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climb. work. rescue.

D4 DS
Product name, brand ﬂ

Pictogram showing the correct
orientation of the device,
relative to the anchor.

IIslc
Manufacturers
Identification

YYBBBBBBNNNN

YY = Year of manufacture
BBBBBB = Production batch
NNNN = Individual serial number

D4 EN1891A 10.5 - 11.5mm
DS5Y NFPA'T" 7/16” Armortech
D5 NFPA G’ 1/2" (12.5-13mm)

fied to
EN 12841:2024-C

3

Notified body [Ti] Always read and follow the
controlling the instructions supplied by the
manufacture of manufacturer.

PPE.

B Nomenclature

Principal Materials:
Aluminium, Stainless Steel

Handle n

n Moving side plate

a Top Bobbin

Thumb Grip a

a Main Cam

Push button a

a Fixed side plate

Attachment point
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ﬂ Horizontal Movement
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climb. work. rescue.

n Foreseeable Misuse




n Descent (work)




climb. work. rescue.

(| ascending | o |

Hand Ascender

(WExpert use (for trained operators, with appropriate knowledge and experience)

m Rigged for Rescue/Anchor

RP88X series: Issue I - December 2025



n Pick-off Rescue

n Progress Capture/Horizontal Lines

RP890 RP209
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m PRO Versions
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@ English

[D]Cleaning & Maintenance: After use, or at any time that the device becomes soiled, cleaning may be
effected by washing the device as follows:

Using warm <30°C water and mild household washing up detergent, use a soft cloth, or a nylon washing
up type brush for heavy soiling, to clean the exposed parts of the device.

Do not submerge the device completely in the detergent / water.

Rinse the device thoroughly in clean water, and allow to dry naturally away from direct heat, turning the
device several times during drying to ensure that trapped water is allowed to drain.

Apply a small quantity (i.e. 1 or 2 drops only) of light oil such as 3-in-1 oil as follows:

Push button: Open the moving side plate, depress the push button all the way in and apply a small
quantity of oil at the edge, depress and release several times ensure that the push button moves
smoothly and is not obstructed by debris, wipe of any excess oil with a rag.

Moving side frame: Apply a small quantity of oil under the edge of the rivet head, work the frame a few
times to distribute the oil, wipe off any excess oil with a rag.

Handle: Apply a small quantity of oil to the gap between the boss and the handle, rotate the handle
several times to distribute the oil, wipe off any excess oil with a rag.

Following cleaning carry out a pre use check as detailed in this manual.

If the device has been heavily soiled pay close attention to the motion of the parts to ensure that dirt and
foreign objects have not entered / compromised the mechanism.

If there is any doubt about the function of the unit it must be removed from use and serviced by a
competent person.

[E] Handle position: 1 - PARK, 2 - PRIMED, 3 - DESCEND, 4 - PANIC, 5 - RESET.

[F] Inspection: The wear indicator is a brass pin located-below the surface of the top bobbin. Ensure
this is not visible prior to use. If it is visible, the device should be removed from service.

Check for cracks, corrosion, sharp edges and deformation.

Check for loose fasteners / components.

Verify that the cam, when in PRIMED position, moves freely.

Ensure side plates align correctly.

Pay attention to the frame locking push button to ensure it engages fully into the moving side plate. You
will hear an audible ‘click’ when the frame seats correctly.

Verify that the handle rotates freely and that there are 3 audible ‘clicks’ during rotation. Check the
interaction of the cam and handle is fully functional. To do this:

1. Move the handle to the PRIMED position

2. Open the moving side plate to expose the cam

3. Apply and maintain pressure to the cam in the direction of the anchor

4. Pull the handle through DESCENT and into PANIC

While steps 3 and 4 are carried out the function of the handle and cam should move together. When the
handle reaches PANIC the cam must snap forwards in the direction of applied pressure.

[G] Installation on rope:

Connect the descender to your harness using a locking karabiner.

ISC recommend an Oval Karabiner. (111mm max. length. Must have a straight back)

Put the handle into PRIMED position to allow the cam to move freely.

Open the moving side plate

Insert the rope as indicated

Close the moving side plate

WARNING: The moving side plate must be properly engaged on the frame locking push button and the

karabiner must be fitted through the attachment point of both frames. (See Fig J). Please be aware of
foreseeable misuse!

[H] Operational checks:Conduct all pre-use checks whilst using a backup safety system (recommended).
Before each use verify the correct installation of the rope.

12
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Ensure full handle rotation is not impeded or compromised. climb_ Work. rescue.
WARNING: Do not let anything interfere with the correct operation of the descender or its components.
Ensure the handle of the descender and the gate of the connector do not come into contact with any
objects or surfaces which may impede its function or cause cross-loading - see misuse.

With the handle in the PRIMED position:

a. Try to pull the descender down the rope - it should not travel down the rope. If it does, check that the
rope is installed correctly, and that there is no sign of wear.

b. The descender should still travel up the rope.

Gradually put your weight on the descender, and with one hand holding the braking side of rope slowly
pull on the handle to allow the rope to slide through the descender. Ensure the movement can be
controlled and is smooth. If this does not work, check the installation of the rope.

Release the handle and check that the descender stops. If it does not stop do not continue to use the
descender.

[I] Horizontal movement / Traverse: On sloping or horizontal terrain, or with light loads the PANIC
brake activates easily. To enable you to travel smoothly, use the thumb-grip on the cam. NOTE: the
angle at which the device is held can affect the speed of the rope through the device.

[J] Forseeable misuse

[K] Descent (work): To control the descender in descent, your non-braking hand is used to control the
position of the handle, and your brake hand can be used on the braking side of rope, to give you extra
security and fine adjustment of speed control. If you pull the handle too far, whilst descending, the
descender will engage the PANIC function causing the descender to stop.

The PANIC function will be harder to engage if the braking side of rope is held firmly with the brake
hand, which is normal behaviour.

To RESET the descender, from the PANIC position, rotate the handle in the same direction (see Fig D).
This will allow you to continue your descent. Whilst it is not a requirement, if a second karabiner is used
to add friction to the system, you must ensure that it is located away from the main descender
attachment point - see Fig I.

[L] Work positioning: After stopping at your working position, lock the descender on the rope by
moving the handle in the opposite direction to that used for descent - ‘PUSH TO PARK'. Once you reach
the PARK position the handle will not travel any further in that direction (you should hear an audible
*click”). To continue with your descent after completing your work, whilst holding the braking side of rope,
pull the handle to the PRIMED position and to begin your descent continue to rotate the handle.

[M] Ascending: With the descender in PRIMED position, using a hand ascender (RP220) take up slack
as you stand up. Never allow slack between the hand ascender and descender.

) Expert use (for trained operators, with appropriate knowledge and experience)

It is important to fully understand the information provided in the ‘Expert use’ notice before using the
information provided.

eMastering/carrying out these techniques requires training

eConsult with a professional before attempting to perform these techniques on your own for your safety.
[N] Rigged for rescue / Anchor: The handle of the descender must be in the PARK position. It must
be backed up using a suitable knot (e.g. Mule) with a suitable length of slack to allow slippage in the event
of overloading the system. In the event of a rescue, remove the knot and begin to lower.

Holding the braking side of rope, move the handle to PRIMED position, rotate the handle gradually to
allow the rope to slide through the descender. Control is aided by varying the grip on the braking side
of rope. To activate the self-braking function, release the handle. When the descender is lightly loaded,
if the PANIC function activates too easily, use the thumb-grip on the cam. Whilst it is not a requirement,
if a second karabiner is used to add friction to the system, you must ensure that it is located away from
the main descender attachment point - see Fig I.

[0] Pick-off rescue: The descender is rated for 240kg which allows for a variety of rescue scenarios.
Additional friction can be added if required, but is not always necessary.

13
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[P] Progress capture/Horizontal lines: The descender can be used to capture the progress of a rope
at an anchor point of a horizontal line. With the handle in PRIMED position, the line can be tensioned,
using a tensioning pulley and a ropegrab (RP209/RED) or by hand, until the desired tension is reached,
at which point the handle should be moved to the PARK position. It must be backed up using a suitable
knot (e.g. Mule) with a suitable length of slack to allow slippage in the event of overloading the system.
In the event of a rescue, remove the knot and begin to lower.

[Q] PRO Versions: The PRO versions of the D4 and D5 work rescue descenders are not equipped with a
panic brake feature. The user must descend at a suitable speed. All other functions remain the same.
Minimum approximate slip loads (to reduce impact forces):

D4 - 5kN*

D5 - 9kN*

*rope condition and/or size may affect these figures.

WARNING: Extreme care must be taken when working with horizontal lines since it is possible to create
excessive forces and overloading of the rope, anchors, and hardware - specialist training and knowledge
is required to ensure that this type of system is rigged and operated safely.

When to retire your equipment

« If the descender is subjected to a load greater than the slip load, such as might be experienced in a
dynamic load event

If the brass wear indicator in the top bobbin is visible

It fails to pass inspection

You do not know its full usage history

If there is any doubt with the condition or reliability

When it becomes obsolete due to changes in standards, legislation, technique or incompatibility with
other equipment

If the rope path over the moving side frame has worn through completely.

If the product markings become illegible

Ensure the equipment is destroyed to prevent further use.

Legislation

The ISC Work/Rescue Descender is an EN 12841:2024 Type C rope adjustment descender. The primary
function of the descender is progression along the working line. When the adjustable anchor line is loaded
by the full weight of the user, this line becomes a working line. The descender must be used in conjunction
with a Type A backup descender (e.g. ISC RED) on a second rope (safety rope), unless a risk assessment
has demonstrated that an alternative configuration would entail less risk to persons. The descender is not
suitable for use in an EN363 fall arrest system. Certification testing was carried out by SATRA Technology
Centre (AB0321) and was performed using a 240kg test mass, using BEAL Intervention 10.5mm, BEAL
Industrie g11.5mm, BEAL ERGO g12.5mm, Courant Bandit 12.5mm and Teufelberger KM III g13.0mm
ropes. The descender must be used with an anchor point/system, located above the user. The anchor
point must conform with EN795 (minimum 12kN), ANSI z359, or any other specific recognised
International Standard or industry best practice relating to the specific use, or a non-engineered anchor
point capable of withstanding appropriate loads. To reduce the risk of a free fall, the rope between the
rope adjuster and the anchor must always be taut. WARNING: It is essential for safety to verify the free
space required beneath the user at the workplace, before each occasion of use, so that, in the case of a
fall, there will be no collision with the ground or other obstacle in the fall path. The Descender must be
used with a full-body harness which conforms to EN361 and/or EN1497, or their international equivalents.
The Descender must be attached to the load bearing attachment of a full body harness at the ventral
position, using an auto-locking (EN 362, or equivalent) karabiner. Make sure that the anchor point is
correctly positioned, in order to limit the risk and the length of a fall. The anchor should be positioned
such that the free movement of the system, and the fall path is unobstructed. Work as closely to, directly
below the anchorage point as is possible (maximum 30° from vertical) to avoid swing-fall injury. Where
there is the possibility that the climber may inadvertently run the device off the end of the working line,
a stopper knot should be installed at an appropriate location on the rope. The stopper knot should be at
least 500mm from the non-terminated end. The knot ensures that the Descender cannot run off the end
of the climbing rope.
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climb. work. rescue.

@ Cesky

Musite si predist tyto pokyny spoleéné s dodanymi vSeobecnymi pokyny a plné porozumét
jejich obsahu.
[A] Znaéeni.
1 - Nazev vyrobku, znacka DXtm
2 - Oznadeni vyrobce.
3 - Oznameny subjekt povéfeny kontrolou vyroby OOP.
4 - Vzdy si prectéte a dodrzujte pokyny dodané vyrobcem.
5 - Proimér a typ lana: RP880xx (D4) - EN 1891A (10,5-11,5 mm)

RP883xx (D5Y) - NFPA ‘T’ 7/16” Armortech (11,1-12 mm)

RP885xx (D5) - NFPA ‘G’ 12" (12,5-13 mm)
6 - Normy
7 - Sériové Cislo: YY - rok, BBBBB - vyrobni série, XX - individudlni sériové &islo.
8 - Partcode.
[B] Pojmenovani soucasti.
1 - pohyblivé boénice, 2 - va&ka, 3 - vrchni kladka, 4 - rukojet, 5 - pevna boénice, 6 - tlaitko, 7 -
z&vésny otvor, 8 - palcova svérka.
Hlavni materidly: Hlinik, nerezova ocel
[C] Nazvoslovi: A - Brzdna ruka, B - brzdici strana lana.
[D] Cisténi, kontroly a mazani slafiovacich brzd: Po pouziti nebo kdykoli v pfipadé znecisténi Ize
zafizeni vydistit tak, ze se omyje nasledujicim zplisobem:
K &isténi odkrytych &asti zafizeni pouzijte teplou vodu o teploté <30 °C se slabym saponatem na nadobi,
mékkou latku nebo, v pfipadé silného znedisténi, nylonovy kartac¢ na nadobi.
Neponofujte celé zafizeni do saponatu/vody.
Dikladné oplachnéte zafizeni ¢istou vodou a nechte ho uschnout na vzduchu; béhem schnuti ho nékolikrat
obratte, aby mohla vyschnout zachycena voda.
Na nasledujici soucasti naneste malé mnozstvi (tj. pouze jednu nebo dvé kapky) lehkého univerzainiho
oleje:
Tladitko: Oteviete pohyblivou bocnici, stisknéte tlacitko az na doraz, naneste na okraj malé mnozstvi
oleje, nékolikrat toto tladitko stisknéte a uvolnéte, abyste ovéfili, zda se volné pohybuje a neni blokovéno
nedistotami, a nadbyteény olej setfete hadrem.
Pohybliva boénice: Naneste malé mnoZstvi oleje pod okraj hlavy nytu, nékolikrat zahybejte boénici,
aby se olej roznesl, a nadbyteény olej setfete hadrem
Rukojet: Naneste malé mnozstvi oleje do mezery mezi vy&nélkem a rukojeti, nékolikrat otocte rukojet,
aby se olej roznesl, a nadbytecny olej setfete hadrem.
Po vycisténi provedte kontrolu pfed pouzitim podle popisu v tomto navodu.
Pokud bylo zafizeni silné znecisténé, vénujte pozornost pohybu soucdsti, abyste se ujistili, ze do
mechanismu nevnikly nebo jej nenarusily neistoty a cizi pfedméty.
Mate-li jakékoli pochybnosti tykajici se funk&nosti zafizeni, musite ho vyFadit z provozu a predat zpdisobilé
0sobé k servisni opraveé.
[E] Polohy rukojeti - 1 - PARKOVANI, 2 - PRIPRAVENO, 3 - SESTUP, 4 - PANIKA, 5 - REAKTIVOVAT.
[F] Kontrola: Jako indikator opotfebeni slouzi mosazny kolik umistény pod povrchem vrchni kladky. Pfed
pouzitim se ujistéte, ze neni vidét. Pokud je vidét, zafizeni by se mélo vyfadit z provozu.
Zkontrolujte, zda na zafizeni nejsou praskliny, koroze, ostré hrany a deformace.
Zkontrolujte upeviiovaci prvky/soucasti, zda nejsou uvolnéné.
Ovéite volny pohyb vacky v poloze PRIPRAVENO.
Ujistéte se, Zze bocnice jsou spravné vyrovnané.
Vénujte pozornost zajistovacimu tlaéitku ramu, abyste se ujistili, Ze se (pIné& zasune do pohyblivé
boénice. Pfi spravném usazeni rdmu se ozve slysitelné ,cvaknuti®.
1. Ototte rukojet do polohy PRIPRAVENO.
2. Oteviete pohyblivou boénici, abyste odkryli vaéku.
3. Zatlaéte a udrzujte tlak na vacku ve sméru kotevniho bodu.
4. Zatdhnéte B&€hem provadéni krokii 3 a 4 by se mély rukojet a vacka 15
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B&hem provadéni krokd 3 a 4 by se mély rukojet a vacka pohybovat spole¢né. Kdy# rukojet dosdhne
polohy PANIKA, vaéka musi preskodit dopfedu ve sméru plsobiciho tlaku.

[G] Zalozeni lana.

Pripojte slafovaci brzdu pomoci karabiny se zdmkem k postroji.

Spoleénost ISC doporucuje ovalnou karabinu.

Umistéte rukojet do polohy PRIPRAVENO, aby se mohla vaéka volné pohybovat.

Otevrete pohyblivou boénici

Zalozte lano podle zndzornéni na obrazku.

Zaviete pohyblivou boénici.

VAROVANI: Pohybliva bo¢nice musi byt spravné spojena se zajidtovacim tlagitkem ramu a karabina musi
prochazet zavésnymi otvory obou ram{ (viz obr. J). Pamatujte na moznost chybného pouZiti!

[H] Kontroly funkénosti: Provedte vSechny pfipravné kontroly s pouzitim zélozniho bezpeénostniho
systému (doporuceno).

Pfed kazdym pouzitim ovéfte spravné zalozeni lana.

Ujistéte se, Ze nic nepfekdzi ani nebrani Uplnému otaceni rukojeti.

VAROVANI: Nedopustte, aby cokoli narusilo spravnou funkénost slafiovaci brzdy nebo jejich soucasti.
Ujistéte se, Ze rukojet slafiovaci brzdy a uzavér karabiny nejsou ve styku se zadnymi pfedméty nebo
povrchy, které by mohly narusit jejich funkénost nebo zplsobit piicné zatizeni - viz chybné pouZiti.

S rukojeti v poloze PRIPRAVENO:

a. Zkuste zatahnout slafiovaci brzdu dolll po lané - neméla by se pohybovat doll. Pokud se pohybuje
dold, zkontrolujte, zda je spravné zalozené lano a zda nejsou patrné zadné znamky opotiebent.

b. Slafiovaci brzda by se stale méla pohybovat po lané nahoru.

Postupné zatéZzujte slafiovaci brzdu a s jednou rukou drzici brzdici stranu lana pomalu zatdhnéte za
rukojet, aby mohlo lano prokluzovat slafiovaci brzdou. Ujistéte se, Ze pohyb Ize ovladat a je vyrovnany.
Pokud to nefunguje, zkontrolujte zaloZeni lana

Uvolnéte rukojet a zkontrolujte, zda se slafiovaci brzda zastavi. Pokud se nezastavi, jiz ji nepouzivejte
[I] Vodorovny/pFiény pohyb. Ve svazujicim se nebo vodorovném terénu nebo pfi lehkém zatizeni

se snadno aktivuje funkce brzdy PANIKA. PouZijte palcovou svérku na vaéce, kterd vam umozni
vyrovnany pohyb. POZNAMKA: rychlost priichodu lana zafizenim mdze byt ovliviiovan Ghlem, ve kterém
se zafizeni drzi.

[3] dohledné zneuziti

[K] Sestup (pracovni). Pfi sestupu se slafiovaci brzda ovlada tak, Ze nebrzdna ruka slouzi k ovladani
polohy rukojeti a brzdna ruka se pouzivd na brzdici strané lana za Ucelem zvySeni bezpenosti a
jemného prizplsobovani rychlosti. Pokud béhem sestupu pfili§ zatahnete za rukojet, slafiovaci brzda
aktivuje funkci PANIKA, kterd zplisobi, Ze se brzda zastavi.

Pokud budete brzdnou rukou pevné drzet brzdici stranu lana, cozZ je normalni chovani, funkce PANIKA
se nebude aktivovat tak snadno.

Chcete-li REAKTIVOVAT slafiovaci brzdu z polohy PANIKA, otélejte rukojet stejnym smérem (viz obr. D).
Pak budete moci pokracovat v sestupu. Neni nutné pouzivat druhou karabinu ke zvyseni tfeni v systému,
nicméné pokud se pouZije, musite zajistit, aby se nachazela dale od zavésného otvoru hlavni slafiovaci
brzdy - viz obr. I.

[L] Dosazeni pracovni polohy. AZ se zastavite v pracovni poloze, zajistéte slafiovaci brzdu na lané tak,
e ototite rukojet opaénym smérem ne pfi sestupu - ,ZATLACENIM ZAPARKUITE". Jakmile se dostane
rukojet do polohy PARKOVANI, jiz se nebude pohybovat dale timto smérem (mélo by se ozvat slySitelné
»cvaknuti™). Chcete-li po dokonceni prace pokrafovat v sestupu, drzte brzdici stranu lana, zarover
zatéhnéte rukojet do polohy PRIPRAVENO a dal$im otacenim rukojeti zahajte nasledny sestup.

[M] Vzestup: Se slafiovaci brzdou v poloze PRIPRAVENO naberte ve stoje pomoci ruéniho blokantu
(RP220) délku volného lana. Nikdy nedopustte, aby bylo lano mezi ruénim blokantem a slafiovaci brzdou
volné.
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climb. work. rescue.

(MOodborné pouzivani (pro kvalifikované osoby s nalezitymi znalostmi a zkusenostmi)

e Pred postupovanim podle téchto informaci je dlleZité plné porozumét informacim uvedenym v
upozornéni Vyjimeéné zplisoby pouzivani.

« Ke zvladnuti/provadéni téchto technik je nutny vycvik

« Nez pfistoupite k provadéni téchto technik, v zajmu vlastni bezpeénosti se poradte s profesionalem.

[N] ZachranaFska vystroj/kotevni bod: Rukojet slafiovaci brzdy musi byt v poloze PARKOVANT. Brzda
musi byt jisténa vhodnym uzlem (napf. zajisténou péllodni smyckou)
s vhodnou délkou volného lana, které umozni skluz v pfipadé pretizeni systému. V pfipadé zachrany
odstrarite uzel a zahajte spousténi.
Minimalni pfiblizné kluzné zatiZeni (na snizeni razové sily):
D4 - 5 kN*

— 9 kN*
*tyto hodnoty mohou byt ovlivnény stavem a/nebo préimérem lana.
Zatimco budete drzet brzdici stranu lana, umistéte rukojet do polohy PRIPRAVENO a postupnym
otadéenim rukojeti nechte lano prokluzovat slafiovaci brzdou. Zmény sevieni (chopu na brzdici strané
lana pomohou lépe ovladat pohyb. Chcete-li aktivovat funkci samocinného brzdéni, uvolnéte rukojet.
Pokud se pFili$ snadno aktivuje funkce PANIKA pfi lehkém zatizeni slariovaci brzdy, pouZijte palcovou
svérku na vaéce. Neni nutné pouzivat druhou karabinu ke zvy$eni tfeni v systému, nicméné pokud se
pouZzije, musite zajistit, aby se nachazela déle od zavésného otvoru hlavni slafiovaci brzdy - viz obr. I
[0] Zachranné vytahovani: Slariovaci brzda je dimenzovana na hmotnost 240 kg, proto ji Ize pouZivat
v rlznych zachrannych situacich. V pfipadé potieby Ize dale zvysit t¥eni, obvykle to véak neni nutné.
[P] Dobirani lana/vodorovna lana: Slafovaci brzdu Ize pouzit k dobirdni lana v kotevnim bodé
vodorovného lana. S rukojeti v poloze PRIPRAVENO Ize lano napinat pomoci napinaci kladky a blokantu
(RP209/RED) nebo rukou, dokud se nedosdhne pozadovaného napnuti; v tom okamziku je tieba premistit
rukojet do polohy PARKOVANI. Brzda musi byt jisténa vhodnym uzlem (napf. zajisténou pllodni
smyc¢kou) s vhodnou délkou volného lana, které umozni skluz v pfipadé pretizeni systému. V pfipadé
zachrany odstrarite uzel a zahajte spousténi.
[Q] PRO verze: PRO verze zachranafskych slanovacich brzd D4 a D5 nedisponuji funkci panika. UzZivatelé
musi slafiovat pfiméfenou rychlosti. Veskeré ostatni funkce zlistavaji beze zmény.

PFi praci na vodorovnych lanech je nutné dbat krajni opatrnosti, protoZe mohou vznikat
nadmérné sily a miize dojit k pretizeni lana, kotev a vybaveni - vyzaduje se odborné skoleni a
znalosti, které zaruci bezpecné sestaveni a pouzivani systému tohoto typu.

« Pokud je slafiovaci brzda vystavena vétsimu nez predepsanému kluznému zatizeni, k ¢emuz mize dojit
v pfipadé dynamického zatizeni.

« Pokud je vidét mosazny indikator opotfebeni ve vrchni kladce.

* Pokud neprojde kontrolou.

o Jestlize neznate jeho dosavadni historii pouzivani.

e Pokud mate jakékoli pochybnosti o jeho stavu nebo spolehlivosti.

o Kdy? zastara v dlsledku zmén v normach, pravnich predpisech ¢&i technikdch nebo v dlsledku
nekompatibility s ostatnim vybavenim.

* Pokud je draha lana na pohyblivé boénici zcela opotfebena.

Zajistéte, aby bylo zafizeni zni¢eno a tim se pFedeslo jeho dal$imu pouZivani

Pravni fad

Slafiovaci brzda ISC Work/Rescue je slanovaci zafizeni typu C s nastavenim lana podle normy EN
12841:2024. Zakladni funkci slariovaci brzdy je pohyb po pracovnim lané. Kdyz je nastavitelné kotevni
lano zatiZzeno plnou vahou uZivatele, stava se z néj pracovni lano. Slafiovaci zafizeni musi byt pouZzivano
ve spojeni se zaloznim slafiovacim zafizenim typu A (ISC RED) na druhém lané (bezpecnostnim lané),
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pokud posouzeni rizik neprokézalo, Ze alternativni konfigurace by znamenala mensi riziko pro osoby. Tato
slafiovaci brzda neni vhodnd k pouzivani v systému ochrany osob proti padu podle normy EN 363.
Certifika¢ni testovani provedlo Technologické centrum SATRA (AB0321) s pouzitim zkuSebni hmotnosti
240 kg, lan BEAL Intervention 10,5 mm, BEAL Industrie g11,5 mm, BEAL ERGO ¢12,5 mm, Courant
Bandit 12,5 mm a Teufelberger KM III 13,0 mm. Slafiovaci mechanismus musi byt pouzivan s kotevnim
bodem/systémem umisténym nad uZivatelem. Kotevni bod musi splfiovat podminky normy EN795
(minimalné 12 kN), ANSI z359 nebo jakékoli jiné specifické uzndvané mezindrodni normy ¢i normy
osvédcené v oboru a tykajici se konkrétniho pouZiti, nebo se musi jednat o netechnicky navrzeny kotvici
bod schopny odolat odpovidajicimu zatizeni. Aby se sniZilo riziko volného padu, musi byt lano mezi
napinadem lana a kotvou vzdy napnuté. VAROVANI: Z bezpe¢nostnich diivodd je nezbytné pied kazdym
pouzitim ovéFit potfebny volny prostor pod uZivatelem, aby v pfipadé padu nedoslo ke kolizi se zemi nebo
jinou prekazkou v drdze padu. Slanovaci zafizeni musi byt pouZivano s celo-télovym Uvazkem, ktery
splfiuje podminky normy EN361 nebo EN1497 nebo jejich mezinarodnich ekvivalentl. Slafovaci
mechanismus musi byt pfipevnén k nosnému Uchytu celo-télového postroje v bfiSni pozici pomoci
samouzaviraci karabiny (EN 362 nebo ekvivalent). Ujistéte se, ze je kotevni bod spravné umistén, aby se
snizilo riziko a délka padu. Kotva by méla byt umisténa tak, aby byl zajistén volny pohyb systému a volna
dréha padu. Pracujte co nejblize k Gchytnému bodu a pfimo pod nim (maximalné 30° od svislé polohy),
abyste predesli zranéni pfi padu. Pokud existuje moznost, ze lezec mlize nelimysiné spadnout z konce
pracovniho lana, mél by byt na vhodném misté lana instalovan zarazkovy uzel. Zardzkovy uzel by mél byt
vzdalen alespori 500 mm od neukon&eného konce. Uzel zajidtuje, Ze slafiovaci mechanismus nesjede z
konce lezeckého lana.

Dansk

Denne brugsanvisning skal laeses og forstés til fulde i forbind

anvisninger.

[A] Markeringer.

1 - Produktnavn, maerke DX™

2 - Fabrikantens ID.

3 - Bemyndiget organ der kontrollerer fremstillingen af PV.

4 - Lees og overhold altid de anvisninger, der er medgivet af fabrikanten.

5 - Rebstgrrelse og -type: RP880xx (D4) - EN1891A (10.5 - 11,5mm)
RP883xx (D5Y) — NFPA *T" 7/16” Armortech (11.1 - 12mm)
RP885xx (D5) - NFPA'G’ 2" (12.5 - 13mm)

med de leverede

6 - Standarder

7 - Serienummer: YY - &r, BBBBB - Produktionsparti, XX - individuelt serienummer.

8 - del kode

[B] Systematisk fortegnelse over dele.

1 - Beveegeligt sideblik, 2 - Ldsekam, 3 - Topspole, 4 - Handtag, 5 - Stationaert sideblik, 6. - Trykknap,
7 - Fastggrelsespunkt, 8 - Tommelfingergreb

Primaere materialer: Aluminium, rustfri stal.

[C] TERMINOLOGI: A - Bremsehand, B - bremseside af reb.

[D] Renggring, inspektion og smgring af descendere:

Efter brug, eller hver gang anordningen bliver snavset, kan den renggres ved at vaske den som fglger:
Under anvendelse af < 30 °C varmt vand og et mildt husholdningsopvaskemiddel skal du anvende en blgd
(evt. nylon-) opvaskebgrste til at fjerne grov snavs fra de udsatte steder pd anordningen
Anordningen ma ikke dyppes helt ned i rensemiddel /vand.
Skyl anordningen grundigt i rent vand, og lad den tgrre i luften, og vend den flere gange under tgrringen
for at sikre at vand, der gemmer sig indeni, kan Igbe ud.

Péfor en lille smule (dvs. blot 1 eller 2 dréber) let olie, som f.eks. syrefri hobbyolie som folger:
Trykknap: Abn det bevaegelige sideblik, tryk trykknappen helt i bund, og p&fer en lille smule olie pd
kanten. Nedtryk og udlgs trykknappen flere gange for at sikre, at den kan bevaeges uhindret og ikke er
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climb. work. rescue.
blokeret af urenheder. Tgr evt. overskydende olie af med en klud.
Det bevaegelige sideblik: P3fgr en lille smule olie under kanten af nittehovedet, ker blikket et par gange
frem og tilbage for at fordele olien, og after evt. overskydende olie med en klud.
Handtag: P&for en lille smule olie i revnen mellem navet og h&ndtaget, og drej handtaget flere gange
for at fordele olien, og after evt. overskydende olie med en klud.
Efter renggring skal der udfgres et tjek inden brug, som anvist i denne manual.
Hvis anordningen er blevet meget snavset, skal du vaere szerlig opmaerksom p8, at delene kan bevaeges
frit for at sikre, at snavs og fremmedlegemer ikke er traengt ind i / har gjort mekanismen updlidelig.
Hvis der er nogen som helst tvivl omkring enhedens funktion, skal den tages af brug og sendes til service
hos en kompetent person.

[E] Handtagsposition: 1- PARKERET, 2 - KLAR, 3 - NEDFIRING, 4 - PANIK, 5 - NULSTIL.

[F] Inspektion: Slitageindikatoren er en messingpind, der befinder sig nede under overfladen pd
topspolen. Forvis dig om, at den ikke er synlig inden brug. Hvis den kan ses, skal anordningen tages ud
af drift.

Tjek for revner, korrosion, skarpe kanter og deformation.

Tjek for lgse strammere / komponenter.

Tjek at Idsekammen, ndr den er i positionen KLAR, kan bevaeges frit.

Sorg for at sideblikkene er korrekt ud for hinanden.

Vaer opmaerksom pé trykknappen, der I8ser rammen, for at veere sikker p8, at den er helt i indgreb med
det bevaegelige sideblik. Man kan hgre et hgrbart *klik’, n&r rammen g8r korrekt i hak.

Forvis dig om, at handtaget kan drejes frit, og at der er 3 hgrbare ‘klik’, ndr det drejes. Kontroller, at
Iasekammen og handtaget fungerer korrekt sammen. Det ggres sdledes:

1. Drej h&ndtaget hen p& positionen KLAR.

2. Rbn det bevaegelige sideblik for at blotlaegge l1&sekammen.

3. Anvend og hold tryk pd I&sekammen i retning af ankeret.

4. Treek handtaget forbi NEDFIRING og hen pd PANIK.

Under udfgrelsen af trin 3 og 4 skal handtagets og lasekammens funktion vaere synkron. N3r
handtaget kommer hen pa PANIK, skal I&sekammen smutte fremad i retning af det anvendte tryk.
[G] Installation pé rebet.

Seet descenderen pa dit seletgj vha. en karabinhage.

ISC anbefaler en oval karabinhage.

For handtaget hen pd positionen KLAR for at Idsekammen kan bevaeges frit.

Rbn det beveaegelige sideblik.

Indfgr rebet som vist.

Luk det bevaegelige sideblik.

ADVARSEL: Det bevaegelige sideblik skal vaere korrekt i indgreb p5 rammens trykknap, og
karabinhagen skal veere anbragt gennem begge rammers fastggrelsespunkt. (Se fig. J). Veer
opmaerksom pa forkert brug, der kan forekomme!

[H] Betjeningstjek. Udfer alle tjek inden brug under anvendelse af et backup-sikkerhedssystem
(anbefales).

Inden hver brug skal det kontrolleres, at rebet er korrekt isat.

Forvis dig om, at hdndtagets rotation ikke er haemmet eller p& anden méade forhindret.

ADVARSEL: Du m3 ikke tillade, at noget som helst forhindrer, at descenderen eller dens komponenter
fungerer korrekt. Pas p&, at hndtaget p& descenderen og konektorens 8bning ikke kommer i kontakt
med nogen genstande eller overflader, der kan haemme dets funktion eller forrsage krydsbelastning - se
Forkert brug.
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Med hdndtaget i positionen KLAR:

a. Prov at traekke descenderen ned ad rebet - det ma den ikke kunne! Hvis den kan traekes nedad, skal
du tjekke, at rebet er pdsat korrekt, og at der ikke er tegn pa slitage.

b. Descenderen skal stadig kunne bevaeges op ad rebet.

Anlaeg gradvist din vaegt p& descenderen, og mens du med den ene hénd holder fast p& bremsesiden af
rebet, treekker du langsomt i hdndtaget, s rebet kan glide gennem descenderen. Kontroller at bevae-
gelsen kan styres og er jeevn. Hvis dette ikke fungerer, skal du tjekke rebets installation.

Slip h&ndtaget, og tjek at descenderen stopper. Hvis den ikke stopper, m& du ikke fortssette med at
bruge descenderen.

[1] Horisontal bevaegelse / travers. P§ skrénende eller horisontalt terraen eller ved lette belastninger
aktiveres PANIK-bremsen let. For at kunne bevaege sig jeevnt, skal du bruge tommelfingergrebet pd
lasekammen. BEMARK: Den vinkel, hvormed anordningen holdes, kan have indflydelse p&, hvor hurtigt
rebet bevaeger sig gennem anordningen.

[3] Forudses

[K] Nedstigning (arbejde). Descenderen styres under nedstigning ved at bruge ikke-bremsehdnden
til at kontrollere h&ndtagets position, og bruge br h&nden pé br af rebet for at give
ekstra sikkerhed og finjustering af hastighedskontrollen. Hvis du treekker hndtaget for langt rundt, gar
descenderen i PANIK-funktionen, og descenderen stopper.

PANIK-funktionen gér ikke s& let i indgreb, hvis bremsesiden af rebet holdes fast med bremseh&nden,
hvilket er normal adfeerd.

Descenderen NULSTILLES fra PANIK-positionen ved at dreje hdndtaget i samme retning (se fig. D). Dette
vil lade dig fortszette din nedstigning. Selvom det ikke er et krav, skal du, hvis endnu en karabinhage
bruges for at give friktion p& systemet, sikre dig, at den ikke befinder sig i naerheden af descenderens
hovedfastgorelsespunkt - se fig. I.

[L] Arbejdsplacering. Efter at have stoppet i din arbejdsposition, skal du I&se descenderen p& rebet
ved at fore hdndtaget i modsat retning af den, der benyttes til nedstigning - *'SKUB FOR AT PARKERE".
N&r handtaget gér i PARKERINGS-position, kan det ikke drejes lzengere i den retning (man skal kunne
hgre et hgrbart ‘klik’). For at fortszette nedstigningen efter at vaere blevet feerdig med dit arbejde, skal
du, mens du holder fast pd bremsesiden af rebet, treekke h&ndtaget hen p8 KLAR-positionen og dreje
héndtaget videre for at fortseette nedstigningen.

[M] Opstigning: Med descenderen i KLAR-position skal du ved brug af en h&nd-ascender (RP220)
efterhdnden som du stiger op. Der mé& aldrig vaere lgst reb mellem ascenderen og descenderen.

) Ekspertbrug (for traenede brugere, med korrekt kendskab og erfaring)

« Det er vigtigt at forstd de informationer, der gives i notitsen Seerlige anvendelser, helt, inden der gares
brug af dem.

e Det kraever traening at mestre/udfgre disse funktioner.

« Radfer dig med en professionel klatrer, inden du begynder at udfere disse funktioner alene, for din
sikkerheds skyld.

[N] Rigget til til redning / anker: Handtaget p8 nedstigningsanordningen skal vaere i PARKERET-
positionen. Det skal suppleres ved at bruge en passende knude (f.eks. en hornknast) med en passende
leengde lgst reb, der tillader glidning, hvis systemet overbelastes. Ved redning fjernes knuden, og
nedfiring pabegyndes.

Minimale omtrentlige glidningsbelastninger (til reducering af slagkreefter):

D4 - 5kN*

D5 - 9kN*

*rebets tilstand og/eller storrelse kan have indflydelse pa disse tal.

Mens du holder bremsesiden af rebet, fores handtaget hen pd KLAR-positionen, og drej h&ndtaget
gradvist, s& rebet kan glide gennem descenderen. Kontrollen bistds ved at variere grebet om bremsesiden
af rebet. Self-bremsefunktionen aktiveres ved at slippe h&ndtaget. Hvis PANIK-funktionen aktiveres for
let, n8r descenderen kun er let belastet, skal du bruge Ifi grebet pd 13 Selvom
det ikke er et krav, skal du, hvis endnu en karabinhage bruges for at give friktion p& systemet, sikre dig,
at den ikke befinder sig i nzerheden af descenderens hovedfastggrelsespunkt - se fig. I.
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[0] Redning af enkeltmand: Descenderen er nomineret til 240 kg, hvilket giver mulighed for en
mangfoldighed af redningssituationer. Der kan tilfgres ekstra friktion, hvis det kraeves, men det er ikke
altid ngdvendigt.

[P] Opfangning af reb/Horisontale liner: Descenderen kan bruges til at opfange et rebs fremgang
p8 et ankerpunkt til en horisontal line. Med h&ndtaget i KLAR-position kan linen strammes vha. en
strammerulle og en rebgriber (RP209/RED) eller manuelt, indtil den gnskede stramning er opndet,
pa hvilket punkt handtaget skal drejes om i PARKERET-position. Det skal suppleres ved at bruge en
passende knude (f.eks. en hornknast) med en passende leengde Igst reb, der tillader glidning, hvis
systemet overbelastes. Ved redning fjernes knuden, og nedfiring pabegyndes.

[Q] PRO-versioner: PRO-versionerne D4 og D5 arbejdsrednings-descenderne er ikke forsynet med en
panikbremsefunktion. Brugeren skal stige ned ved en passende hastighed. Alle andre funktioner er de
samme.

Der skal udvises enorm forsigtighed, nr der arbejdes med horisontale liner, idet det er muligt
at frembringe meget store krafter og overbelastning af rebet, ankre og hardware - der kraeves
specialtraning og -viden for at sikre, at denne type system rigges og betjenes sikkert.

Na&r dit udstyr skal p& pension

* Hvis descenderen udseettes for en belastning, der er stgrre end glidebelastningen, som det kan opleves
under en dynamisk belastningsbegivenhed

* Hvis messingslidindikatoren i topspolen er synlig

o Hvis det ikke klarer en inspektion

e Hvis du ikke kender dets fulde brugshistorik

« Hvis der er nogen som helst tvivl mht. til tilstanden eller palideligheden

o N&r det bliver forseldet pga. zendringer i standarder, lovgivningen, teknikken eller ved manglende
kompatibilitet med andet udstyr

* Hvis rebbanen over det bevaegelige sideblik er slidt helt igennem.

Sgrg for, at udstyret destrueres for at forhindre yderligere brug.

Lovgivning

ISC Arbejds-/rednings-descenderen er en EN 12841:2024 Type C rebjusterings-descender. Descenderens
primaere funktion er progression langs arbejdslinen. N&r den justerbare ankerline bliver belastet med
brugerens fulde vaegt, bliver denne til en arbejdsline. Descenderen skal bruges sammen med en backup-
descender, type A (f.eks. ISC RED) pa et sekundzert reb (sikkerhedsreb), medmindre en risikovurdering
har vist, at en alternativ konfiguration ville indebaere mindre risiko for mennesker. Descenderen er ikke
egnet til brug i et EN363-nedstyrtningssikkerhedssystem. Certificeringsafprgvning er foretaget af SATRA
Technology Centre (AB0321) og er udfgrt med en 240 kg testveegt med BEAL Intervention ¢10.5 mm,
BEAL Industrie 11.5 mm, BEAL ERGO ¢12.5 mm, Courant Bandit 12.5 mm og Teufelberger KM III g13.0
mm reb. Descenderen skal bruges sammen med et ankerpunkt/system, der er placeret over brugeren.
Ankerpunktet skal overholde EN795 (minimum 12kN), eller er i henhold til ANSI z359, eller en anden
specifikt anerkendt international standard eller bedste industripraksis med relation til den specifikke
anvendelse, eller et ikke ombygget ankerpunkt, der kan modstd passende belastninger. For at mindske
risikoen for et frit fald skal rebet mellem mastegjorden og ankeret altid veere spaendt. ADVARSEL: Det er
vigtigt for sikkerheden at kontrollere den ngdvendige frihgjde under brugeren pa arbejdspladsen inden
enhver brug, sd der i tilfzelde af et fald ikke sker en kollision med jorden eller en anden forhindring i
faldbanen. Descenderen skal bruges med en fuld klatresele, der er i overensstemmelse med EN361 og/
eller EN1497 eller tilsvarende internationale standarder. Descenderen skal fastggres til den baerende del
af en fuld klatresele foran ved hjzelp af en automatisk I8sende karabinhage (EN 362 eller tilsvarende).
Serg for, at ankerpunktet er placeret ordentligt for at begraense risikoen for og leengden af et fald.
Ankeret skal vaere anbragt, s& den frie bevaegelse pd systemet og faldbanen er fri. Sgrg for at bevaege

21

RP88X series: Issue I - December 2025



dig sd teet pd eller lige nedenunder ankerpunktet som muligt (maksimalt 30 © fra lodret) for at undgd
legemsbeskadigelse ved svingfald. Hvis der er risiko for, at klatreren ved et uheld kan kgre enheden ud
over enden af arbejdslinen, skal der monteres en stopperknude p& et passende sted pa rebet. Stopknuden
skal veere mindst 500 mm fra den ikke-afsluttede ende. Knuden sikrer at descenderen ikke kan smutte
ud over enden pé& klatrerebet.

Deutsch

Diese Gebrauchsanweisung muss zusammen mit der gelieferten allgemeinen
Gebr i g gel und andig verstanden werden
[A] Markierungen.
1 - Produktname, Marke DX'™
2 - Herstellerkennzeichnung.
3 - Die Herstellung dieser PSA tiberwachende Stelle.
4 - Lesen und beachten Sie immer die vom Hersteller gelieferte Gebrauchsanweisung.
5 - Seildicke und -art: RP880xx (D4) - EN1891A (10,5 - 11,5 mm)
RP883xx (D5Y) = NFPAT" 7/16” Armortech (11,1 - 12 mm)
RP885xx (D5) - NFPA G’ 2" (12,5 - 13 mm)

6 - Normen
7 - Seriennummer: YY - Jahr, BBBBB - Produktionscharge, XX - individuelle Seriennummer.
8 - Teilenummer
[B] Bezeichnung der Bestandteile.
1 - Bewegliches Seitenteil, 2 - Bremsnocke, 3 - Obere Rolle, 4 - Hebel, 5 - Festes Seitenteil,
6 - Druckknopf, 7 - Befestigungspunkt, 8 - Daumenhebel.
Hauptmaterialien: Aluminium, Edelstahl.
[C] Terminologie: A - Bremshand, B - Bremsseite des Seils.
[D] Reinigung, Inspektion und Schmierung der Abseilgerdte:
Nach dem Gebrauch oder nach jeder Verschmutzung sollte das Gerat wie folgt gereinigt werden:
Reinigen Sie die freiliegenden Teile des Gerates mit Wasser (maximal 30 °C) und mildem Reinigungsmittel.
Verwenden Sie dabei ein weiches Tuch oder bei starker Verschmutzung eine Nylonbirste.
Tauchen Sie das Gerét nicht vollstéandig in das Reinigungsmittel/Wasser ein.
Spilen Sie das Gerat griindlich mit sauberem Wasser ab und lassen Sie es an der Luft trocknen. Drehen
Sie wahrend des Trocknungsvorgangs mehrmals das Gerat, damit jegliches eingeschlossenes Wasser
abtropft.
Tragen Sie eine kleine Menge (d. h. nur 1 oder 2 Tropfen) Leichtdl wie 3-in-1-Ol auf. Gehen Sie dabei
wie folgt vor:
Druckknopf: Offnen Sie das bewegliche Seitenteil, driicken Sie den Druckknopfganz hinein und
tragen Sie eine kleine Menge Ol auf den Rand auf. Driicken Sie dabei mehrmals kurz den Druckknopf und
lassen Sie ihn wieder los. Achten Sie dabei darauf, dass sich der Druckknopf reibungslos bewegt und
nicht durch Schmutz blockiert wird und wischen Sie jedes (iberschiissige Ol mit einem Tuch ab.

hes Seit a Tragen Sie eine kleine Menge Ol unter dem Rand des Nietkopfes
auf, drehen Sie den Rahmen mehrmals hin und her, um das Ol zu verteilen, und wischen Sie jedes
iberschiissige Ol mit einem Tuch ab.
Hebel: Tragen Sie eine kleine Menge Ol auf den Spalt zwischen Nabe und Hebel auf, drehen Sie
mehrmals den Hebel, um das Ol zu verteilen, und wischen Sie tiberschiissiges O mit einem Lappen ab.
Fuhren Sie nach der Reinigung und vor dem Gebrauch eine Funktionsprifung durch, wie in diesem
Handbuch beschrieben.
Wurde das Gerat stark verschmutzt, achten Sie genau auf die Bewegung der Teile, um sicher zu stellen,
dass kein Schmutz und keine Fremdkérper eingedrungen sind, die den Mechanismus beeintrachtigen
kénnten.
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Sollten Sie Zweifel an der Funktion des Geréates haben, darf es nicht weiter verwendet und muss von einer
sachkundigen Person gewartet werden.

[E] Hebelstellung: 1 - PARKSTELLUNG), 2 - START, 3- ABSEILEN, 4 - PANIKBREMSE, 5 - ZURUCKSTELLEN.
[F] Inspektion Die VerschleiBanzeige ist ein Messingstift und befindet sich unterhalb der Oberflache der
oberen Rolle. Stellen Sie vor dem Gebrauch sicher, dass diese nicht sichtbar ist. Sollte sie sichtbar sein,
ziehen Sie das Gerat aus dem Verkehr.

Prufen Sie auf Risse, Korrosion, scharfe Kanten und Verformung.

Prufen Sie auf lose Befestigungselemente / Bauteile.

Stellen Sie sicher, dass die Bremsnocke in der PRIMED-Stellung frei beweglich ist.

Stellen Sie sicher, dass die Seitenteile richtig aufeinander ausgerichtet sind.

Achten Sie auf den Druckknopf der Gehduse-Offnungssperre und stellen Sie sicher, dass er vollstandig
im beweglichen Seitenteil einrastet. Beim korrekten Einrasten des Gehé&uses ist ein akustisches ,Klick"
zu vernehmen.

Stellen Sie sicher, dass sich der Hebel frei dreht und beim Drehen 3 akustische ,Klicks" zu vernehmen
sind. Priifen Sie, dass das Zusammenspiel zwischen Bremsnocke und Hebel voll funktionsfahig ist.
Gehen Sie dabei folgendermaBen vor:

1. Bewegen Sie den Hebel in dle PRIMED Stellung

2. Offnen Sie das b gli il, um die Br ke freizulegen

3. Uben Sie Druck auf die Bremsnocke Richtung Ankerpunkt aus und halten Sie diesen aufrecht

4. Stellen Sie den Hebel (iber DESCENT auf PANIC

Beim Ausfiihren der Schritte 3 und 4 sollten sich der Hebel und die Bremsnocke zusammen bewegen.
Sobald der Hebel die PANIC-Stellung erreicht, muss die Bremsnocke nach vorne Richtung ausgeiibten
Druck einrasten.

[G] Einlegen des Seils.

Befestigen Sie das Abseilgerat mit einem Verschlusskarabiner an Ihrem Gurt.

ISC empfiehlt einen ovalen Karabiner.

Stellen Sie den Hebel in die PRIMED-Stellung, damit sich die Bremsnocke frei bewegen kann.

Offnen Sie das bewegliche Seitenteil

Legen Sie das Seil wie dargestellt ein

SchlieBen Sie das bewegliche Seitenteil

WARNUNG: Das bewegliche Seitenteil muss richtig am Druckknopf der Gehause-Offnungssperre
einrasten und der Karabiner muss durch den Befestigungspunkt beider Rahmen gefiihrt werden. (Siehe
Abb. J). Bitte beachten Sie vorhersehbare Fehlanwendung!

[H] Funktionspriifung.

Prifen Sie unter Verwendung eines Backup-Sicherheitssystems (empfohlen) vor dem Einsatz alle
Funktionen.

Uberpriifen Sie vor jedem Einsatz, ob das Seil korrekt eingelegt wurde.

Stellen Sie sicher, dass die vollsténdige Hebeldrehung nicht behindert oder beeintrachtigt wird.

WARNUNG: Achten Sie darauf, dass nichts die korrekte Funktion des Abseilgerates oder seiner
Komponenten stort. Stellen Sie sicher, dass der Hebel des Abseilgerates und der Karabiner-Schnapper
keine Gegensténde oder Oberflachen beriihren, die ihre Funktion beeintréchtigen oder zur Querbelastung
fihren kénnen - siehe Fehlanwendung.

Mit dem Hebel in der PRIMED-Stellung:

a. Versuchen Sie, das Abseilgerat am Seil nach unten zu ziehen - es sollte sich nicht nach unten ziehen
lassen. Ist dies der Fall, priifen Sie, dass das Seil korrekt eingelegt ist und keine Anzeichen von Verschlei
vorhanden sind.

b. Das Abseilgerat sollte sich jedoch nach oben ziehen lassen.

Legen Sie nach und nach Ihr Gewicht auf das Abseilgerdt und ziehen Sie langsam am Hebel, damit
das Seil durch das Abseilgerat laufen kann, wahrend Sie mit einer Hand die Bremsseite des Seils
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umschlossen halten. Stellen Sie sicher, dass die Bewegung kontrolliert und glatt verlauft. Sollte dies nicht
funktionieren, Uberprifen Sie das Einlegen des Seils.

Lassen Sie den Hebel los und Uberprifen Sie, ob das Abseilgerat stoppt. Stopp es nicht, verwenden Sie
das Abseilgerat nicht weiter.

[I] Horizontale Bewegung / Quergang. Auf geneigtem oder horizontalem Gelande oder mit
leichter Last lasst sich die PANIC-Bremse leicht aktivieren. Verwenden Sie flr ein leichtes Gleiten den
D hebel an der Br { HINWEIS: Der Winkel, in dem das Gerat gehalten wird, kann die
Laufgeschwindigkeit des Seils durch das Gerét beeinflussen.

[3] vorhersehbaren Missbrauch

[K] Abseilen (Arbeit). Zur Kontrolle des Abseilgerdtes wahrend des Abseilens steuern Sie mit der
nicht bremsenden Hand die Stellung des Hebels und mit der Br d die Br ite des Seils.
Dadurch erhalten Sie extra Sicherheit und die Méglichkeit der Geschwindigkeitskontrolle. Wenn Sie den
Hebel beim Abseilen zu weit ziehen, aktiviert das Abseilgerat die PANIC-Funktion, was dazu fiihrt, dass
das Abseilgerat stoppt.

Die PANIC-Funktion l&sst sich schwerer aktivieren, wenn die Br
umschlossen hélt, was dem normalen Verhalten entspricht.
Zum ZURUCKSTELLEN des Abseilgerites aus der PANIC-Stellung drehen Sie den Hebel in dieselbe
Richtung (siehe Abbildung D). Dadurch kénnen Sie sich weiter abseilen. Wird fir zuséatzliche
Bremswirkung des Systems ein zweiter Karabiner verwendet, was jedoch keine Anforderung ist, missen
Sie sicher stellen, dass er sich vom Hauptbefestigungspunkt des Abseilgerdtes entfernt befindet -
siehe Abbildung I.

[L] Arbeitsposition. Verriegeln Sie nach dem Anhalten in Ihrer Arbeitsposition das Abseilgerdt am Seil,
indem Sie den Hebel in die Richtung bewegen, die der zum Abseilen verwendeten entgegengesetzt ist
- ,PUSH TO PARK" (IN PARKSTELLUNG ZIEHEN). Sobald Sie die PARK-Stellung erreicht haben, bewegt
sich der Hebel nicht mehr weiter in diese Richtung (Sie sollten ein akustisches ,Klicken" vernehmen).
Um sich nach Abschluss Ihrer Arbeit weiter abzuseilen, ziehen Sie, wahrend Sie die Bremsseite des
Seils umschlossen halten, den Hebel in die PRIMED-Stellung und danach weiter, um den Abseilvorgang
fortzufahren.

[M] Aufstieg: Beseitigen Sie mit dem Abseilgerdt in der PRIMED-Stellung und mithilfe einer
Handsteigklemme (RP220) beim Aufrichten jeglichen Durchhang. Das Seil darf zwischen der
Handsteigklemme und dem Abseilgeréat nicht durchhéngen.

d die Br ite des Seils fest

(Sachgerechter Einsatz (fiir geschultes Personal mit entsprechenden Kenntnissen und
Erfahrungen)

« Vor Anwendung der bereitgestellten Informationen mussen die unter dem Hinweis ,AuBergewthnliche
Verwendungszwecke" bereitgestellten Informationen vollstandig verstanden werden.

« Die Beherrschung/Durchfiihrung dieser Techniken erfordert Training

* Wenden Sie sich zu Ihrer eigenen Sicherheit an einen Experten, bevor Sie versuchen, diese Techniken
anzuwenden.

[N] Rettung mittels Ankerpunkt: Der Hebel des Abseilgerdtes muss sich in der PARK-Stellung
befinden. Dies muss mit einem geeigneten Knoten (z. B. Schleifknoten) mit einem Durchhang in
geeigneter Lénge gesichert werden, um ein Rutschen im Falle einer Uberlastung des Systems zu
ermdglichen. Losen Sie den Knoten im Falle einer Rettung und beginnen Sie, sich abzuseilen.

Ungefahre Mindest-Rutschlasten (zur Reduzierung von Aufprallkréften):

D4 - 5kN*

D5 - 9kN*

*Seilzustand und/oder Seildicke kénnen diese Zahlen beeinflussen.

Bewegen Sie den Hebel in die PRIMED-Stellung, wéhrend Sie die Bremsseite des Seils umschlossen
halten, und drehen Sie langsam den Hebel, damit das Seil durch das Abseilgerat gleiten kann. Die
Kontrolle wird durch variierten Griff auf der Bremsseite des Seils unterstitzt. Lassen Sie den Hebel
los, um die Selbstbremsfunktion auszulésen. Ist das Abseilgerat leicht belastet und l&sst sich die
PANIC-Funktion zu leicht aktivieren, verwenden Sie den D bel an derBr ke. Wird fur
zusatzliche Bremswirkung des Systems ein zweiter Karabiner verwendet, was jedoch keine Anforderung
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ist, mussen Sie sicher stellen, dass er sich vom Hauptbefestigungspunkt des Abseilgerdtes entfernt
befindet - siehe Abbildung I.

[0] Bergung: Die maximale Abseillast des Abseilgerdtes betragt 240 kg, was eine Vielzahl von
Rettungsszenarien erlaubt. Bei Bedarf kann zusatzliche Bremswirkung hinzugefiigt werden, was jedoch
nicht immer notwendig ist.

[P] Umlenkung mit Riicklaufsperre / Horizontale Seilbahn: Das Abseilgerat kann als Umlenkung
mit Ricklaufsperre eines Seils am Ankerpunkt einer horizontalen Seilbahn verwendet werden. Mit dem
Hebel in der PRIMED-Stellung kann das Seil mithilfe einer Spannrolle und einem Seilgreifer (RP209/
RED) oder von Hand gespannt werden, bis die gewiinschte Spannung erreicht ist. An diesem Punkt
sollte der Hebel in die PARK-Stellung gestellt werden. Dies muss mit einem geeigneten Knoten (z.
B. Schleifknoten) mit einem Durchhang in geeigneter Lange gesichert werden, um ein Rutschen im
Falle einer Uberlastung des Systems zu erméglichen. Lésen Sie den Knoten im Falle einer Rettung und
beginnen Sie, sich abzuseilen.

[Q] PRO-Versionen: Die PRO-Versionen des Arbeits-/Rettungsabseilgerdts D4 und D5

sind nicht mit einer Panikbremsfunktion ausgestattet. Der Benutzer muss sich in einer

angemessenen Geschwindigkeit abseilen. Alle anderen Funktionen sind gleich.

Beim Arbeiten mit horizontalen Seilbahnen ist extreme Vorsicht geboten, da hohe Krafte
erzeugt und eine Uberlastung von Seil, Ankerpunkten und Hardware verursacht werden
konnen - eine Fachausbi und sp Kenntnisse sind erforderlich, um sicher zu stellen,
dass diese Art von System sicher vorbereitet und betrieben wird.

w Sie Ihr Geriit y it
e Wenn das Abseilgerat einer Last ausgesetzt wird, die groBer als die Rutschlast ist, wie beispielsweise
bei einem dynamischen Lastereignis

* Wenn die MessingverschleiBanzeige in der oberen Rolle sichtbar ist

« Wenn es bei der Uberpriifung durchféllt

« Wenn Sie nicht die volle Gebrauchsgeschichte kennen

* Wenn irgendwelche Zweifel bezliglich Zustand oder Zuverlassigkeit bestehen

« Wenn es aufgrund von Anderung der Normen, gesetzlicher Bestimmungen und technischer Vorschriften
veraltet ist oder bei Inkompatibilitdt mit anderen Ausriistungsgegenstanden

e Wenn die Seilrolle Gber das b lich i ha vollstandig abgenutzt ist.

Achten Sie darauf, dass das Gerét zerstort wird, um eine weitere Verwendung zu verhindern.

Gesetzgebung

Das ISC Work/Rescue Descender ist ein Abseilgerét gemaB EN12841:2024, Typ C, mit Seileinstellung.
Die priméare Funktion des Abseilgerédts ist die Fortbewegung entlang des Seils. Wenn das anpassbare
Ankerseil mit dem vollen Gewicht des Anwenders belastet wird, wird es zum Arbeitsseil. Das Abseilgerat
muss in Verbindung mit einem Backup-Abseilgerdt des Typs A (z. B. ISC RED) an einem zweiten Seil
(Sicherungsseil) verwendet werden, es sei denn, eine Risikobewertung hat ergeben, dass eine andere
Konfiguration ein geringeres Risiko fiir Personen herbeifiihren wiirde. Das Abseilgeréat ist nicht fur den
Einsatz in einem EN363 Absturzsicherungssystem geeignet. Zertifizierungstests wurden im SATRA
Technology Centre (AB0321) unter einer Arbeitslast von 240 kg mit BEAL Intervention 10,5 mm, BEAL
Industrie 11,5 mm, BEAL ERGO g12,5 mm, Courant Bandit 12,5 mm und Teufelberger KM III g13,0 mm
Seilen durchgefiihrt. Das Abseilgerdt muss mit einem oberhalb des Anwenders befindlichen Ankerpunkt/
System eingesetzt werden. Der Ankerpunkt muss EN 795 (mindestens 12 kN), ANSI z359 oder einer
anderen anerkannten internationalen oder brancheniblichen, einsatzspezifischen Norm oder einem
sonstigen nicht technischen Ankerpunkt mit der entsprechenden Nutzlast entsprechen. Um das Risiko
eines freien Falls zu verringern, muss das Seil zwischen dem Gerét und dem Anker immer gespannt sein.
WARNUNG: Zudem ist unbedingt vor jeder Anwendung darauf zu achten, dass unter dem Anwender
ausreichend Platz zur Verfligung steht. So wird sichergestellt, dass er bei Verwendung des Gerats im Fall
eines Absturzes auf dem Fallweg nicht auf dem Boden aufschlagt oder mit anderen Hindernissen kollidiert.
Das Abseilgerat muss mit einem Ganzkorpergurt gemaB EN 361 bzw. EN 1497 oder einer entsprechenden
internationalen Norm verwendet werden. Das Abseilgerdt muss mit dem die Last tragenden Anschluss
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eines Ganzkdrpergurts an der Bauchposition mit einem selbstverriegelnden Karabinerhaken (EN 362 o.
entspr.) verbunden werden. Stellen Sie sicher, dass der Ankerpunkt richtig positioniert ist, um das Risiko
und die Lange eines Sturzes zu begrenzen. Der Anker sollte so positioniert sein, dass die freie Bewegung
des Systems und der Sturzweg nicht behindert werden. Arbeiten Sie so nah wie méglich direkt unterhalb
des Ankerpunktes (maximal 30° von der Vertikalen), um Verletzungen durch einen Pendelsturz zu
vermeiden. Falls die Moglichkeit besteht, dass der Kletterer das Gerat unbeabsichtigt Gber das Ende des
Arbeitsseils hinausziehen konnte, sollte an einer geeigneten Stelle am Seil ein Stopperknoten vorgesehen
werden. Der Stopperknoten sollte sich mindestens 500 mm vom nicht verndhten Ende entfernt befinden.
Der Knoten stellt sicher, dass das Abseilgerat nicht tUber das Ende des Kletterseils rutschen kann.

@ Espaiiol ) .

Deben leerse y se t e estas instrucci junto con las instrucciones

genéricas suministradas.

[A] Identificaciones.

1 - Nombre del producto, marca DXtm

2 - Identificacién del fabricante.

3 - Organismo notificado de control de la fabricacion del PPE.

4 - Lea y siga siempre las instrucciones suministradas por el fabricante.

5 - Tamafio de la cuerda y tipo: RP880xx (D4) - EN1891A (10,5 - 11,5 mm)
RP883xx (D5Y) - NFPA ‘T’ 7/16” Armortech (11,1 - 12 mm)
RP885xx (D5) - NFPA ‘G’ 2" (12,5 - 13 mm)

6 - Normas

7 - Numero de serie: YY - Afio, BBBBB - Lote de produccion, XX - nimero de serie individual.

8 - codigo de pieza

[B] Nomenclatura de las piezas.

1 - placa lateral mévil, 2 - leva, 3 - bobina superior, 4 - asa, 5 - placa lateral fija, 6 - botén pulsador,
7 - punto de fijacion, 8 - empufiadura de pulgar.

Materiales principales: Aluminio, acero inoxidable.

[C] Terminologia: A - Mano de frenado, B - lado de frenado de la cuerda.

[D] Limpieza, inspeccion y lubricacion de los descensores: Después de su uso, o en cualquier
momento en el que se observe que el dispositivo tiene suciedad, puede efectuarse la limpieza del mismo
como sigue:

Utilizar agua templada, a menos de 30 °C, y un detergente suave de lavado para el hogar, con un pafio
suave, o cepillo de nailon de limpieza para suciedad incrustada, para limpiar las piezas expuestas del
dispositivo.

No sumergir por completo el dispositivo en el detergente/agua.

Enjuagar el dispositivo por completo con agua limpia, y dejar que se seque de forma natural, girando
el dispositivo varias veces durante el secado para asegurarse de que cualquier posible agua atrapada
pueda salir.

Aplique una pequefia cantidad (esto es, solo una o dos gotas) de aceite ligero, por ejemplo del tipo 3 en
1, como sigue:

Boton pulsador: Abrir la placa lateral mévil, soltar el botén pulsador totalmente y aplicar una
pequefia cantidad de aceite en el borde, soltar y liberar varias veces para asegurar que el botén
pulsador se mueve con suavidad y no queda obstruido por suciedad, limpiando cualquier exceso de
aceite con un trapo.

haciendo funcionar el bastidor varias veces para distribuir el aceite, limpiando cualquier exceso de aceite
Bastidor mévil lateral: Aplique una pequefia cantidad de aceite bajo el borde del cabezal del remache,
con un trapo.

Asa: Aplique una pequefia cantidad de aceite en la holgura entre el tetén y el asa, girando el asa varias
veces para distribuir el aceite, limpiando cualquier exceso de aceite con un trapo.
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Tras la limpieza, llevar a cabo una verificacion previa al uso tal como se detalla en este manual.

Si el dispositivo ha quedado muy sucio, preste especial atencién al movimiento de las piezas para asegurar
que la suciedad y los objetos extrafios no se hayan introducido en el mecanismo u obstaculicen el mismo.
Si existe alguna duda con respecto a la funcionalidad de la unidad, debera retirarse del uso y someterse
a un servicio de mantenimiento por parte de personal competente.

[E] Posicién del asa: 1 - REPOSO, 2 - CARGADO, 3 - DESCENSO, 4 - PANICO, 5 - RESTABLECIMIENTO.
[F] Inspeccion: El indicador de desgaste es un pasador de latdn situado-bajo la superficie de la bobina
superior. Aseglrese de que no es visible antes del uso. Si es visible, debera retirarse del servicio el
dispositivo.

Verifique posibles fisuras, corrosién, bordes afilados y deformaciones.

Verifique posibles elementos de fijacion/componentes sueltos.

Verifique que la leva, en la posicion de CARGADO, se mueve libremente.

Aseglrese de que las placas laterales estan correctamente alineadas.

Preste atencion al botén pulsador de enclavamiento del bastidor, para asegurarse de que enclava
totalmente en la placa lateral mévil. Oird un “clic” cuando el bastidor se asiente correctamente.
Verifique que el asa gira libremente y que se escuchan 3 “clics” durante la rotacién. Verifique que la
interaccion entre la leva y el asa es plenamente funcional. Para ello:

1. Mueva el asa hasta la posicién de CARGADO

2. Abra la placa lateral moévil para dejar expuesta la leva

3. Aplique y mantenga presion sobre la leva en la direccion de anclaje

4. Tire del asa del DESCENT hasta la posicién de PANICO

Mientras se llevan a cabo los pasos 3 y 4, los movimientos del asa y la leva deberan realizarse al unisono.
Cuando el asa alcanza la posicién de PANICO la leva debe enclavarse hacia delante en la direccién de la
presion aplicada.

[G] Instalacién en la cuerda.

Enganche el descensor a su arnés utilizando un mosquetdn de seguridad.

ISC recomienda un mosquetén oval.

Tire del asa hacia la posicidn CARGADO para permitir que la leva se mueva libremente.

Abra la placa lateral mévil

Introduzca la cuerda como se indica

Cierre la placa lateral movil

ADVERTENCIA: La placa lateral movil debe encontrarse enclavada adecuadamente en el botén
pulsador de fijacion del bastidor y el mosquetén debe colocarse a través del punto de fijacién de ambos
bastidores. (Véase la fig. J). Le rogamos sea consciente de posibles malos usos previsibles.

[H] Verificaciones operativas.

Lleve a cabo todas las verificaciones previas a la utilizacion del equipo utilizando un sistema de seguridad
auxiliar (recomendado).

Antes de cada empleo verifique la instalacion correcta de la cuerda.

Aseglrese de que se permite la rotacion completa del asa sin impedimentos ni obstéculos.

ADVERTENCIA: No permita que nada interfiera con el funcionamiento correcto del descensor o de
sus componentes. Aseglrese de que el asa del descensor y el cierre del conector no estén en contacto
con ningln objeto o superficie que pueda dificultar su funcionalidad u originar cargas cruzadas - véase
malos usos.

Con el asa en la posicién de CARGADO:

a. Intente tirar del descensor hacia abajo de la cuerda - no deberia desplazarse bajando a lo largo de la
misma. Si lo hace, verifique que la cuerda estd instalada correctamente, y que no hay signos de desgaste.
b. El descensor debera poder, sin embargo, desplazarse en el sentido ascendente de la cuerda.

Aplique su peso gradualmente sobre el descensor, y sosteniendo con una mano el lado de frenado de la
cuerda tire lentamente del asa para permitir que la cuerda deslice a través del descensor. Aseglrese de
que el movimiento pueda controlarse y sea suave. Si no funciona, verifique la instalacién de la cuerda.
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Libere el asa y verifique que el descensor se detiene. Si no se detiene, no continle utilizando el descensor.
[I] Movimiento horizontal / Ascenso oblicuo. Sobre pendientes o terreno horizontal, o con cargas
ligeras, el freno de PANICO se activa faciimente. Para permitirle un desplazamiento suave, utilice la
empuiiadura de pulgar de la leva. NOTA: el dngulo bajo el que se sostenga el dispositivo puede afectar
a la velocidad de la cuerda a través del dispositivo.

[3] mal uso previsible

[K] Descenso (trabajo). Para controlar el descensor durante el descenso, la mano no utilizada para
freno se usara para controlar la posicién del asa, y su mano de frenado se utilizara sobre el lado de
frenado de la cuerda, para proporcionarle seguridad extra y un ajuste fino del control de la velocidad.
Si tira demasiado del asa, mientras se desciende, el descensor enclavara la funcién de PANICO haciendo
que el descensor se pare.

La funcién de PANICO costard mas de enclavar si se sostiene firmemente el lado de frenado de la
cuerda con la mano de frenado, lo que constituye el comportamiento normal.

Para el RESTABLECIMIENTO del descensor, desde la posicion de PANICO, girar el asa en la misma
direccién (ver figura D). Ello le permitird continuar su descenso. Aln no siendo esto un requisito, si se
utiliza un segundo mosquetdn para afiadir friccion al sistema, deberd asegurarse de que se sitla alejado
del punto de fijacién del descensor principal - ver figura I.

[L] Posicionamiento de trabajo. Tras detenerse en su posicion de trabajo, bloquee el descensor en
la cuerda moviendo el asa en la direccion opuesta a la utilizada para el descenso - “EMPUJAR PARA
REPOSO”. Una vez alcanzada la posicion de REPOSO, el asa no se desplazara mas en dicha direccion
(debera oir un “clic” audible). Para continuar con su descenso tras haber completado su trabajo, mientras
sujeta el lado de frenado de la cuerda, tire del asa hasta la posicion CARGADO, y para continuar su
descenso continte girando el asa.

[M] Ascenso. Con el descensor en la posicion de CARGADO, utilizando un dispositivo de ascenso manual
(RP220), descombe conforme se levante. No permita nunca el combado entre el dispositivo de ascenso
manual y el descensor.

(WUso experto (para operarios formados, con los adecuados conocimientos y experiencia)

« Es importante entender plenamente la informacién suministrada en el apartado de usos excepcionales,
antes de poner en préctica la informacién aportada.

o La realizacion y dominio de estas técnicas requiere formacion

« Consulte con un profesional antes de intentar llevar a cabo estas técnicas por si mismo, para su propia
seguridad.

[N] Aparejo para rescate / Anclaje: El asa del descensor debe encontrarse en la posiciéon de REPOSO.
Debe respaldarse empleando un nudo adecuado (por ejemplo Mule) con una longitud adecuada de comba
como para permitir el deslizamiento en el caso de una sobrecarga del sistema. En el caso de rescate,
deshaga el nudo e inicie el descenso.

Cargas de deslizamiento minimas aproximadas (para reducir las fuerzas de impacto):

D4 - 5kN*

D5 - 9kN*

*el estado de la cuerda y/o su tamafio pueden afectar a estos valores.

Sosteniendo el lado de frenado de la cuerda, desplazar el asa hasta la posicion de CARGADO, girar
gradualmente el asa para permitir que la cuerda deslice a través del descensor. Se consigue el control
variando el agarre sobre el lado de frenado de la cuerda. Para activar la funcion de frenado automatico,
suelte el asa. Cuando el descensor se encuentre ligeramente cargado, si la funcién PANICO se activa
demasiado facilmente, utilice la empufiadura de pulgar de la leva. Aln no siendo esto un requisito,
si se utiliza un segundo mosquetdén para afadir friccion al sistema, deberd asegurarse de que se sitla
alejado del punto de fijacién del descensor principal - ver figura L.

[0] Rescate de extracciéon (“Pick-off”): El descensor estd concebido para una carga nominal de
240kg, lo que permite una gran variedad de escenarios de rescate. Puede afiadirse friccion adicional si se
requiere, pero no es siempre necesario.
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[P] Captura de progreso/Lineas horizontales: El descensor puede utilizarse para capturar el progreso
de una cuerda en un punto de anclaje de una linea horizontal. Con el asa en la posiciéon CARGADO, puede
tensarse la linea, utilizando una polea de tensado y una argolla para cuerda (RP209/RED) o a mano, hasta
alcanzar la tensién deseada, punto en el cual deberd moverse el asa hasta la posicion de REPOSO. Debe
respaldarse empleando un nudo adecuado (por ejemplo Mule) con una longitud adecuada de comba como
para permitir el deslizamiento en el caso de una sobrecarga del sistema. En el caso de rescate, deshaga
el nudo e inicie el descenso.

[Q] Versiones PRO: las versiones PRO de los descendedores para operaciones de rescate D4 y D5 no
estdn equipados con una opcion de freno de emergencia. El usuario deberd descender a una velocidad
adecuada. Todas las demas funciones se mantienen igual.

Deben tomarse especiales precauciones cuando se trabaje con lineas horizontales dado que es
posible que se generen fuerzas excesivas y sobrecarga de la cuerda, anclajes, y elementos - se

requiere for i6 pecifica y imientos para asegurar que este tipo de sistema quede
aparejado y sea operado de forma segura.
Cus finali la vida atil d "

e Si el descensor queda sujeto a una carga mayor que la carga de deslizamiento, como pudiera
experimentarse en un caso de carga dindmica

« Si el indicador de desgaste de latén de la bobina superior es visible

« Si no supera la inspeccion

* Si desconoce su historial completo de uso

« Si existe cualquier duda en relacion con su estado o fiabilidad

e Cuando queda obsoleto debido a cambios en las normas, legislacién, técnicas, o a incompatibilidad
con otros equipos

 Si la via de la cuerda sobre el bastidor lateral mévil se ha desgastado por completo.

Aseglrese de destruir el equipo para impedir un uso posterior.

Legislacion

El descensor de trabajo/rescate ISC es un descensor de ajuste por cuerda tipo C conforme a la norma EN
12841:2024. La funcidn basica del descensor es la progresion a lo largo de la linea de trabajo. Cuando
la linea de anclaje ajustable se carga con todo el peso del usuario, se convierte en una linea de trabajo.
El descensor debe utilizarse conjuntamente con un descensor auxiliar tipo A (por ejemplo, ISC RED)
sobre una segunda cuerda (cuerda de seguridad), a menos que se demuestre mediante una evaluacion
de riesgos que una configuracion diferente entrafiaria un riesgo menor para las personas. El descensor
no es adecuado para su uso en un sistema de detencién de caidas EN363. Los ensayos de certificacion
fueron llevados a cabo en el Centro Tecnoldgico SATRA (AB0321) y se realizaron utilizando masas de 240
kilos con las siguientes cuerdas: BEAL Intervention @10,5 mm, BEAL Industrie @11,5 mm, BEAL ERGO
@12,5 mm, Courant Bandit @12,5 mm y Teufelberger KM III @#13,0 mm. El descensor debe utilizarse con
un punto o sistema de anclaje situado por encima del usuario. El punto de anclaje debe cumplir con la
norma EN 795 (minimo 12 kN), ANSI Z359, con cualquier otra norma internacional reconocida especifica,
con las mejores practicas de la industria relativas al uso especifico, o con un punto de anclaje de no
ingenieria capaz de resistir las cargas adecuadas. Para reducir el riesgo de caida libre, la cuerda entre el
dispositivo de ajuste y el anclaje debe estar siempre tensa. ADVERTENCIA: Por motivos de seguridad,
es esencial verificar el espacio libre necesario por debajo del usuario en el &rea de trabajo antes de cada
uso, de modo que, en caso de caida, no haya colision con el suelo u otros obstaculos en la trayectoria
de caida. El descensor debe utilizarse con un arnés integral que cumpla las normas EN 361, EN 1497 o
sus equivalentes internacionales. Debe conectarse al punto de anclaje de carga del arnés en la posicion
ventral, utilizando un mosquetdn con bloqueo automatico (EN362 o equivalente). Aseglrese de que el
punto de anclaje esté correctamente situado para limitar el riesgo y la longitud de una caida. El anclaje
debe colocarse de forma que no se obstaculicen el libre movimiento del sistema ni el trayecto de caida.
Trabaje justo debajo del punto de anclaje en la medida de lo posible (maximo 30° respecto a la vertical)
para evitar lesiones por caida oscilante. Si existe la posibilidad de que el escalador se salga de la linea de
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trabajo por accidente, debe instalarse un nudo de tope a la altura adecuada de la cuerda. El nudo de tope
debe situarse al menos a 500 mm del extremo no rematado. Este nudo garantiza que el descensor no se
salga por el extremo de la cuerda de escalada.

@ Suomeski

N&a@ma ohjeet on luettava ja ymmarrettava i imitettujen ylei
ohjeiden kanssa.
[A] Merkinnat.
1 - Tuotteen nimi, merkki DXt™
2 - Valmistajan tunniste.
3 - Henkilonsuojainten valmistusta valvova ilmoitettu laitos.
4 - Lue aina valmistajan toimittamat ohjeet ja noudata niita.
5 - Kdyden koko ja tyyppi: RP880xx (D4) - EN1891A (10,5-11,5 mm)
RP883xx (D5Y) — NFPA ‘T’ 7/16" Armortech (11,1-12 mm)
RP885xx (D5) - NFPA ‘G’ 2" (12,5-13 mm)

6 - Standardit

7 - Sarjanumero: YY - vuosi, BBBBB - tuotantoera, XX - yksil6llinen sarjanumero.

8 - tuotekoodi

[B] Osien nimet.

1 - liikkuva sivulevy, 2 - nokka, 3 - ylépuola, 4 - kahva, 5 - kiinted sivulevy, 6 - painike, 7 - kiinnityspiste,
8 - peukalovipu.

Paamateriaalit: alumiini, ruostumaton teras.

[C] Sanastoa: A - Jarrukahva, B - kdyden jarrutuspuoli.

[D] Laskeutumislaitteiden puhdistus, tarkastus ja voitelu: Laite voidaan puhdistaa kayton jéalkeen
tai koska tahansa laitteen likaantuessa seuraavasti:

Puhdista laitteen ulkoiset osat Iampimaélla < 30 °C vedelléd ja miedolla astianpesuaineella pehmeaa liinaa
tai erittain likaista laitetta puhdistettaessa tiskiharjan tyyppista nailonharjaa kayttaen.

Ala upota laitetta kokonaan pesuaineeseen tai veteen.

Huuhtele laite huolellisesti puhtaalla vedelld ja anna kuivua luonnollisesti kaannellen laitetta useita
kertoja kuivumisen aikana, jotta koloihinkin jaényt vesi kuivuu.

Oljyé laite pienelld maaralla (vain 1 tai 2 tippaa) kevytta &ljya, kuten 3-in-1-6ljya, seuraavasti:
Painike: Avaa liikkuva sivulevy, paina painike téysin pohjaan ja laita pieni mé&ra 6ljyé reunaan.
Painele useita kertoja. N&in varmistetaan, ettd painike liikkuu pehmeasti eivatka roskat padse estamaan
sen toimintaa. Pyyhi liika 6ljy pois rievulla.

kuva sivurunko: Laita pieni ma Oljya niitti
Oljy leviaa. Pyyhi liika 6ljy pois rievulla.

Kahva: Laita pieni maara 6ljya navan ja kahvan valiin. Pyoritd kahvaa useita kertoja, jotta 6ljy leviaa.
Pyyhi liika 6ljy pois rievulla.

Tee puhdistuksen jalkeen kayttoa edeltéva tarkastus tdssa oppaassa neuvotulla tavalla.

Jos laite on hyvin likainen, kiinnita erityishuomiota osien lilkkkumiseen ja varmista, ettei mekanismiin ole
paassyt likaa tai vierasesineita heikentdméaan sen toimintaa.

Jos et ole taysin varma laitteen toimivuudesta, se on poistettava kaytosta ja annettava patevan henkilon
huollettavaksi.

[E] Kahvan asento: 1 - PYSAYTYS, 2 - VALMIUS, 3 - LASKEUTUMINEN, 4 - PANIIKKI, 5 - PALAUTUS.
[F] Tarkastus: Yldpuolan pinnan alla sijaitseva messinkitappi toimii kulumisen ilmaisimena. Varmista
ennen kayttoa, ettei tappi ole nakyvissa. Jos se on nakyvissa, laite on poistettava kaytosta.

Tarkasta, onko laitteessa halkeamia, korroosiota, teravia sérmia ja epdmuodostumia.

Tarkasta, onko l0ystyneita kiinnittimia tai osia.

Tarkista, ettéd nokka liilkkuu VALMIUS-asennossa vapaasti.

Varmista, etté levyt kohdistuvat oikein.

3an reunaan. Liikuta runkoa muutamia kertoja, jotta
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Kiinnitd huomiota rungon lukituksen painikkeeseen ja varmista, ettd se kiinnittyy taysin liikkuvaan
sivulevyyn. Kun runko asettuu oikein paikalleen, kuulet naksahduksen.

Varmista, etté kahva padsee pyorimaan vapaasti ja ettd kierroksen aikana kuuluu 3 naksahdusta.
Tarkista, ettéd nokka ja kahva toimivat yhdessa ongelmitta. Téaméa tehdaan seuraavasti:

1. Siirrd kahva VALMIUS-asentoon

2. Avaa liikkuva sivulevy niin, ettd nokka on esilld

3. Kuormita nokkaa painolla kiinnittimen suuntaan ja yllapidé kuormitusta

4. Vedd kahva LASKEUTUMINEN-asennon kautta PANIIKKI-asentoon

Kun vaiheita 3 ja 4 suoritetaan, kahvan ja nokan tulisi liikkua yhdessa. Kun kahva saavuttaa PANIIKKI-
asennon, nokan tulee napsahtaa eteenpain siihen kohdistuvan painon suuntaan.

[G] Koyden asentaminen.

Kiinnita laskeutumislaite valjaisiin karbiinihaalla.

ISC suosittelee ovaalia karbiinihakaa.

Laita kahva VALMIUS-asentoon niin, ettd nokka paasee liikkumaan vapaasti.

Avaa liikkuva sivulevy

Aseta koysi kuvan mukaisesti

Sulje liikkuva sivulevy

VAROITUS: Liikkuvan sivulevyn taytyy kiinnittyd hyvin rungon lukituksen painikkeeseen ja
karbiinihaan taytyy kulkea molempien runkojen kiinnityspisteen lapi. (Katso kuvaa J.) Valta
ennakoitava vaarinkaytto!

[H] Toimintatarkastukset. Kun teet kayttéa edeltévia
varaturvajarjestelméaa (suositus).

Tarkasta ennen jokaista kayttoa, etta koysi on asennettu oikein.
Varmista, ettd kahva padsee pyorimaan esteittd ja rajoituksitta.

tarkastuksia, kaytéd aina myds

VAROITUS: Ald anna mink&an hairita laskeutumislaitteen ja sen osien oikeanlaista kayttéa. Varmista,
ettei laskeutumislaitteen kahva tai kiinnittimen suljin kosketa mitaan esinetta tai pintaa, joka voisi estaa
niitd toimimasta tai aiheuttaa ristikkdiskuormitusta - katso vaarinkaytto.

Kun kahva on VALMIUS-asennossa:

a. Kokeile vetaa laskeutumislaitetta alaspain kdydessa - se ei saa liikkua koytta alas. Jos nain tapahtuu,
tarkista, ettd koysi on asennettu oikein ja ettei ndy merkkeja kulumisesta.

b. Laskeutumislaitteen tulee liikkua aina koytta ylos.

Laske painosi vahitellen laskeutumislaitteen varaan samalla, kun pidat toisella kadelld kiinni kdyden
lelta, ja kdanna k hitaasti niin, ettd koysi paasee liukumaan laskeutumislaitteen Iapi.
Varmista, ettd liike on hallittua ja pehme&a. Jos tédma ei toimi, tarkista kéyden asennus.

Vapauta kahva ja tarkista, ettd laskeutumislaite pysahtyy. Jos se ei pysahdy, ala kayta laskeutumislaitetta
enaa.

[I] Liik i k aan/poikittain. Kaltevassa tai vaakasuuntaisessa maastossa ja
kevyilla kuormilla PANIIKKI-jarru aktivoituu helposti. Jotta paaset liikkkumaan pehmeasti, kdytd nokan
peukalovipua. HUOMAA: kulma, jossa laitetta pidetdan, voi vaikuttaa nopeuteen, jolla koysi kulkee
laitteen lapi.

[3] ennakoitavissa vaarinkaytto

[K] Laskeutuminen (tyokayttd). Laskeutumislaitetta ohjataan laskeutumisen aikana niin, etta
kattd, jolla ei jarruteta, kaytetddn kahvan asennon saa iseen, ja jarrukatta kaytetadn kdyden
jarrutuspuolella lisdvarmistuksena sekd nopeuden hienosaatoon. Jos vedat kahvan laskeutumisen
aikana liian alas, laskeutumislaitteen PANIIKKI-toiminto aktivoituu ja pysayttaa laskeutumislaitteen.
PANIIKKI-toimintoa on vaikeampi kéyttda, jos kdyden jarrutuspuolta pidetaan tiukasti jarrukadelld,
mika on yleista.

Laskeutumislaite PALAUTETAAN PANIIKKI-asennosta kadntamalla kahvaa samaan suuntaan (katso kuvaa
D). N&in paaset jatkamaan laskeutumista. Jos jérjestelmassa kaytetaan lisépitona toista karbiinihakaa,
mika ei ole pakollista, on varmistettava, ettéd se sijoitetaan erilleen laskeutumislaitteen ensisijaisesta
kiinnityspisteesta - katso kuvaa I.
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[L] Tydskentelyasento. Kun olet pysdhtynyt tydskentelyasentoon, lukitse laskeutumislaite koyteen
kaantamélla kahvaa vastakkaiseen suuntaan kuin laskeuduttaessa - “PYSAYTA TYONTAMALLA”. Kun
PYSAYTYS-asento saavutetaan, kahva ei liilku pidemmaélle tdhan suuntaan (kuulet naksahduksen).
Kun ty6 on valmis ja haluat jatkaa laskeutumista, pidé kiinni kdyden jarrutuspuolelta, vedad kahva
VALMIUS-asentoon ja aloita laskeutuminen kaantamalla kahvaa lisaa.

[M] YI6s nouseminen: Kun laskeutumislaite on VALMIUS-asennossa, poista l0ysd kasikayttoisella
nousulaitteella (RP220) seisoessasi. Ald koskaan jata l6ysad kasikdyttdisen nousulaitteen ja
laskeutumislaitteen valiin.

@)

e On tarkead ymmartad kokonaisuudessaan erityiskayttoa koskevassa kohdassa olevat tiedot ennen
tietojen kayttoa.

¢ Naiden tekniikoiden kéyttdminen ja hallitseminen vaatii koulutusta

e Oman turvallisuutesi vuoksi konsultoi ammattilaista ennen kuin yritdt kayttda naitd tekniikoita
itsendisesti.

[N] Pelastuskidytté/ankkurointi: Laskeutumislaitteen kahvan on oltava PYSAYTYS-asennossa.
Varmistuksena on kaytettava soveltuvaa solmua (esim. muulisolmua). Jata riittavasti luisumisvaraa silta
varalta, ettd laite ylikuormittuu. Pelastustilanteessa avaa solmu ja aloita laskeutuminen.

Keskimé&araiset pienimmaét luisumiskuormat (iskuvoiman pienentéamiseksi):

D4 - 5 kN*

D4 - 9 kN*

*koyden kunto ja/tai koko voivat vaikuttaa naihin lukuihin.

Pida kiinni kdyden jarrutuspuolelta ja siirra kahva VALMIUS-asentoon. Kaanna kahvaa vahitellen,
jotta koysi padsee liukumaan laskeutumislaitteen I&pi. Hallintaa avustetaan I6ysaamalla ja tiukentamalla
otetta kdyden jarrutuspuolelta. Kun haluat aktivoida automaattisen jarrun, vapauta kahva Jos
PANIIKKI-toiminto aktivoituu lilan helposti kevyelld kuormalla, kéyta k olevaa kalovip
Jos jarjestelméssa kédytetaan lisépitona toista karbiinihakaa, mika ei ole pakollista, on varmistettava, etta
se sijoitetaan erilleen laskeutumislaitteen ensisijaisesta kiinnityspisteesta - katso kuvaa I.

[0] Poimintapelastus: Laskeutumislaite on mitoitettu 240 kg:lle, mikd mahdollistaa pelastuskaytén
monenlaisissa tilanteissa. Lisdpitoa voidaan lisata tarvittaessa, mutta se ei ole aina valttamatonta.

[P] Tarraaminen/vaakalinjat: Laskeutumislaitetta voidaan kéytt&a koyden etenemisen pysayttamiseen
vaakalinjan kiinnityspisteessé. Kun kahva on VALMIUS-asennossa, linja voidaan kiristéa taljapyoraa
ja koysitarrainta (RP209/RED) kéyttden tai kasin, kunnes saavutetaan toivottu kireys, jolloin kahva
siirretdan PYSAYTYS-asentoon. Varmistuksena on kaytettdvé soveltuvaa solmua (esim. muulisolmua).
Jata riittavasti luisumisvaraa silta varalta, ettd laite ylikuormittuu. Pelastustilanteessa avaa solmu ja
aloita laskeutuminen.

[Q] PRO-versiot: Tyo- ja pelastuskdyttoon suunniteltujen D4- ja D5-laskeutumislaitteiden PRO-
versioissa ei ole paniikkijarrua. Kayttdjan on laskeuduttava sopivalla vauhdilla. Kaikki muut toiminnot
ovat samat.

Vi injoilla tyosk dessd on r ettava erityista varovaisuutta, silla on mahdollista
luoda suuria voimia ja ylikuormittaa koyttd, kiinnittimid seka laitteistoa - tarvitaan
erityisk usta ja ista, jotta varmistetaan, ettd jarjestelma kootaan ja sitd kdaytetaan

turvallisesti.

Koska laite on poistettava kaytosta

e Jos laskeutumislaitteeseen kohdistuu luisumiskuormaa suurempi kuorma, jollainen on mahdollista
dynaamisen kuormituksen kohdalla

¢ Jos ylépuolan messinkinen kulumisen ilmaisin on nékyvissa

 Laite ei lapaise tarkastusta

o Et tunne laitteen koko kayttohistoriaa

e Kunnosta tai luotettavuudesta ei ole tayttad varmuutta

e Kun laite jaa vanhaksi standardien, lain tai tekniikan muuttuessa tai se kdy yhteensopimattomaksi
muiden laitteiden kanssa

e Jos liikkuvan sivurungon yli kulkeva kdysipolku on téysin puhki kulunut.
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Varmista, etta laitteen kaytto estetdadn tuhoamalla laite.

Lakitiedot

ISC:n tyo- ja pelastuskayttoon suunniteltu laskeutumislaite on EN 12841:2024 -standardin mukainen
tyypin C koydensaatolaite. Laskeutumislaitteen ensisijainen tehtdva on eteneminen tyoskentelykoytta
pitkin. Kun saadettava kiinnityskoysi ottaa vastaan kayttajan koko painon, siita tulee tydskentelykodysi.
Laskeutumislaitetta on kéytettdva yhdessé toiseen kdyteen (turvakdyteen) kiinnitetyn tyypin A
varalaskeutumislaitteen (esim. ISC RED) kanssa, ellei riskinarviointi osoita, ettd jokin muu kokoonpano
vahentaisi henkildihin kohdistuvaa riskid. Laskeutumislaite ei sovellu kaytettavéaksi EN363-tyyppisissa
putoamisen pysdyttavissa jarjestelmissa. Sertifiointitestauksen suoritti SATRA-teknologiakeskus
(AB0321) ja siind kaytettiin 240 kg:n testimassaa seka koysia BEAL Intervention ¢ 10,5 mm, BEAL
Industrie ¢ 11,5 mm, BEAL ERGO ¢ 12,5 mm, Courant Bandit ¢ 12,5 mm ja Teufelberger KM III g 13,0
mm. Laskeutumislaitetta on kaytettédva kayttdjan yldpuolella sijaitsevan ankkuripisteen tai -jarjestelman
kanssa. Ankkuripisteen on oltava EN 795:n (vahintdan 12 kN), ANSI z359:n tai muun kyseiseen kayttoon
soveltuvan, yleisesti tunnustetun kansainvalisen standardin tai alan parhaan kaytannén mukainen.
Vaihtoehtoisesti voidaan kayttaa luonnollista ankkuripistetta, joka kestda vaadittavat kuormat. Vapaan
putoamisen riskin véahentamiseksi kdyden on oltava aina kirealla kdydensaatolaitteen ja ankkuripisteen
valilla. VAROITUS: Turvallisuuden kannalta on olennaista tarkistaa ennen jokaista kayttékertaa kayttajan
alla tyoskentelypaikalla tarvittava vapaa tila, jotta putoamisen sattuessa ei tapahdu térméysta maahan tai
muihin putoamisreitilla oleviin esteisiin. Laskeutumislaitetta on kaytettava sellaisten kokovartalovaljaiden
kanssa, jotka tayttdvat EN 361:n ja/tai EN 1497:n tai niitd vastaavan kansainvélisen standardin
vaatimukset. Laskeutumislaite on kiinnitettavé kokovartalovaljaiden kuormaa kantavaan etupuolen
(ventraaliseen) kiinnityspisteeseen automaattisesti lukkiutuvalla (EN 362:n mukaisella tai vastaavalla)
sulkurenkaalla. Varmista, ettd ankkuripiste on sijoitettu oikein putoamisriskin ja putoamismatkan
pituuden rajoittamiseksi. Ankkuri on sijoitettava niin, ettd jarjestelmén vapaa lilke ja putoamisreitti
ovat esteettomia. Tydskentele mahdollisimman lahelld ankkuripistettd suoraan sen alapuolella (enintdan
30° pystysuorasta) valttadksesi heiluriliikkeen aiheuttamat vammat putoamistilanteessa. Jos on
olemassa mahdollisuus, ettd kiipeilija liu‘uttaa laitteen vahingossa irti tydskentelykdyden paan vyli,
koyteen on tehtava pysaytyssolmu sopivaan kohtaan. Pysdytyssolmun tulee olla vahintdan 500 mm:n
etdisyydellda paattamattomasta paasta. Tama solmu varmistaa, ettei laskeutumislaite paéase liukumaan
irti kiipeilykdyden p&éasta.

Frangais

Les instructions contenues dans ce manuel, ainsi que les instructions générales fournies,

doivent étre lues et bien comprises.

[A] Marquages.

1 - Nom du produit, marque DX

2 - Identification du fabricant.

3 - Organe notifié de contrdle de la fabrication de I'EPI.

4 - Toujours lire et suivre les instructions données par le fabricant.

5 - Type de corde et dimensions : RP880xx (D4) - EN1891A (10.5 - 11.5 mm)
RP883xx (D5Y) - NFPA ‘T" 7/16” Armortech (11.1 - 12 mm)
RP885xx (D5) - NFPA'G’ ¥2” (12.5 - 13 mm)

6 - Normes

7 - Numéro de série : YY - Année, BBBBB - Lot de fabrication, XX - Numéro de série individuel.

8 - Code Partie

[B] Nomenclature des piéces.

1 - plaque latérale mobile, 2 - came, 3 - bobine supérieure, 4 - poignée, 5 - plaque latérale fixe, 6 -

bouton-poussoir, 7 - point d’attache, 8 - appuie-pouce.

Matériaux principaux : Aluminium, acier inoxydable.

[C] Terminologie : A - Main de freinage, B - c6té freinage de la corde.
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[D] Nettoyage, inspection et lubrification des descendeurs : Apreés utilisation, et a chaque fois que
le dispositif est sali, son nettoyage peut étre effectué en suivant les instructions ci-dessous :

Nettoyez les parties exposées du dispositif a I'aide d’un chiffon doux ou d’une brosse a vaisselle en nylon
pour surfaces trés sales, d’eau chaude (<30 °C) et de produit vaisselle doux.

N‘immergez pas entiérement le dispositif dans le produit vaisselle/|’eau.

Rincez minutieusement le dispositif avec de I'eau propre et laissez-le sécher a l'air en le retournant
plusieurs fois lors de ce processus de sorte a vous assurer que I'eau emprisonnée peut s'évacuer.
Appliquez une petite quantité (c.-a-d. 1 a 2 gouttes uniquement) d’huile fluide, telle que de I'huile 3-en-1,
selon les procédures suivantes :

Bouton-poussoir : Ouvrez la plaque latérale mobile, enfoncez entierement le bouton-poussoir et
appliquez une petite quantité d’huile sur son bord. Appuyez et relachez plusieurs fois afin de vérifier que
le bouton-poussoir peut étre actionné sans probléme et que son mouvement n’est pas obstrué par des
débris. Essuyez tout excés d’huile avec un chiffon.

Plaque latérale mobile : Appliquez une petite quantité d’huile sous le bord de la téte de rivet, faites
tourner plusieurs fois la plaque afin d’étaler I'huile, puis essuyez tout excés d’huile avec un chiffon.
Poignée : Appliquez une petite quantité d’huile a I'espace situé entre le bossage et la poignée, faites
tourner plusieurs fois cette derniére afin d’étaler I'huile, puis essuyez tout excés d’huile avec un chiffon.
Effectuez les vérifications avant utilisation détaillées dans ce manuel une fois le descendeur nettoyé.

Si le dispositif est tres sale, accordez une attention toute particuliere au mouvement des pieces afin de
vous assurez que saletés et corps étrangers ne s’y sont pas introduits/ne compromettent pas le bon
fonctionnement du mécanisme.

En cas de doutes quant au fonctionnement du dispositif, ce dernier devra étre mis hors service et révisé
par une personne compétente.

[E] Position de la poignée : 1 - IMMOBILISATION, 2 - AMORCE, 3 - DESCENTE, 4 - PANIQUE, 5 -
REINITIALISER.

[F] Inspection Lindicateur d’usure est une tige en laiton située sous la surface de la bobine supérieure.
Vérifiez que cette tige n’est pas visible avant toute utilisation. Le cas échéant, le descendeur devra étre
mis hors service.

Contrdlez I'état du dispositif pour y déceler toute trace de fissures, de corrosion, toute aréte vive et toute
déformation.

Vérifiez qu’aucune attache ou aucun composant n’est desserré.

Vérifiez que le mouvement de la came n’est pas entravé, en position AMORCE.

Assurez-vous que les plaques latérales sont correctement alignées.

Vérifiez que le bouton-poussoir de verrouillage entre bien en prise avec la plaque latérale mobile.
Vous entendrez un « clic » audible une fois la plaque correctement enclenchée.

Vérifiez que la poignée peut tourner librement et que vous entendez 3 déclics lors de sa rotation. Vérifiez
la bonne interaction de la came et de la poignée. Pour cela :

1. Mettez la poignée en position AMORCE

2. Ouvrez la plaque latérale mobile pour laisser apparaitre la came

3. Exercez une pression sur la came dans la direction du point d’ancrage et maintenez cette pression

4, Tirez sur la poignée pour la mettre en position PANIQUE, en passant par la position DESCENTE

Lors des étapes 3 et 4, la poignée et la came devraient se déplacer de maniére simultanée. Une fois
la poignée en position PANIQUE, la came doit s’enclencher dans le sens d’application de la pression.
[G] Installation sur la corde.

Connectez le descendeur a votre harnais a I'aide d’'un mousqueton a vis.

ISC recommande I'utilisation d’un mousqueton ovale.

Mettez la poignée en position AMORCE afin de permettre & la came de tourner librement.

Ouvrez la plaque latérale mobile

Insérez la corde de la maniére indiquée

Fermez la plaque latérale mobile

ATTENTION : La plaque latérale mobile doit étre bien en prise avec le bouton-poussoir de
verrouillage et le mousqueton doit étre monté au point d’attache des deux plaques. (Voir fig. J). Veuillez
prendre connaissance des défauts d’utilisation prévisibles !
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[H] Vérification du bon fonctionnement.
Utilisez un systéme de sécurité de secours (recommandé) lors de I'ensemble des vérifications avant
utilisation.
Vérifiez la bonne installation de la corde avant chaque utilisation.
Vérifiez que la rotation compléte de la poignée n’est pas entravée ou compromise.

ATTENTION : Veillez & ne rien laisser entraver le bon fonctionnement du descendeur ou de ses
composants. Vérifiez que la poignée du descendeur et le doigt du mousqueton ne peuvent pas entrer en
contact avec des objets ou surfaces pouvant entraver leur fonctionnement ou mettre le mousqueton de
travers (voir les exemples de mauvaise utilisation).

Avec la poignée en position AMORCE :

a. Essayez de faire glisser le descendeur vers le bas de la corde ; cela ne devrait pas étre possible. Dans
le cas contraire, vérifiez que la corde est correctement installée et qu’aucune trace d’usure n’est visible.
b. Le descendeur doit cependant pouvoir se déplacer vers le haut, le long de la corde.

Mettez progressivement votre poids sur le descendeur et, tout en tenant le cdté freinage de la corde
d’une main, tirez lentement sur la poignée afin de permettre a la corde de glisser dans le dispositif.
Assurez-vous que ce glissement peut étre controlé et se fait de maniere réguliere. Vérifiez I'installation
de la corde si cela n’est pas possible.

Reléchez la poignée et vérifiez que le descendeur se bloque. Dans le cas contraire, n’utilisez plus ce
dernier.

[I] Mouvement horizontal/Traversée. En pente, sur terrain horizontal ou pour des charges légeéres,
le frein PANIQUE est facilement activé. Utilisez I'appuie-pouce de la came, afin de vous déplacer avec
facilité. REMARQUE : I'angle de maintien du dispositif peut avoir un effet sur la vitesse de passage de la
corde dans celui-ci.

[3]1 mauvaise utilisation prévisible

[K] Descente (travail). Afin de manipuler le descendeur lors de la descente, la main que vous n’utilisez
pas pour le freinage est utilisée pour contréler la position de la poignée et votre main de freinage est
utilisée du coté freinage de la corde afin de vous apporter plus de sécurité et un contréle plus précis
de votre vitesse. Si vous tirez trop sur la poignée lors de la descente, le dispositif se mettra en position
PANIQUE et sera ainsi bloqué.

La fonction PANIQUE sera plus difficile a enclencher si le c6té freinage de la corde est fermement
maintenu par la main de freinage (ce qui est un comportement normal).

Pour REINITIALISER le descendeur en position PANIQUE, faites tourner la poignée dans le méme sens
(voir fig. D). Vous pourrez ainsi reprendre votre descente. En cas d’utilisation d’un second mousqueton
permettant d'ajouter des frottements au systéme, bien que cela ne soit pas nécessaire, vous devrez vous
assurer qu'il est placé a distance du point d’attache principal du descendeur (voir fig. I).

[L] Position de travail. Une fois arrété a votre poste de travail, bloquez le descendeur sur la corde en
faisant tourner la poignée dans le sens opposé a celui de la descente (poussez la poignée pour vous
immobiliser). Une fois le mode IMMOBILISATION atteint, la poignée ne pourra plus tourner dans ce sens
(vous devriez entendre un déclic). Pour reprendre votre descente une fois votre tache terminée, et tout
en maintenant le cdté freinage de la corde, tirez sur la poignée pour la mettre en position AMORCE,
puis, pour commencer votre descente, continuez de faire tourner la poignée.

[M] Ascension : Une fois le descendeur en position AMORCE et a I'aide d’un blogueur-poignée (RP220),
rattrapez le mou en position debout. Ne laissez jamais de mou entre un bloqueur-poignée et un
descendeur.

Mytilisation par des utilisateurs experts (pour des personnes formées, ayant les connaissances
v P . ires)

« Il est important de bien comprendre les informations données dans le manuel portant sur les utilisations

exceptionnelles avant d’utiliser les informations fournies.

« La maitrise/I’exploitation de ces techniques nécessite une formation

o Afin d’assurer votre sécurité, consultez un professionnel avant de mettre en ceuvre ces techniques de

maniére indépendante.
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[N] Sauvetage/Ancrage : La poignée du descendeur doit étre en position IMMOBILISATION. Un nceud
(p. ex. nceud de mule) ainsi qu’une longueur de mou de secours appropriés devront étre utilisés afin
de permettre le glissement en cas de surcharge du systéme. En cas de sauvetage, défaites le nceud et
commencez la descente.

Charges de glissement minimales approximatives (pour réduire les forces de choc) :

D4 - 5 kN*

D5 - 9 kN*

*I'état de la corde et/ou ses dimensions peuvent avoir une incidence sur ces valeurs.

Tout en maintenant le cété freinage de la corde, mettez la poignée en position AMORCE, puis faites-
la tourner de maniére progressive afin de permettre a la corde de glisser dans le descendeur. Il est
possible de serrer plus ou moins le cété freinage de la corde afin de faciliter le contrdle de la vitesse
de descente. Reléchez la poignée pour activer la fonction de freinage automatique. Lorsqu’une charge
légére est appliquée au descendeur et si la fonction PANIQUE s’active trop facilement, utilisez I'appuie-
pouce de la came. En cas d'utilisation d’'un second mousqueton afin d’ajouter des frottements au
systéme, bien que cela ne soit pas nécessaire, vous devrez vous assurer qu'il est placé a distance du
point d’attache principal du descendeur (voir fig. I).

[0] Décrochage d’une victime : Le descendeur peut soutenir une charge nominale de 240 kg et peut
donc étre utilisé dans divers scénarios de sauvetage. Bien que cela ne soit pas toujours nécessaire, des
frottements additionnels peuvent étre ajoutés au besoin.

[P] Blocage/Corde horizontale: Le descendeur peut étre utilisé pour bloquer une corde a un des points
d’ancrage d’une corde horizontale. Lorsque la poignée est en position AMORCE, la corde peut étre tendue
a l'aide d’une poulie de mise en tension et d’un bloqueur a came (RP209/ROUGE), ou encore a la main,
jusqu’a obtention de la tension souhaitée. La poignée devra alors étre mise en position IMMOBILISATION.
Un neceud (p. ex. nceud de mule) ainsi qu’une longueur de mou de secours appropriés devront étre utilisés
afin de permettre le glissement en cas de surcharge du systéme. En cas de sauvetage, défaites le nceud
et commencez la descente.

[Q] Versions PRO: les versions PRO des descendeurs de sauvetage et travail D4 et D5 ne sont pas
pourvues d’une fonction de frein PANIQUE. L'utilisateur doit descendre a une vitesse adaptée. Les autres
fonctions demeurent les mémes.

Une extréme prudence s’impose lors d’une progression sur corde horizontale puisque la
création de forces excessives et de surcharge sur cette corde, sur des points d’ancrage et sur
le matériel est possible. Une formation et des connai es spécialisées sont ainsi r
pour s’assurer que ce type de systéme est correctement monté et utilisé.

Q 4 t tre équi th -
o Lorsque le descendeur est soumis a une charge plus importante que la charge de glissement, par
exemple en cas de charge dynamique

e Si l'indicateur d’usure en laiton de la bobine supérieure est visible

 S'il n’est pas jugé conforme aprés inspection

« Si vous ne connaissez pas l'intégralité de son historique d’utilisation

 En cas de doute sur son état et sa fiabilité

o Lorsqu’il devient obsoléte en raison de modifications des normes, des lois, des techniques ou de son
incompatibilité avec d’autres équipements

« Si le passage de la corde au-dessus de la plaque latérale mobile s’est complétement usé.

Assurez-vous que le dispositif a bien été détruit afin de prévenir toute utilisation ultérieure.
Législation

Le descendeur de travail/sauvetage ISC est un descendeur de réglage de corde de type C conforme a
la norme EN 12841:2024. La fonction premiére de ce descendeur est la progression le long de la corde
de travail. Si le support d’assurage réglable supporte le poids total de I'utilisateur, il fait alors office de
corde de travail. Le descendeur doit étre utilisé avec un dispositif de type A (p. ex., ISC RED) et une
corde de sécurité, sauf si une évaluation des risques a démontré qu’une configuration alternative poserait
moins de risques pour les personnes. Le descendeur ne peut pas étre utilisé comme systéme d’arrét des
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chutes conforme a la norme EN 363. Les essais de certification ont été effectués au SATRA Technology
Centre (AB0321) et ont impliqué I'utilisation d’'une charge d’essai de 240 kg, ainsi que de cordes BEAL
Intervention de 10,5 mm de diamétre, BEAL Industrie de 11,5 mm de diameétre, BEAL ERGO de 12,5 mm
de diameétre, Courant Bandit de 12,5 mm de diamétre et Teufelberger KM III de 13,0 mm de diamétre.
Le descendeur doit étre utilisé avec un point/systéme d’ancrage situé au-dessus de I'utilisateur. Le point
d’ancrage doit étre conforme a la norme EN 795 (12 kN minimum), a la norme ANSI z359 ou a toute autre
norme internationale spécifique reconnue ou meilleure pratique du secteur en rapport avec |'utilisation
spécifique, ou avec un point d'ancrage naturel capable de supporter des charges adaptées. Pour réduire
les risques de chute libre, la corde présente entre le dispositif de réglage de la corde et le point d’ancrage
doit toujours étre tendue. ATTENTION : Avant chaque utilisation, il est primordial de vérifier la présence
d’un espace libre suffisant sous I'utilisateur dans la zone de travail afin d’éviter toute collision avec le sol
ou autres obstacles sur la trajectoire en cas de chute. Le descendeur doit uniqguement étre utilisé avec un
baudrier intégral conforme a la norme EN 361 ou EN 1497 ou aux normes internationales équivalentes.
Le descendeur doit étre accroché au point d’attache porteur d’un baudrier intégral en position ventrale
a l'aide d’un mousqueton a verrouillage automatique (EN 362 ou équivalent). Assurez-vous que le point
d’ancrage est correctement positionné afin de limiter les risques et la hauteur de chute. L'ancrage doit
étre placé afin de permettre un déplacement libre du systéme et de sorte que la trajectoire de chute ne
comporte aucune obstruction. Travaillez le plus prés possible du dessous du point d’ancrage (maximum
30° de la verticale) afin d’éviter les blessures dues aux chutes pendulaires. S'il y a un risque que le
grimpeur défasse le descendeur du bout de la corde de travail, un noeud d’arrét doit étre installé a un
endroit approprié sur la corde. Le nceud d’arrét doit se trouver a au moins 500 mm de I'extrémité non
bloquée. Le nceud d’arrét empéche le descendeur de se défaire a I'extrémité de la corde.

Italiano

Le presenti istruzioni devono essere lette e comprese interamente, insieme alle istruzioni

generiche fornite.

[A] Marcature.

1 - Nome del prodotto, marchio DX™

2 - Identificazione del produttore.

3 - Ente accreditato per il controllo della produzione di DPI.

4 - Leggere e rispettare sempre le istruzioni fornite dal produttore.

5 - Tipo e dimensioni della corda: RP880xx (D4) - EN1891A (10,5 - 11,5 mm)
RP883xx (D5Y) - NFPA ‘T" 7/16” Armortech (11,1 - 12 mm)
RP885xx (D5) - NFPA'G’ 2" (12,5 - 13 mm)

6 - Norme.

7 - Numero di serie: YY = Anno, BBBBB - Lotto di produzione, XX - Numero di serie individuale.

8 - codice articolo

[B] Nomi dei componenti.

1 - Piastrina laterale mobile, 2 - Camma, 3 - Bobina superiore, 4 - Maniglia, 5 - Piastrina laterale fissa,
6 - Pulsante, 7 - Punto di fissaggio, 8 — Presa per il pollice.

Materiali principali: alluminio, acciaio inossidabile.

[C] Terminologia: A - Mano freno, B - lato frenante corda.

[D] Pulizia, ispezione e lubrificazione dei discensori: Dopo |'uso o nel caso in cui il dispositivo risulti
sporco, & possibile lavarlo seguendo queste indicazioni:

Pulire le parti visibili del dispositivo con acqua calda a una temperatura inferiore ai 30°C, utilizzando
un detersivo delicato per i piatti per uso domestico e un panno morbido o una spazzola di nylon per lo
sporco ostinato.

Non immergere completamente il dispositivo nel detersivo o in acqua.

Risciacquare il dispositivo con acqua pulita e lasciarlo asciugare, girandolo diverse volte per garantire la
completa fuoriuscita dell’acqua eventualmente rimasta al suo interno.

Applicare una piccola quantita (non piu di una o due gocce) di olio fluido, ad es. olio polivalente “3-in-1",
come segue: 37
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Pulsante: Aprire la piastrina laterale mobile, premere il pulsante fino in fondo e applicare una piccola
quantita di olio sul bordo, premere e rilasciare diverse volte finché il pulsante non si muovera in modo
scorrevole e non sara piu ostruito da detriti. Quindi asciugare I'eventuale olio in eccesso con uno straccio.
Telaio laterale mobile: Applicare una piccola quantita di olio sotto il bordo della testa del rivetto, agire
sul telaio piu volte per distribuire I'olio e asciugare |'eventuale olio in eccesso con uno straccio.
Maniglia: Applicare una piccola quantita di olio tra la borchia e la iglia, ruotare la iglia diverse
volte per distribuire I'olio e asciugare |'eventuale olio in eccesso con uno straccio.

Una volta pulito il dispositivo, eseguire tutte le verifiche del caso prima dell’'uso, come illustrato nel
presente manuale.

Se il dispositivo € molto sporco, prestare attenzione in particolare al movimento dei componenti per
verificare che all'interno del meccanismo non siano entrati oggetti estranei o detriti, o che comunque non
ne abbiano compromesso il funzionamento.

In caso di dubbi sul funzionamento del dispositivo, evitare di utilizzarlo e rivolgersi a una persona
competente per effettuarne la manutenzione.

[E] Posizione maniglia: 1 - ARRESTO, 2 - INNESCO, 3 - DISCESA, 4 - ANTIPANICO, 5 - RESET.

[F] Ispezione Lindicatore di usura & un perno in ottone che si trova sotto la superficie della bobina
superiore. Accertarsi che non sia visibile prima dell’uso. Se & visibile, il dispositivo deve essere messo
fuori servizio.

Controllare I'eventuale presenza di fenditure, corrosione, spigoli vivi e deformazioni.

Controllare I'eventuale presenza di componenti/chiusure allentate.

Verificare che la camma, quando si trova in posizione di INNESCO, possa muoversi liberamente.
Verificare che le piastrine laterali siano allineate correttamente.

Prestare attenzione al pulsante di blocco del telaio, verificando che sia completamente innestato sulla
piastrina laterale mobile. L'inserimento in sede del telaio viene segnalato da un ‘clic’.

Verificare che la maniglia ruoti liberamente e che, durante la rotazione, si avvertano distintamente tre
“clic’. Verificare la corretta interazione tra la camma e la maniglia. A tal fine:

1. Spostare la maniglia in posizione di INNESCO.

2. Aprire la piastrina laterale mobile per rendere visibile la camma.

3. Esercitare e mantenere sulla camma una certa pressione in direzione del punto di ancoraggio.

4. Tirare la maniglia, superando la posizione di DISCESA fino ad arrivare alla posizione ANTIPANICO.
Durante |'esecuzione dei passaggi 3 e 4, la maniglia e la camma devono muoversi all’unisono. Quando
la maniglia raggiunge la posizione ANTIPANICO, la camma deve scattare in avanti in direzione della
pressione esercitata.

[G] Installazione sulla corda.

Agganciare il discensore allimbracatura per mezzo di un moschettone bloccante.

ISC consiglia I'utilizzo di un moschettone ovale.

Spostare la maniglia in posizione di INNESCO per permettere alla camma di muoversi liberamente.
Aprire la piastrina laterale mobile.

Inserire la corda seguendo le indicazioni.

Chiudere la piastrina laterale mobile.

AVVERTENZA: La piastrina laterale mobile deve inserirsi correttamente sul pulsante di blocco del
telaio e il moschettone deve passare attraverso il punto di fissaggio di entrambi i telai (vedere fig. J).
Prestare attenzione affinché non si verifichi un uso scorretto!

[H] Verifiche del funzionamento. Prima dell'uso eseguire tutte le verifiche del caso, utilizzando un
sistema di sicurezza ausiliario (consigliato).

Prima dell’'uso, verificare ogni volta la corretta installazione della corda.

Verificare che la maniglia possa ruotare completamente e in modo corretto.

AVVERTENZA: Non permettere che il corretto funzionamento del discensore o dei relativi componenti sia
ostacolato in alcun modo. Verificare che la maniglia del discensore e la leva del connettore non entrino in
contatto con oggetti o superfici che possano impedirne il funzionamento o provocare un carico incrociato
(vedere I'elenco dei possibili usi scorretti).
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Con la maniglia in posizione di INNESCO:

a. Tirare, cercando di abbassare il discensore lungo la corda: non dovrebbe scorrere. In caso contrario,
verificare se la corda & stata installata correttamente e accertarsi che non siano presenti segni di usura.
b. Il discensore dovrebbe essere comunque in grado di scorrere verso |'alto lungo la corda.

Spostare gradualmente il proprio peso sul discensore e, mentre una mano tiene il lato frenante della
corda, tirare lentamente la maniglia per permettere alla corda di scorrere attraverso il discensore.
Accertarsi che il movimento possa essere tenuto sotto controllo e che sia scorrevole. Se questa operazione
non si rivela utile, verificare I'installazione della corda.

Rilasciare la maniglia e verificare che il discensore si arresti. Se non si arresta, non continuare a
utilizzarlo.

[I] Movimento orizzontale/Traversata. Sui terreni orizzontali e inclinati o con carichi leggeri, il freno
ANTIPANICO si attiva facilmente. Per ottenere un movimento scorrevole, utilizzare la presa per il pollice
sulla camma. N.B. L'angolazione del dispositivo puo ridurre o aumentare la velocita del passaggio della
corda attraverso di esso.

[3] uso improprio prevedibile

[K] Discesa (modalita operativa). Per controllare il discensore durante una discesa, la mano che
non frena viene utilizzata per verificare la posizione della maniglia, mentre la mano del freno viene
utilizzata sul lato frenante della corda per ottenere una maggiore sicurezza e una regolazione pil
precisa della velocita. Se la maniglia viene tirata troppo durante la discesa, il discensore aziona la
funzione ANTIPANICO, provocandone |'arresto.

Sara piu difficile azionare la funzione ANTIPANICO se il lato frenante della corda viene tenuto
saldamente con la mano del freno, come si fa di solito.

Per effettuare il RESET del discensore, dalla posizione ANTIPANICO ruotare la maniglia nella stessa
direzione (vedere fig. D). In questo modo sara possibile continuare la discesa. Anche se non € obbligatorio
farlo, quando viene utilizzato un secondo moschettone per aggiungere un ulteriore effetto frenante,
accertarsi che sia posizionato lontano dal punto di fissaggio principale del discensore (vedere fig. I).
[L] Posizione operativa. Una volta raggiunta la posizione operativa, bloccare il discensore sulla corda
spostando la maniglia in direzione opposta a quella utilizzata per la discesa: SPINGERE PER ARRESTARE.
Una volta raggiunta la posizione di ARRESTO, la maniglia non si sposta ulteriormente in quella direzione
(si avverte un ‘clic’ ben udibile). Per proseguire la discesa al termine delle operazioni, tenere il lato
frenante della corda e contemporaneamente tirare la maniglia verso la posizione di INNESCO,
continuando a ruotare la maniglia per iniziare la discesa.

[M] Risalita: Con il discensore in posizione di INNESCO, utilizzare una maniglia bloccante manuale
(RP220) e prendere la corda in avanzo mentre ci si trova in posizione eretta. La presenza di corda in
avanzo tra la maniglia bloccante e il discensore va assolutamente evitata.

1) !.t-l-IZZ.Q dﬁ parte d esn.e::i (nﬁ: QDSEBI.QEI. iddﬂiﬁ!af dn:a.ti d esn.e:'enza e _conoscenze
appropriate)

« E importante leggere attentamente e comprendere tutte le informazioni riportate nell’avviso sulle
circostanze eccezionali di utilizzo prima dell’'uso del dispositivo.

o Per acquisire familiarita con questi metodi e applicarli correttamente & necessario un addestramento
specifico.

e Consultare un professionista prima di cercare di adottare questi metodi autonomamente, per non
mettere a repentaglio la propria sicurezza.

[N] Equipaggiamento per il soccorso/Ancoraggio: La maniglia del discensore deve trovarsi in
posizione di ARRESTO e deve prevedere |'utilizzo di un nodo appropriato (ad es. il nodo del mulattiere)
che abbia una lunghezza in avanzo adatta a permettere lo scorrimento in caso di sovraccarico del sistema.
In caso di soccorso, rimuovere il nodo e iniziare la discesa.

Carichi di scorrimento minimi (per ridurre la forza d'urto):

D4 - 5kN*

D5 - 9kN*

*Questi valori possono variare in base alle dimensioni e/o alle condizioni della corda.
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Tenendo il lato frenante della corda, spostare la maniglia in posizione di INNESCO e ruotare la
maniglia in modo graduale per permettere alla corda di scorrere attraverso il discensore. Variare la
presa sul lato frenante della corda aiuta ad avere maggiore controllo sul dispositivo. Per attivare la
funzione autofrenante, rilasciare la maniglia. Quando il discensore ha un carico leggero, se la funzione
ANTIPANICO si attiva con troppa facilita, utilizzare la presa per il pollice sulla camma. Anche se non
& obbligatorio farlo, quando viene utilizzato un secondo moschettone per aggiungere un ulteriore effetto
frenante, accertarsi che sia posizionato lontano dal punto di fissaggio principale del discensore (vedere
fig. I).

[0] Soccorso con recupero: Il discensore & progettato per sopportare un carico di 240 kg, valore che
tiene conto delle diverse situazioni di soccorso in cui & possibile incorrere. E possibile aggiungere un
ulteriore elemento di frizione, ma non sempre & necessario.

[P] Freno bloccante/Linee orizzontali/Tirolese: Il discensore puod essere utilizzato anche per frenare
la progressione di una corda in un punto di ancoraggio di una linea orizzontale. Con la maniglia in
posizione di INNESCO, la linea pud essere portata in tensione, per mezzo di una carrucola tenditrice e di
un dispositivo di arresto corda (RP209/RED) oppure manualmente, fino al raggiungimento della tensione
desiderata: a questo punto spostare la maniglia in posizione di ARRESTO. Deve prevedere |'utilizzo di un
nodo appropriato (ad es. il nodo del mulattiere) che abbia una lunghezza in avanzo adatta a permettere
lo scorrimento in caso di sovraccarico del sistema. In caso di soccorso, rimuovere il nodo e iniziare la
discesa.

[Q] Versioni PRO: le versioni PRO dei discensori D4 e D5 per lavoro e soccorso non sono dotate di
freno antipanico. L'utente deve scendere ad una velocita appropriata. Tutte le altre funzioni rimangono
inalterate.

Prestare molta attenzione quando si opera su una linea orizzontale, poiché & possibile
sovraccaricare la corda, i punti di ancoraggio e I'attrezzatura. E necessario essere in possesso
di conoscenze specifiche per equipaggiare e adoperare in sicurezza il sistema.

Quando evitare di utilizzare |'attrezzatura

Il discensore € sottoposto a un carico superiore al carico di scorrimento, come nel caso di un evento
con carico dinamico.

e L'indicatore di usura in ottone posizionato nella bobina superiore risulta visibile.

e L'attrezzatura non supera |'ispezione.

« Non si conosce completamente |'uso che ne é stato fatto in passato.

e In caso di dubbi sulle sue condizioni o sulla sua affidabilita.

o L'attrezzatura risulta obsoleta a causa di cambiamenti intervenuti nelle norme, leggi o metodi di utilizzo
oppure a causa della sua incompatibilita con altre attrezzature.

« Il punto di passaggio della corda sul telaio laterale mobile & completamente usurato.

Verificare che I'attrezzatura venga distrutta e che non sia piu possibile utilizzarla.

Legislazione

1l discensore di lavoro/soccorso ISC € un discensore con regolazione della corda di Tipo C EN12841:2006.
La funzione principale del discensore & controllare e permettere la progressione lungo una linea di lavoro.
Quando é caricata del peso totale dell’'utente, la corda di ancoraggio regolabile diventa la linea di lavoro.
Il discensore deve essere utilizzato unitamente a un discensore ausiliario di Tipo A (ad es. ISC RED) su
una seconda corda (corda di sicurezza), a meno che una valutazione dei rischi non abbia dimostrato che
una configurazione alternativa comporterebbe meno rischi per le persone. Il discensore non & adatto a
essere utilizzato in sistemi anticaduta EN363. Collaudi di certificazione eseguiti dal SATRA Technology
Centre (AB0321), utilizzando una massa di prova di 240 kg e corde BEAL Intervention da 10,5 mm, BEAL
Industrie da 11,5 mm, BEAL ERGO da ¢12,5 mm, Courant Bandit da g12,5 mm e Teufelberger KM III
da 13,0 mm. Il discensore deve essere utilizzato con un sistema/punto di ancoraggio posizionato sopra
I'utente. Il punto di ancoraggio deve essere conforme alla norma EN795 (minimo 12 kN), alla norma ANSI
2359 oppure a ogni altra norma o buona pratica del settore, purché riconosciuta a livello internazionale,
relativa all’'uso specifico, oppure un punto di ancoraggio non ingegnerizzato in grado di sostenere carichi
appropriati. Per ridurre il rischio di caduta libera, la corda tra il regolatore della corda e I'ancoraggio deve

40

RP88X series: Issue I - December 2025



climb. work. rescue.

essere sempre tesa. AVVERTENZA: Prima di ogni occasione di utilizzo, ai fini di garantire la sicurezza &
fondamentale verificare che sul luogo di lavoro vi sia lo spazio libero richiesto sotto I'utente, in modo che,
in caso di caduta, non si verifichino collisioni con il suolo o altri ostacoli presenti lungo la traiettoria di
caduta. Il discensore deve essere utilizzato con una imbracatura integrale conforme alle norme EN361
e/o EN1497 o ad altre norme internazionali equivalenti. Il discensore deve essere fissato all’attacco
portante di un‘imbracatura integrale in posizione ventrale, utilizzando un moschettone autobloccante (a
norma EN 362 o equivalente). Per contenere i rischi e la lunghezza di un’eventuale caduta, assicurarsi
che il punto di ancoraggio sia posizionato correttamente. L'ancoraggio deve essere posizionato in modo
che la libera circolazione del sistema e il percorso di caduta non siano ostruiti. Lavorare il pil vicino
possibile direttamente sotto il punto di ancoraggio (I massimo a 30° dalla verticale) per evitare lesioni
da caduta dovuta ad oscillazione. Laddove sussista la possibilita che I'operatore possa inavvertitamente
fare scorrere il dispositivo oltre I'estremita della linea di lavoro, € necessario installare un nodo di arresto
in un punto appropriato della corda. Il nodo di arresto deve trovarsi ad almeno 500 mm dall’estremita
non terminata. Il nodo assicura che il discensore non possa fuoriuscire dall’estremita della corda da
arrampicata.

@ Nederlands

Deze instructies moeten, met de de instructies, worden gelezen
en begrepen.
[A] Etikettering.
1 - Productnaam, merk DX™
2 - Identificatie producent.
3 - Aangemelde instantie die de producent van de PBM controleert.
4 - Lees de instructies van de producent altijd door en volg deze op.
5 - Afmeting en type lijn:  RP880xx (D4) - EN1891A (10,5 - 11,5mm)
RP883xx (D5Y) — NFPA ‘T’ 7/16"” Armortech (11,1 - 12mm)
RP885xx (D5) - NFPA'G’ 2" (12,5 - 13mm)

6 - Normen

7 - Serienummer: YY - Jaar, BBBBB - Productielot, XX - individueel serienummer.

8 - deel code

[B] Lijst met onderdelen.

1 - bewegende zijplaat, 2 - kam, 3 - bovenste schroef, 4 - greep, 5 - vaste zijplaat, 6 - drukknop,
7 - aanhechtingspunt, 8 - duimgrip.

Belangrijkste materialen: aluminium, roestvrij staal.

[C] Terminologie: A - Hand geremd, B - remkant lijn.

[D] Reiniging, inspectie en invetten van afdaalapparaten: Na elk gebruik, of wanneer het apparaat
vervuild is, kan het als volgt worden gereinigd:

Met warm water, > 30°C, een mild huishoudelijk vaatwasmiddel en een zachte doek of een nylon
vaatwasborstel voor hardnekkige verontreiniging, de zichtbare delen van het apparaat te reinigen.

Het apparaat niet volledig onderdompelen in reinigingsmiddel/water.

Spoel het apparaat grondig met schoon water en laat het aan de lucht drogen. Draai het apparaat tijdens
het drogen regelmatig zodat ingesloten water eruit kan lekken.

Breng een kleine hoeveelheid (bijv. 1 of 2 druppels) lichte olie aan, zoals een 3-in-1-olie:

Drukknop: Open de bewegende zijplaat, druk de drukknop helemaal in en breng een kleine
hoeveelheid olie aan de rand aan, verschillende keren indrukken om te zorgen dat de drukknop goed
functioneert en niet wordt belemmerd door vuilresten. Veeg overtollige olie weg met een doek.
Bewegende zijplaat: Breng een kleine hoeveelheid olie aan onder de kop van de klinknagel, beweeg
het frame een paar keer om de olie te verdelen, veeg overtollige olie weg met een doek.
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Handgreep: Breng een kleine hoeveelheid olie aan tussen de naaf en de handgreep, draai de
handgreep verschillende keren rond om de olie te verdelen, veeg overtollige olie weg met een doek.
Na de reiniging een controle voor gebruik uitvoeren zoals beschreven in deze handleiding.

Indien het apparaat sterk vervuild is, moet u de bewegende delen grondig controleren en zorgen dat
er geen vuil of vreemde voorwerpen zijn binnengedrongen in het mechanisme die de werking ervan
belemmeren.

Bij twijfel over het functioneren van het apparaat moet het uit roulatie worden genomen en door een
bekwaam persoon worden onderhouden.

[E] Positie handgreep: 1 - PARKEER, 2 - GEREED, 3 - AFDALEN, 4 - PANIEK, 5 - RESET.

[F] Inspectie: De slijtage-indicator is een koperen pen die onder de bovenkant van de bovenste
schroef zit. Controleer dat deze niet zichtbaar is voor gebruik. Wanneer deze wel zichtbaar is, moet het
apparaat uit de roulatie worden genomen.

Controleer op scheuren, corrosie, scherpe randen en vervormingen.

Controleer op losse sluitingen/onderdelen.

Controleer dat de kam in de GEREED-positie vrij kan bewegen.

Controleer dat de zijplaten goed zijn uitgelijnd.

Let erop dat de drukknop voor het vergrendelingssysteem volledig in de bewegende zijplaat klikt. Als
het frame correct zit, is een duidelijke ‘klik” hoorbaar.

Controleer dat de handgreep vrij draait en dat er 3 ‘kliks’ hoorbaar zijn tijdens het draaien. Controleer
dat de interactie tussen de kam en de handgreep goed functioneert. Hiervoor moet u:

1. de handgreep in de GEREED-positie zetten

2. de bewegende zijplaat openen om de kam zichtbaar te maken

3. druk op de kam in de richting van het anker zetten en houden

4. de handgreep door AFDALEN in de PANIEK-positie bewegen

Tijdens het uitvoeren van stap 3 en 4 moet het functioneren van de handgreep en de kam samenvallen.
Als de handgreep de PANIEK-positie bereikt, moet de kam naar voren schieten in de richting waar de
druk wordt uitgeoefend.

[G] Installatie op de lijn.

Verbind het afdaalapparaat met behulp van een karabijnhaak aan uw harnas.

ISC adviseert een Oval Karabiner.

Zet de handgreep in de GEREED-positie zodat de kam vrij kan bewegen.

Open de bewegende zijplaat.

Plaats de lijn zoals aangegeven.

Sluit de bewegende zijplaat.

WAARSCHUWING: De bewegende zijplaat moet correct in de vergrendelingsknop van het frame klikken
en de karabijnhaak moet door het bevestigingspunt van beide frames gaan. (zie afb. J) Ben bedacht op
voorspelbaar verkeerd gebruik!

[H] Operationele controles. Voer alle controles voor gebruik uit terwijl u een back-up veiligheidssysteem
gebruikt (aanbevolen).

Controleer voor gebruik of het apparaat correct is aangebracht op de lijn.

Controleer of volledige rotatie van de handgreep niet wordt belemmerd of gehinderd.

WAARSCHUWING: Zorg dat niets de juiste bediening van het afdaalapparaat of zijn onderdelen hindert.
Zorg dat de handgreep van het afdaalapparaat en de doorgang van de connector niet in contact komen
met andere objecten of oppervlakken waardoor het functioneren kan worden belemmerd of die leiden tot
kruisbelasting - zie verkeerd gebruik.

Met de handgreep in de GEREED-positie:

a. Probeer het afdaalapparaat langs de lijn naar beneden te trekken - het mag niet naar beneden gaan.
Indien dit wel het geval is, controleer dan of de lijn juist is aangebracht en of er geen tekenen van slijtage
te zien zijn.

b. Het afdaalapparaat moet wel langs de lijn omhoog kunnen gaan.

Plaats uw gewicht voorzichtig op het afdaalapparaat en trek langzaam aan de handgreep zodat de lijn
door het afdaalapparaat kan glijden, terwijl u met één hand de remkant van de lijn vasthoudt. Verzeker
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uzelf ervan dat de beweging gecontroleerd en vloeiend verloopt. Als dit niet werkt, controleer dan of de
lijn goed is aangebracht.
Laat de handgreep los en controleer of het afdaalapparaat stopt. Als dat niet het geval is, gebruik het
afdaalapparaat dan niet.

[I] Horizontale beweging / traverseren. Op een schuin of horizontaal terrein, of met een lichte
belasting, activeert de PANIEK-rem makkelijk. Om te zorgen dat u gelijkmatig kunt bewegen, moet u
de duimgrip op de kam gebruiken. LET OP: de hoek waarin het apparaat wordt gehouden kan invioed
hebben op de snelheid waarmee de lijn door het apparaat loopt.

[3] nabije misbruik

[K] Afdalen (werk). Om het afdaalapparaat tijdens het afdalen te controleren, gebruikt u uw niet-
remmende hand om de positie van de handgreep te controleren en uw remmende hand voor de
remkant van de lijn. Zo hebt u extra zekerheid en kunt u de snelheid van het dalen nauwkeurig
controleren. Als u de handgreep te ver uittrekt tijdens het afdalen, zal het afdaalapparaat de PANIEK-
functie activeren en uw afdaling stoppen.

Als de remkant van de lijn stevig wordt vastgehouden met de remhand, wordt de PANIEK-functie niet
zo snel geactiveerd. Dit is de normale werking.

Om de PANIEK-positie te RESETTEN, moet de handgreep in dezelfde richting worden gedraaid (zie afb.
D). Hierdoor kunt u verder afdalen. Hoewel het geen vereiste is, kan een tweede karabijnhaak worden
gebruikt waardoor het systeem meer wordt afgeremd. In dat geval moet u zorgen dat deze karabijnhaak
weg van het bevestigingspunt van het hoofd-afdaalapparaat wordt aangebracht - zie afb. I.

[L] Werkpositionering. Nadat u uw werkpositie hebt bereikt, moet u het afdaalapparaat vastzetten
op de lijn door de handgreep in de tegenovergestelde richting te beweging dan die u gebruikt voor het
afdalen ‘DRUK OM TE PARKEREN'. Zodra u de PARKEER-positie hebt bereikt, kan de handgreep niet
verder worden bewogen in die richting (u moet een duidelijke ‘klik’ horen). Als u verder wilt afdalen
nadat u uw werkzaamheden hebt afgerond, trekt u de handgreep naar de GEREED-positie terwijl u de
remkant van de lijn vasthoudt. Om uw afdaling in te zetten blijft u de handgreep draaien.

[M] Klimmen: Alshet afdaalapparaat in de GEREED-positie staat met gebruik van een handascender
(RP220), neemt u de extra lijn op als u opstaat. Zorg dat de extra lijn nooit tussen de handascender en
het afdaalapparaat komt.

()Gebruik voor experts (voor getrainde gebruikers met de benodigde kennis en ervaring)

e Het is belangrijk dat de informatie uit de toelichting voor Uitzonderlijk gebruik volledig is begrepen
voor u deze gebruikt.

* Het beheersen/uitvoeren van deze technieken behoeft training

* Raadpleeg een professional voor uw eigen veiligheid voor u deze technieken uitprobeert.

[N] Opstelling voor redding / anker: De handgreep van het afdaalapparaat moet in de PARKEER-
positie staan. Er dient een back-up aanwezig te zijn in de vorm van een passende knoop (bijv. een
platte knoop) en voldoende extra lijn zodat er ruimte is indien het systeem wordt overbelast. Bij een
reddingsoperatie: verwijder de knoop en begin uw afdaling.

Minimale slipbelasting bij benadering (voor het verminderen van impactkrachten):

D4 - 5kN*

D5 - 9kN*

*deze cijfers kunnen worden beinvioed door de conditie en afmeting van de lijn.

Terwijl u de remkant van de lijn vasthoudt, beweegt u de handgreep in de GEREED-positie, draai
langzaam aan de handgreep zodat de lijn door het afdaalapparaat loopt. U kunt dit controleren door
uw grip op de remkant van de lijn aan te passen. Om de zelfremmende functie te activeren moet u de
handgreep loslaten. Indien het afdaalapparaat licht belast is en de PANIEK-functie te snel activeert,
gebruikt u de duimgrip op de kam. Hoewel het geen vereiste is, kan een tweede karabijnhaak worden
gebruikt waardoor het systeem meer wordt afgeremd. In dat geval moet u zorgen dat deze karabijnhaak
weg van het bevestigingspunt van het hoofd-afdaalapparaat wordt aangebracht - zie afb. I.
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[0] Pick-off redding: Het afdaalapparaat is goedgekeurd voor 240kg, waardoor verschillende
reddingsscenario’s mogelijk zijn. Extra wrijving is mogelijk indien nodig, maar niet altijd noodzakelijk.
[P] Opnemen voortgang/horizontale lijnen/abseilen: Het afdaalapparaat kan worden gebruikt om
de voortgang van een lijn op het ankerpunt van een horizontale lijn op te nemen. Als de handgreep in de
GEREED-positie staat, kan de lijn worden aangespannen met behulp van een spankatrol en een lijnklem
(RP209/RED) of handmatig tot de benodigde spanning is bereikt. Op dat moment moet de handgreep in
de PARKEER-positie worden gebracht. Er dient een back-up aanwezig te zijn in de vorm van een passende
knoop (bijv. een platte knoop) en voldoende extra lijn zodat er ruimte is indien het systeem wordt
overbelast. Bij een reddingsoperatie: verwijder de knoop en begin uw afdaling.

[Q] PRO-versies: De PRO-versies van de D4 en D5 reddingsafdaalapparaten zijn niet uitgerust met een
paniekrem. De gebruiker moet afdalen aan een gepaste snelheid. Alle overige functies blijven hetzelfde.

Bij het werken met horizontale lijnen moet uiterst voorzichtig te werk worden gegaan,
omdat deze buitensporige krachten kunnen creéren en de lijn, ankers en apparatuur kunnen
overbelasten. Voor het opzetten en bedienen van een dergelijk systeem is gespecialiseerde
kennis en training noodzakelijk.

* Wanneer het afdaalapparaat heeft blootgestaan aan een belasting groter dan de slipbelasting, zoals het
geval kan zijn bij een dynamische belasting

¢ Wanneer de koperen slijtage-indicator in de bovenste schroef zichtbaar is.

e Indien uw apparatuur niet door de inspectie komt

e Wanneer de volledige gebruikshistorie niet bekend is

« Bij twijfel over de conditie of betrouwbaarheid

e Wanneer het door een verandering van normen, wetgeving of techniek verouderd raakt of niet meer
compatibel is met andere apparatuur

« Wanneer het pad waarover de lijn loopt in het bewegende zijframe geheel doorgesleten is.

Zorg ervoor dat de apparatuur wordt vernietigd om verder gebruik te voorkomen.

Wetgeving

Het ISC-afdaalapparaat is een EN12841:2006 type C afdaalapparaat met instelbare lijn. De voornaamste
functie van het afdaalapparaat is de voortgang langs de werklijn. Wanneer de ankerlijn door het volle
gewicht van de gebruiker wordt belast, wordt dit de werklijn. Het afdaalapparaat moet in combinatie met
een type A back-up afdaalapparaat (bijv. ISC RED) op een tweede lijn (veiligheidslijn) worden gebruikt,
tenzij een risciobeoordeling heeft aangetoond dat een alternatieve configuratie minder risico zou inhouden
voor personen. Het afdaalapparaat is niet geschikt voor gebruik in een EN36 valbeveiligingssysteem. Een
test voor certificering is uitgevoerd in het SATRA Technology Center (AB0321). De test is uitgevoerd met
behulp van een gewicht van 240 kg met BEAL Intervention ¢ 10,5 mm, BEAL Industrie g 11,5 mm, BEAL
ERGO ¢ 12,5 mm, Courant Bandit ¢ 12,5 mm en Teufelberger KM III ¢ 13,0 mm lijnen. Het afdaalapparaat
moet gebruikt worden met een verankeringspunt/-systeem, dat zich boven de gebruiker bevindt. Het
verankeringspunt/-systeem moet voldoen aan EN795 (minimaal 12 kN), ANSI z359 of een andere
specifiek erkende internationale norm of in de bedrijfstak gebruikelijke procedure met betrekking tot het
specifieke gebruik, of een niet-technisch verankeringspunt dat geschikt is voor de benodigde belasting.
Om de kans op een vrije val te verkleinen, moet de lijn tussen de kabelversteller en het anker altijd strak
gespannen zijn. WAARSCHUWING: Het is belangrijk om véor elk gebruik te controleren of er voldoende
ruimte is onder de gebruiker en de werkplek, zodat er bij een eventuele val, geen contact wordt gemaakt
met de grond of andere obstakels in de valbaan. Het afdaalapparaat moet gebruikt worden met een
harnas conform EN361 en/of EN1497 of hun internationale equivalenten. Het afdaalapparaat moet met
een automatisch vergrendelende karabijnhaak (EN 362 of equivalent) vastgemaakt worden aan het
dragende bevestigingspunt van het harnas, op de ventrale positie. Zorg ervoor dat het verankeringspunt
correct is gepositioneerd om het risico en de lengte van een val te beperken. Het anker moet zodanig
worden geplaatst dat de vrije beweging van het systeem en de valbaan niet wordt belemmerd. Blijf zo
dicht mogelijk bij, direct onder het verankeringspunt (maximaal 30° vanaf verticaal) om letsel door
zwaaien en vallen te voorkomen. Waar er kans is dat de klimmer per ongeluk het apparaat van het
uiteinde van de werklijn laat lopen, moet een stopknoop worden geplaatst op een geschikte plaats van
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de lijn. De stopknoop moet minimaal 500 mm van het niet-afgewerkte einde worden geplaatst. De knoop
zorgt ervoor dat het afdaalapparaat niet van het uiteinde van het klimtouw kan lopen.

Norsk

Disse instruksjonene m4 leses og forstas fullt ut, pd bakgrunn av de generiske instruksjonene

som fglger med.

[A] Merker.

1 - Produktnavn, merke DX'm

2 - Produsentens ID.

3 - Teknisk kontrollorgan som styrer produksjonen av personlig verneutstyr.

4 - Les og fglg alltid instruksjonene som er levert av produsenten.

5 - Tauets stgrrelse og type: RP880xx (D4) - EN1891A (10,5 - 11,5mm)
RP883xx (D5Y) - NFPA ‘T’ 7/16” Armortech (11,1 - 12mm)
RP885xx (D5) - NFPA ‘G’ 2" (12,5 - 13mm)

6 - Standarder

7 - Serienummer: YY - Ar, BBBBB - Produksjonsparti, XX - individuelt serienummer.

8 - reservedelskode

[B] Benevnelse av deler.

1 - bevegelig sideplate, 2 - kam, 3 - gverste spole, 4 - hendel, 5 - fast sideplate, 6 - trykknapp, 7 -
festepunkt, 8 - tommelgrep.

Hovedmaterialene: Aluminium, rustfritt stal.

[C] Terminologi: A - Bremsespak, B - bremsesiden av tauet.

[D] Rengjering, inspeksjon og smgring av rapellbremser: Etter bruk, eller ndr som helst at enheten
blir tilsglt, kan rengjering utfgres ved & vaske enheten pa fglgende mate:

Bruk varmt vann (<30 °C) og mild husholdningsrengjgringsmiddel, bruk en myk klut eller oppvaskbgrste
av nylon ved sterkt smuss, for 8 rengjgre de synlige delene av enheten.

Ikke senk enheten helt i Igsningen.

Skyll enheten godt i rent vann og la tgrke naturlig. Snu enheten flere ganger nar den torkes for & sikre
at alt vann renner ut.

Péfor litt lett olje (dvs. bare 1 eller 2 dréper), for eksempel 3-i-1-olje, pa folgende mate:

Trykknapp: Apne den bevegelige sideplaten, trykk trykk-knappen helt inn og ha litt olje p& kanten,
trykk og slipp flere ganger for & sikre at trykk-knappen beveger seg smidig og ikke forhindres av
restmateriale, tork av eventuell overflgdig olje med en fille.

Bevegelig sideramme: P&fgr en liten mengde olje under kanten av naglehodet, beveg rammen noen
ganger for & fordele oljen, tgrk av overflgdig olje med en fille.

Hendel: Pafor litt olje til mellomrommet mellom bossen og hendelen, roter hendelen flere ganger for
& fordele oljen, tork av overfladig olje med en fille.

Etter rengjgring, utfor en kontroll fgr bruk som beskrevet i denne h&ndboken.

Hvis enheten er sterkt tilsmusset, veer svaert oppmerksom pa bevegelsen i delene for & sikre at smuss og
fremmede gjenstander ikke er kommet inn i /har kompromittert mekanismen.

Hvis det er tvil om enhetens funksjon, m& den tas ut av drift og repareres av en autorisert person.

[E] Hendelposisjon: 1 - PARK, 2 - KLARGIORT, 3 - NEDSTIGNING, 4 - PANIKK, 5 - TILBAKESTILL

[F] Inspeksjon: Sliteindikatoren er en messingstift som sitter under overflaten av den gverste spolen.
Sjekk at denne ikke er synlig fgr bruk. Hvis den er synlig, skal enheten tas ut av drift.

Kontroller for sprekker, rust, skarpe kanter og deformasjon.

Kontroller for Igse fester / komponenter.

Sjekk at kammen beveger seg fritt ndr den stér i PRIMED (primet) posisjon.
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Sjekk at sideplatene er riktig i flukt med hverandre.

Vaer oppmerksom pa trykk-knappen for 1&sing av rammen for & sikre at den kobles helt inn i den
bevegelige sideplaten. Du hgrer et “klikk” ndr rammen er i riktig posisjon.

Sjekk at hendelen roterer fritt og at det hgres tre “klikk” under rotasjon. Sjekk at interaksjonen mellom
kam og hendel er helt funksjonell. Gjgr dette p& folgende mate:

1. Flytt hendelen til posisjonen PRIMED

2. Rpne den bevegelige sideplaten for at kam skal bli synlig.

3. Tilfer trykk til kammen og oppretthold det i retning av ankeret

4. Trekk hendelen gjennom DESCENT til PANIC

Mens trinn 3 og 4 utfgres, skal hendel- og kam-funksjonen utfgres samtidig. N&r hendelen n&r PANIC,
ma kammen klikke forover i retning av det tilforte trykket.

[G] Installasjon pd tau.

Koble Descender til seletgyet med karabinkroken for & I8se den.

ISC anbefaler en oval karabinkrok.

Sett hendelen i PRIMED posisjon for at kammen skal kunne bevege seg fritt.

Apne den bevegelige sideplaten

Sett inn tauet som vist

Lukk den bevegelige sideplaten

ADVARSEL: Den bevegelige sideplaten ma vaere riktig innkoblet pd trykknappen som I8ser rammen
og karabinkroken m8 fores gjennom festepunktet p& begge rammer. (Se fig. J). Veer oppmerksom pa
overskuelig misbruk!

[H] Driftskontroller. Gjennomfgr alle kontroller fgr bruk ved hjelp av et backup-sikkerhetssystem
(anbefales).

For bruk, sjekk alltid at tauet er riktig installert.

Sjekk at full rotasjon av hendelen ikke forhindres eller kompromitteres.

ADVARSEL: Ikke la noe forstyrre riktig bruk av rapellbremsen eller komponentene. Sjekk at hendelen pa
rapellbremsen og inngangen til koblingen ikke kommer i kontakt med noen gjenstander eller flater som
kan forhindre funksjonen eller medfgre krysslasting - se misbruk.

Med hendelen i posisjonen PRIMED:

a. Prpv 8 trekke rapellbremsen ned tauet - den skal ikke vandre ned tauet. Hvis det skjer, sjekk at tauet
er riktig installert, og at det ikke er tegn til slitasje.

b. Rapellbremsen skal likevel vandre oppover tauet.

Legg vekten din gradvis p& rapellbremsen. Hold den bremsende siden av tauet med den ene hdnden mens
du trekker langsomt i hendelen for at tauet skal gli gjennom rapellbremsen. Sjekk at bevegelsen kan
kontrolleres og er smidig. Hvis ikke dette virker, sjekk installasjonen av tauet.

Slipp hendelen og sjekk at rapellbremsen stopper. Slutt & bruke den hvis ikke den stopper.

[1] Horisontal bevegelse / til siden. I hellende eller horisontalt terreng, eller med lett last, aktiveres
PANIC-bremsen lett. For en jevn vandring, bruk tommelgrepet p& kammen. MERK: Vinkelen som enheten
holdes i, kan pdvirke tauets hastighet gjennom enheten.

[3] overskuelig misbruk

[K] Nedstigning (arbeid). For & kontrollere rapellbremsen i nedstigning, brukes handen som ikke
bremser til & styre hendel-posisjonen, og hdnden som bremserbrukes pa bremsesiden av tauet, for & gi
ekstra sikkerhet og finjustering av hastighetskontroll. Hvis du trekker hendelen for langt ved nedstigning,
vil rapellbremsen koble inn PANIC-funksjonen slik at rapellbremsen stopper.

PANIC-funksjonen vil bli vanskeligere & koble inn den bremsende siden av tauet holdes fast med
bremsehanden. Det er normal atferd.

For & NULLSTILLE rapellbremsen, roter hendelen i samme retning (se Fig. D). Da kan nedstigningen
fortsette. Mens det ikke er noe krav, hvis det brukes en tilleggskarabinkrok til 8 legge til friksjon i
systemet, ma du forsikre deg om at den er plassert borte fra hoved-festepunktet for rapellbremsen - Se
Fig. 1.

[L] Arbeidsposisjonering. N&r du har stoppet p8 arbeidsposisjonen din, 18s rapellbremsen pd tauet
ved & flytte hendelen i motsatt retning av det som brukes til nedstigning - “PUSH TO PARK”. N&r du n&r
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PARK-posisjon, vil ikke hendelen vandre lenger i den retningen (du skal hgre et “klikk”). For & fortsette
med nedstigningen etter at arbeidet er utfgrt, og mens du holder i bremsesiden av tauet, trekk i hendelen
til PRIMED-posisjon. Roter hendelen for & starte nedstigningen.

[M] Stigende: Med rapellbremsen i PRIMED posisjon, bruk hand-tauklemmen (RP220) til & hente inn
slakket n8r du reiser deg. Sgrg for at det aldri er slakk mellom h&nd-tauklemmen og rapellbremsen.

o Det er viktig & forstd fult ut informasjonen som er gitt i meldingen om unntaksvise bruksomrader for
informasjonen som er gitt, brukes.

« Det krever oppleering 8 mestre/gjennomfgre disse teknikkene.

« R3dfer deg med en profesjonell for du prover 8 utfgre disse teknikkene p& egen hand.

[N] Rigget for redning / anker: Hendelen pa rapellbremsen mé& vaere i PARK-posisjon. Den ma backes
opp med en egnet knute (f.eks. b&tmannsknop) med egnet lengde slakk for & gi mulighet for glidning ved
overbelastning av systemet. Ved redning, fiern knuten og begynn & senke.

Minste ca.-slakkelaster (for 8 redusere stgtkrefter):

D4 - 5kN*

D5 - 9kN*

*tauets tilstand og/eller -storrelse kan pdvirke disse tallene.

Hold den bremsende siden av tauet, flytt hendelen til PRIMED posisjon, roter hendelen gradvis for at tauet
skal kunne gli gjennom rapellbremsen. Du far hjelp til & styre ved & variere grepet pd den bremsende
siden av tauet. Slipp hendelen for 8 aktivere den selvbremsende funksjonen. N8r rapellbremsen er lett
lastet, hvis PANIC-funksjonen aktiveres for lett, bruk tommelgrepet p& kammen. Mens det ikke er noe
krav, hvis det brukes en tilleggskarabinkrok til 8 legge til friksjon i systemet, m& du forsikre deg om at
den er plassert borte fra hoved-festepunktet for rapellbremsen - Se Fig. 1.

[0] Pick-off-redning: Rapellbremsen er merket for 240 kg, som gir mulighet for en rekke forskjellige
redningsscenarier. Ytterligere friksjon kan legges til om ngdvendig, men det er ikke alltid ngdvendig.

[P] Fremdriftsoppfanging/horisontale linjer/tyrolsk: Rapellbremsen kan brukes til & fange opp
fremdriften i et tau ved ankerpunktet p& en horisontal line. Med hendelen i PRIMED-posisjon, kan linen
strammes med strammetrinse og taugrep (RP209/RED) eller for h&nd, til gnsket stramming oppnas. Da
skal hendelen flyttes til PARK-posisjon. Den m& backes opp med en egnet knute (f.eks. bdtmannsknop)
med egnet lengde slakk for & gi mulighet for glidning ved overbelastning av systemet. Ved redning, fjern
knuten og begynn & senke.

[Q] PRO-versjoner: PRO-versjonene av rappellbremsene D4 og D5 for arbeidsredning er ikke utstyrt
med panikkbremsefunksjon. Brukeren m& rappellere i en egnet hastighet. Alle andre funksjoner er like.
Ekstrem forsiktighet m& utvises ved arbeid med horlsontale liner, da det fort kan skapes for
sterke krefter og overbelastning av tauet, ankrene og besl - [+]) ing og
-kunnskap kreves for & sikre at denne type system rigges og opereres trygt

N&r utstyret skal tas ut av drift

¢ Hvis rapellbremsen er utsatt for en stgrre belastning enn sakkebelastningen, som kan oppleves i en
dynamisk last-hendelse.

* Hvis messingslitasjeindikatoren i den gverste spolen er synlig

 Den bestar ikke inspeksjon

* Du kjenner ikke til brukshistorikken

o Hvis det er tvil om tilstanden eller péliteligheten

o N&r den foreldes pa grunn av endringer i standard, lovgivning, teknikk eller inkompatibiltet med annet
utstyr.

* Hvis taubanen over den bevegelige siderammen er slitt helt igjennom.

Sgrg for at utstyret destrueres for & forhindre videre bruk.
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Lovgivning

ISC Work/Rescue Descender er en EN 12841:2024 type C rapellbrems for taujustering. Rapellbremsens
hovedfunksjon er progresjon lands arbeidslinen. N&r den justerbare ankerlinen belastes med brukerens
fulle vekt, blir denne linen en arbeidsline. Rapellbremsen m& brukes i sammenheng med en Type A
backup-rapellbrems (f.eks. ISC RED) pa et sekundaert tau (sikkerhetstau), med mindre en risikovurdering
har vist at en alternativ konfigurasjon ville medfsre mindre risiko for personer. Rapellbremsen er ikke
egnet til bruk i et EN363-fallsikringssystem. Sertifiseringstesting ble utfgrt av SATRA Technology Centre
(AB0321) med en testbelastning pd 240 kg, ved bruk av folgende tau: BEAL Intervention $10,5 mm,
BEAL Industrie @11,5 mm, BEAL ERGO @12,5 mm, Courant Bandit @12,5 mm og Teufelberger KM III
13,0 mm. Rapellbremsen m& brukes med et ankerpunkt/system, plassert over brukeren. Ankerpunktet
mé& vaere i samsvar med EN795 (minimum 12 kN), ANSI 2359, eller enhver annen spesifikk anerkjent
internasjonal standard eller beste praksis i bransjen knyttet til den spesifikke bruken, eller et ikke-
konstruert ankerpunkt som er i stand til 8 tle passende belastninger. For 8 redusere risikoen for fritt fall,
m4 tauet mellom taustrammeren og ankeret alltid vaere stramt. ADVARSEL: Det er viktig for sikkerheten
& kontrollere den ngdvendige frie plassen under brukeren pd arbeidsplassen, for hver bruk, slik at det ikke
vil bli kollisjon med bakken eller andre hindringer i fallveien i tilfelle fall. Rapellbremsen ma brukes med en
heldekkende sele som er i samsvar med EN361 og/eller EN1497, eller deres internasjonale ekvivalenter.
Rapellbremsen mé festes til det lastbaerende festet pd en heldekkende sele i ventral posisjon, ved hjelp
av en automatisk I8sende karabinkrok (EN 362 eller tilsvarende). Serg for at ankerpunktet er riktig
plassert for 8 begrense risikoen og lengden p& et fall. Ankeret skal plasseres slik at systemets frie
bevegelse og fallbanen er uhindret. Arbeid s& nzert, rett under forankringspunktet som mulig (maks. 30°
fra vertikalen) for & unngd skader ved svinging og fall. Der det er mulighet for at klatreren utilsiktet kan
kjgre innretningen utenfor enden av arbeidslinen, ber en stoppeknute installeres pé et passende sted
pa tauet. Stoppeknuten skal vaere minst 500 mm fra den ikke-terminerte enden. Knuten sgrger for at
rapellbremsen ikke kan Igpe av enden av klatretauet.

Polski

Te instrukcje, wraz z dostarczonymi ogélnymi instrukcjami, nalezy przeczyta¢ i w petni
zrozumiec.

[A] Oznaczenia

1 - Nazwa produktu, marka DXtm

2 - Nazwa producenta

3 - Jednostka notyfikowana kontrolujaca produkcje $rodkéw ochrony indywidualnej

4 - Zawsze nalezy zapoznac sie z instrukcjg dostarczong przez producenta i przestrzega¢ zawartych w

niej polecen.
5 - Rozmiar i typ liny: RP880xx (D4) - EN1891A (10,5-11,5 mm)
RP883xx (D5Y) = NFPA ‘T’ 7/16"” Armortech (11,1-12 mm)
RP885xx (D5) - NFPA ‘G’ 12" (12,5-13 mm)
6 - Normy
7 - Numer seryjny: YY - rok, BBBBB - partia produkcyjna, XX - indywidualny numer seryjny
8 - kod czesci

[B] Nazewnictwo czesci

1 - ruchoma oktadzina, 2 - krzywka, 3 - gérna rolka, 4 - dzwignia, 5 - nieruchoma oktadzina,

6 - przycisk, 7 - punkt zaczepienia, 8 - uchwyt kciuka

Gtéwne materiaty: aluminium, stal nierdzewna

[C] Terminologia: A - Reka hamujaca, B - hamujacy koniec liny

[D] Czyszczenie, kontrolowanie i smarowanie przyrzadéw zjazdowych Po uzyciu lub zawsze po
zabrudzeniu przyrzadu mozna go oczysci¢, myjac go w nastepujacy sposob:
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W cieptej wodzie (temperatura <30°C) z domowym $rodkiem do mycia naczyn umy¢ dostepne z zewnatrz
czesci przyrzadu miekka szmatka lub w przypadku silnych zabrudzen nylonowa szczoteczkg do mycia
naczyn.

Nie zanurza¢ przyrzadu w wodzie ze $rodkiem myjacym.

Doktadnie optuka¢ przyrzad czysta wodg i zostawi¢ do samoczynnego wyschniecia; podczas schnigcia
kilkukrotnie odwracac¢ przyrzad, aby nagromadzona w $rodku przyrzadu woda mogta wyptynac.
Naktadac niewielkie iloci (np. tylko 1 lub 2 krople) lekkiego oleju (np. oleju 3 w 1) w nastepujacy sposob:
Przycisk: Otworzy¢ ruchoma oktadzine, wcisng¢ przycisk do konca i natozyé niewielka ilos¢ oleju
na krawedz; kilkukrotnie zwolni¢ i wcisng¢ przycisk, aby rozprowadzi¢ olej i zapewni¢ ptynny ruch
przycisku, upewniajac sie, ze przycisk nie jest blokowany zadnymi zanieczyszczeniami; wytrze¢ nadmiar
oleju szmatka.

Ruchoma oktadzina: Natozy¢ niewielka ilo$¢ oleju pod krawedz gtéwki nitu, porusza¢ oktadzing kilka
razy w obie strony, aby rozprowadzi¢ olej, wytrze¢ nadmiar oleju szmatka.

Dzwignia: Natozy¢ niewielka ilos¢ oleju w przerwe miedzy piasta a dZzwignia, obrdci¢ dZzwignie kilka
razy, aby rozprowadzi¢ olej, wytrze¢ nadmiar oleju szmatka.

Po czyszczeniu przeprowadzi¢ kontrole przyrzadu jak przed jego uzyciem, tak jak to opisano w tym
podreczniku.

Jesli przyrzad ulegt silnemu zabrudzeniu, nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na ruch czesci, aby upewnic
sie, ze zanieczyszczenia i ciata obce nie dostaty sie do Srodka / nie ograniczajg dziatania mechanizmu.

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci dotyczacych prawidtowosci dziatania przyrzadu nalezy go wycofa¢
z eksploatacji i zleci¢ jego przeglad osobie o odpowiednich kompetencjach.

[E] Pozycja dzwigni: 1 - ZATRZYMANIE, 2 - GOTOWOSC, 3 - ZJAZD, 4 - PANIKA, 5 - RESET.

[F]1 Kontrola Wskaznik zuzycia to mosiezna szpilka umieszczona-pod powierzchnia gérnej rolki.
Przed uzyciem przyrzadu nalezy sprawdzi¢, czy jej nie wida¢. Jesli ja wida¢, przyrzad nalezy wycofac z
uzytkowania.

Kontrolowa¢ przyrzad pod katem peknieé, korozji, ostrych krawedzi i odksztatcen.

Kontrolowaé przyrzad pod katem luznych elementdéw taczacych / czesci.

Sprawdzi¢, czy krzywka porusza sie swobodnie w pozycji PRIMED.

Sprawdzi¢, czy oktadziny uktadaja sie prawidtowo wzgledem siebie.

Zwraca¢ uwage na potencjalne zablokowanie sie przycisku w ramce przyrzadu, aby by¢ pewnym jego
catkowitego zaczepienia o ruchoma oktadzine. Przy prawidlowym ztaczeniu ramki rozlega sie styszalne
kliknigcie.

Sprawdzi¢, czy dZwignia obraca sie swobodnie i czy w trakcie petnego obrotu stychaé trzy klikniecia.
Sprawdzi¢, czy krzywka i dZwignia wspétpracuja prawidtowo w petnym zakresie ruchu. W tym celu:

1. Przesuna¢ dzwignie do pozycji PRIMED.

2. Otworzy¢ ruchoma oktadzine, aby odstoni¢ krzywke.

3. Nacisna¢ krzywke i utrzymac nacisk w kierunku punktu stanowiskowego.

4. Pociagna¢ dzwignie, przesuwajac ja przez pozycje DESCEND do pozycji PANIC.

Podczas wykonywania krokéw 3 i 4 dZwignia i krzywka powinny poruszac sie razem. Kiedy dzwignia
przechodzi do pozycji PANIC, krzywka musi wyskakiwa¢ do przodu w kierunku przyktadanego nacisku.

[G] Zaktadanie na line

Przypia¢ przyrzad zjazdowy do uprzezy karabinkiem z blokada.

ISC zaleca uzywac karabinka owalnego.

Ustawi¢ dzwignie w pozycji PRIMED i pozwoli¢, by krzywka poruszata sie swobodnie.
Otworzy¢ ruchoma oktadzine.

Utozy¢ line w pokazany sposdb.

Zamkna¢ ruchoma oktadzine.
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OSTRZEZENIE: Ruchoma oktadzina musi by¢ prawidtowo zablokowana przyciskiem, a karabinek
musi przechodzi¢ przez punkt zaczepowy na obu ramkach. (Patrz rys. J). Nalezy zwraca¢ uwage na
mozliwe do przewidzenia uzycie przyrzadu w nieprawidtowy sposob!

[H] Kontrola dziatania

Wszystkie kontrole przed uzyciem nalezy przeprowadzac przy uzyciu zapasowego systemu asekuracyjnego
(zalecane).

Przed kazdym uzyciem sprawdzi¢ prawidtowe zatozenie liny.

Upewnic sig, ze petny obrét dZwigni nie jest blokowany ani utrudniany w zadnym miejscu.

OSTRZEZENIE: Nie dopuszcza¢ do wptywu jakichkolwiek czynnikéw na prawidtowe dziatanie przyrzadu
zjazdowego lub na jego elementy. Upewnic sie, ze dZwignia przyrzadu zjazdowego i zamek tacznika nie
wchodzg w kontakt z zadnymi przedmiotami ani powierzchniami, ktére mogtyby utrudnia¢ ich dziatanie
lub powodowa¢ obcigzenie poprzeczne - patrz nieprawidtowe uzycie.

Gdy dzwignia znajduje sie w pozycji PRIMED:

a. Sprobowac pociagnaé przyrzad zjazdowy w dét liny — nie powinien zsuwac sie po linie. Jesli sie zsuwa,
sprawdzi¢, czy lina zostata zatozona prawidtowo i czy przyrzad nie wykazuje oznak zuzycia.

b. Przyrzad zjazdowy powinien moc przesuwac sie w gore liny.

Stopniowo obcigzaé przyrzad zjazdowy wiasnym ciezarem i, jedng rekq trzymajac hamujacy koniec
liny, powoli pociagna¢ dZwignie, aby umozliwi¢ linie przesuniecie sie przez przyrzad zjazdowy. Ruch
musi by¢ przez caty czas kontrolowany i ptynny. Jesli przyrzad nie dziata, sprawdzi¢ utozenie liny.
Zwolni¢ dzwignie i sprawdzi¢, czy przyrzad zjazdowy sie zatrzymuje. Jesli sie nie zatrzymuje, zaprzesta¢
uzywania danego przyrzadu zjazdowego.

[I] Ruch pozi y / trawer ie W terenie pochytym lub biegnacym poziomo lub przy niewielkich
obcigzeniach hamulec PANIC tatwo sig aktywuje. Aby zapewni¢ ptynne przemieszczanie sig, nalezy uzy¢
uchwytu kciuka na krzywce. UWAGA: kat trzymania urzadzenia moze wptywac na szybkos$¢ przebiegu
liny przez urzadzenie.

[3] przewidywanej naduzycia

[K] Zjezdzanie (praca) W ramach kontrolowania przyrzadu podczas zjezdzania reka niehamujaca
kontroluje pozycje dzwigni, a reka jaca trzyma jacy koniec liny, aby zapewnic¢ dodatkowe
bezpieczenstwo i umozliwi¢ dostosowanie predkosci zjezdzania. W przypadku pociggniecia dzwigni
za daleko podczas zjezdzania w przyrzadzie wiacza sie funkcja automatycznego hamulca (PANIC),
powodujac jego zatrzymanie.

Funkcje automatycznego hamulca (PANIC) trudniej aktywowa¢, jesli hamujacy koniec liny jest pewnie
trzymany reka hamujaca, co jest normalnym zachowaniem.

Aby zresetowac¢ przyrzad zjazdowy po aktywowaniu automatycznego hamulca, dzwignie nalezy obrécic¢
dalej w tym samym kierunku (patrz rys. D). Pozwoli to kontynuowac zjezdzanie. Chociaz nie jest to
wymagane, to jesli w celu zwiekszenia tarcia uzywany jest drugi karabinek, musi on znajdowac sie z dala
od punktu zaczepu gtdwnego przyrzadu zjazdowego - patrz rys. I.

[L] Ustawianie sie w pozycji roboczej Po zatrzymaniu sie w pozycji roboczej przyrzad zjazdowy nalezy
zablokowac¢ na linie, przesuwajac dzwignie w pofozenie przeciwne do potozenia zjezdzania - PUSH TO
PARK. Po osiggnieciu pozycji PARK dzwignia nie bedzie data sie dalej przesuna¢ w tym kierunku (styszalne
powinno by¢ kliknigcie). Aby kontynuowac zjezdzanie po zakonczeniu pracy, nalezy - trzymajac hamujacy
koniec liny - pociagna¢ dzwignie do pozycji PRIMED i rozpoczac¢ zjezdzanie, dalej obracajac uchwyt.

[M] Podchodzenie po linie Kiedy dzwignia przyrzadu zjazdowego znajduje sie pozycji PRIMED,
uzywajac przyrzadu do podchodzenia (RP220) nalezy wybierac luzng ling, podnoszac sie. Nigdy nie nalezy
dopusci¢ do powstawania luzu miedzy recznym przyrzadem do podchodzenia a przyrzadem zjazdowym.
@ . - . oz : :

odpowiedni iedze i doswiadczenie)

o Przed wykorzystaniem informacji podanych w czesci o zastosowaniach wyjatkowych/specjalistycznych
nalezy je doktadnie i w petni zrozumieé.

 Perfekcyjne opanowanie/wykonywanie opisanych manewréw wymaga treningu.

e Przed przystapieniem do samodzielnego wykonywania tych technik nalezy dla bezpieczenstwa
skonsultowac sie z profesjonalista.
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[N] Przygotowanie ratownicze / punkt stanowiskowy Dzwignia przyrzadu zjazdowego musi
by¢ ustawiona w pozycji PARK. Przyrzad nalezy zabezpieczy¢é odpowiednim weztem (np. flagowym)
z odpowiednim luzem, aby umozliwi¢ poslizg w przypadku przecigzenia uktadu. W przypadku akcji
ratowniczej nalezy rozwiaza¢ wezet i rozpoczaé opuszczanie.

Minimalne $rednie obciazenia $lizgowe (w celu zmniejszenia sit uderzenia):
D4 - 5 kN*
D5 - 9 kN*

*stan i/lub rozmiar liny moga wptywaé na te wartosci.

Trzymajac hamujacy koniec liny, przesuna¢ dzwignie w potozenie PRIMED i stopniowo obracac
dZwignie, aby lina przesuwata sie przez przyrzad zjazdowy. Stopien kontroli mozna regulowac, réznicujac
chwyt hamujacego konca liny. Aby aktywowa¢ funkcje samoczynnego hamowania, pusci¢ dzwignie.
Jesli funkcja automatycznego hamowania (PANIC) aktywuje sie zbyt fatwo przy matym obcigzeniu
przyrzadu zjazdowego, nalezy uzy¢ uchwytu kciuka na krzywce. Chociaz nie jest to wymagane, to jesli
w celu zwigkszenia tarcia uzywany jest drugi karabinek, musi on znajdowac sie z dala od punktu zaczepu
gtéwnego przyrzadu zjazdowego - patrz rys. I.

[0] Ratownictwo Przyrzad zjazdowy ma udzwig nominalny do 240 kg, co pozwala na prowadzenie
szeregu réznych akcji ratowniczych. Jesli to potrzebne, mozna wprowadzi¢ dodatkowe tarcie, ale nie
zawsze jest to konieczne.

[P] Blokowanie przelotu liny / liny poziome / tyrolka Przyrzadu zjazdowego mozna uzywa¢ do
blokowania przelotu liny przy punkcie stanowiskowym liny poziomej. Kiedy dzwignia znajduje sie w
pozycji PRIMED, line mozna naciggac¢, uzywajac bloczka naciagajacego i przyrzadu zaciskowego (RP209/
RED) lub recznie, do osiggniecia wymaganego naciggu - wtedy dzwignie nalezy przesung¢ do pozycji
PARK. Przyrzad nalezy zabezpieczy¢ odpowiednim weztem (np. flagowym) z odpowiednim luzem, aby
umozliwi¢ poslizg w przypadku przecigzenia uktadu. W przypadku akcji ratowniczej nalezy rozwigzac
wezet i rozpoczaé opuszczanie.

[Q] Wersje PRO: Wersje PRO roboczych / ratunkowych przyrzadéw zjazdowych D4 i D5 nie sa
wyposazone w funkcje automatycznego hamulca (PANIC). Uzytkownik musi zachowa¢ odpowiednig
predko$¢ podczas zjazdu. Pozostate funkcje sg bez zmian.

Nalezy zachowa¢ wyjatkowa ostroznosé¢ podczas korzystania z lin poziomych, poniewaz moga
wtedy wystepowaé zbyt duze sity i moze doj$¢ do przeciazenia liny, punktéw stanowiskowych
i sprzetu - do zapewnienia bezpiecznego zatozenia i uzywania takiego systemu niezbedne jest
specjalistyczne przeszkolenie i wiedza.

Kiedy wycofac przyrzad z eksploatacji

o Kiedy przyrzad zjazdowy zostanie poddany obcigzeniu wiekszemu niz obcigzenie slizgowe, np. w
przypadku sytuacji obcigzenia dynamicznego.

« Kiedy mosiezny wskaznik zuzycia w goérnej rolce jest widoczny.

 Jesli wykaze to przeprowadzana kontrola.

e Petna historia uzycia przyrzadu nie jest znana.

« Istniejq jakiekolwiek watpliwosci dotyczace stanu lub niezawodnosci przyrzadu.

» Kiedy przyrzad stanie sie przestarzaty w wyniku zmiany norm, przepiséw prawnych, techniki lub w
przypadku niezgodnosci z innym sprzetem.

 Kiedy $ciezka liny na ruchomej oktadzinie ulegnie przetarciu.

Nalezy zadba¢ o to, aby przyrzad wycofany z ekspl ji zostat zni y, aby zapobiec jego
dalszemu uzywaniu.

Przepisy prawne

Przyrzad zjazdowy ISC do prac wysokosciowych i ratownictwa jest regulatorem liny typu C zgodnym
z norma PN-EN 12841:2024. Gtéwna funkcja przyrzadu zjazdowego jest poruszanie sie wzdtuz liny
roboczej. Po obcigzeniu liny kotwiczacej petna masa ciata uzytkownika ta lina staje sie ling robocza.
Przyrzadu zjazdowego nalezy uzywaé w potaczeniu z asekuracyjnym przyrzadem zjazdowym typu A (np.

51

RP88X series: Issue I - December 2025



ISC RED) na drugiej linie (lina asekuracyjna), chyba ze ocena ryzyka wykazata, iz inna konfiguracja
wigzataby sie z mniejszym ryzykiem dla os6b. Zgodnie z norma PN-EN363, przyrzad zjazdowy nie nadaje
sie do uzywania w systemie asekuracji przed upadkiem. Badania certyfikacyjne przeprowadzita firma
SATRA Technology Centre (AB0321) z uzyciem masy testowej 240 kg oraz lin BEAL Intervention 10,5
mm, BEAL Industrie 11,5 mm, BEAL ERGO ¢12,5 mm, Courant Bandit 12,5 mm i Teufelberger KM III
©13,0 mm. Przyrzad zjazdowy musi by¢ uzywany wraz z punktem/systemem kotwiczenia znajdujacym
sie ponad uzytkownikiem. Punkt kotwiczenia musi by¢ zgodny z norma PN-EN795 lub ANSI z359 albo
inng uznang norma miedzynarodowa badz najlepsza praktyka branzowa dotyczacq danego uzycia lub
z punktem kotwiczacym, nieprojektowanym jako taki, zdolnym do utrzymania odpowiednich obcigzen.
Zmniejszenie zagrozenia upadkiem bez asekuracji wymaga, zeby lina pomigdzy jej napinaczem a punktem
kotwiczenia byta zawsze napieta. OSTRZEZENIE: Ze wzgledéw bezpieczehstwa, przed kazdym uzyciem
trzeba upewnic sig, ze pod uzytkownikiem w miejscu pracy jest wystarczajqca wolna przestrzen, tak zeby
w razie upadku nie nastapito zderzenie z podtozem ani przeszkoda na drodze spadania. Przyrzad zjazdowy
musi by¢ uzywane z petng uprzeza zgodng z normami PN-EN361 lub PN-EN1497 albo z ich zagranicznymi
odpowiednikami. Przyrzad zjazdowy musi by¢ mocowany do no$nego punktu mocowania petnej uprzezy
w pozycji brzusznej, z wykorzystaniem karabinka automatycznego (zgodnie z norma PN EN 362 lub
jej odpowiednikiem). Nalezy upewni¢ saie, ze punkt kotwiczenia jest prawidtowo umiejscowiony, zby
ograniczy¢ ryzyko i dtugos¢ drogi spadania. Zakotwiczenie powinno by¢ umieszczone, tak aby swobodny
ruch catego zestawu oraz tor upadku nie byty niczym zastonigte. Aby zapobiec ewentualnym obrazeniom
ciata w wyniku upadku wahadtowego, prace nalezy wykonywaé¢ mozliwie najblizej (maksymalnie
30° od bionu) miejsca znajdujacego sie bezposrednio pod punktem kotwiczenia. Tam, gdzie istnieje
mozliwo$¢ niezamierzonego poprowadzenia urzadzenia poza koniec liny roboczej przez wspinacza, nalezy
zainstalowa¢ wezet stopujacy w odpowiednim miejscu na linie. Wezet stopujacy powinien znajdowaé sie
co najmniej 500 mm od nieszytego konca. Wezet zapewnia, ze przyrzad zjazdowy nie moze zsungac sie z
konca liny wspinaczkowej.

Portugués

Estas instrugdes, tal como as instrugdes genéricas fornecidas, devem ser lidas e compreendidas
na sua totalidade.
[A] Marcacgoes.
1 - Nome do produto, marca DX'™
2 - Identificagdo do fabricante.
3 - Entidade notificada que controla o fabrico de EPI.
4 - Leia e cumpra sempre as instrugdes fornecidas pelo fabricante.
5 - Tipo e tamanho da corda: RP880xx (D4) - EN1891A (10,5 - 11,5 mm)
RP883xx (D5Y) - NFPA “T” 7/16” Armortech (11,1 - 12 mm)
RP885xx (D5) - NFPA “G” 14" (12,5 - 13 mm)
6 - Normas
7 - Numero de série: YY- Ano, BBBBB - Lote de produg&o, XX — nimero de série individual.
8 - Part
[B] Nomenclatura das pecgas.
1 - placa lateral mdvel, 2 - excéntrico, 3 - bobina superior, 4 - alavanca, 5 - placa lateral fixa, 6 - bot&o,
7 - ponto de fixagdo, 8 - botdo do polegar.
Materiais principais: Aluminio, ago inoxidavel.
[C] Terminologia: A - M&o do travéo, B - lado de travagem da corda.
[D] Limpeza, inspeccdo e lubrificacdo dos dispositivos de descida: Apds a utilizagdo, ou em
qualquer momento em que o dispositivo fique sujo, a limpeza pode ser realizada lavando o dispositivo
da seguinte forma:
Utilizando dgua quente a menos de 30 °C e um detergente doméstico suave, use um pano macio ou uma
escova de lavagem de nylon para sujidade acentuada, para limpar as partes expostas do dispositivo.
N&o mergulhe completamente o dispositivo em detergente/agua.
Lave completamente o dispositivo em agua limpa e deixe-o secar naturalmente, rodando o dispositivo
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varias vezes durante a secagem, de modo a garantir que a dgua presa seca.

Aplique uma pequena quantidade (isto €, apenas 1 ou 2 gotas) de 6leo suave, como dleo 3-em-1, da
seguinte forma:

Botdo: Abra a placa lateral mével, prima completamente o bot&o e aplique uma pequena quantidade
de 6leo na extremidade, premindo e libertando varias vezes, de modo a garantir que o bot&o se desloca
suavemente e que ndo é obstruido por sujidade, e limpe qualquer excesso de 6leo com um pano.
Estrutura lateral mével: Aplique uma pequena quantidade de 6leo sob a extremidade da cabega do
rebite, opere a estrutura algumas vezes para distribuir o 6leo e limpe qualquer excesso de 6leo com um
pano.

Alavanca: Aplique uma pequena quantidade de dleo na folga entre o ressalto e a alavanca, rode a
alavanca vérias vezes para distribuir o dleo e limpe qualquer excesso de 6leo com um pano.

Apos a limpeza, efectue uma verificagdo antes de utilizar, conforme descrito neste manual.

Caso o dispositivo tenha estado extremamente sujo, preste atengdo ao movimento das pegas, de modo a
garantir que a sujidade e os objectos estranhos ndo entraram/colocaram o mecanismo em risco.

Em caso de ddvida acerca do funcionamento da unidade, esta deve ser retirada de servigo e sujeita a
manuteng&o por uma pessoa competente.

[E] Posigédo da alavanca: 1 - TRAVADA, 2 - ACCIONADA, 3 - DESCIDA, 4 - PANICO, 5 -REPOSIGAO.
[F] Inspecgdo: O indicador de desgaste é um pino de bronze situado-abaixo da superficie da bobina
superior. Antes da utilizagdo, certifique-se de que este indicador n&o estd visivel. Caso esteja visivel, o
dispositivo deve ser retirado de utilizagdo.

Verifique se existem fissuras, corrosdo, extremidades afiadas e deformagdes.

Verifique se existem fixadores/componentes soltos.

Certifique-se de que o excéntrico se desloca livremente quando se encontra na posigdo ACCIONADA.
Certifique-se de que as placas laterais estdo devidamente alinhadas.

Preste atencdo ao botdo de bloqueio da estrutura, de modo a garantir que este fica completamente
encaixado na placa lateral mével. Quando a estrutura encaixar correctamente, sera audivel um “clique”.
Certifique-se de que a alavanca roda livremente e de que s&o audiveis 3 “cliques” durante a rotagdo.
Verifique se a interacgdo do excéntrico e da alavanca estd completamente funcional. Para o fazer:

1. Desloque a alavanca para a posigdo ACCIONADA

2. Abra a placa lateral mével para expor o excéntrico

3. Aplique e mantenha pressdo no excéntrico, na direccdo da ancoragem

4. Empurre a alavanca até & posicdo de DESCIDA e de PANICO

Durante a realizag&o dos passos 3 e 4, o funcionamento da alavanca e do excéntrico deve ocorrer em
simultdneo. Quando a alavanca atinge a posicdo de PANICO, o excéntrico deve “saltar” para a frente,
na direcgdo da pressédo exercida.

[G] Instalagdo da corda.

Ligue o dispositivo de descida a sua cablagem utilizando um mosquetdo de bloqueio.

A ISC recomenda um mosquetdo oval.

Coloque a alavanca na posigdo ACCIONADA, de modo a permitir que o excéntrico se desloque livremente.
Abra a placa lateral mével

Insira a corda, conforme indicado

Feche a placa lateral mével

AVISO: A placa lateral mével tem de ser devidamente encaixada no botdo de bloqueio da estrutura
e o0 mosquetdo tem de ser instalado através do ponto de fixagdo de ambas as estruturas. (Ver Fig. J).
Tenha em conta utilizagdes incorrectas previsiveis!

[H] Verificacbes operacionais. Realize todas as verificagdes anteriores a utilizagdo com um sistema de
seguranca de reserva (recomendado).

Antes de cada utilizagdo, verifique se a corda estd instalada correctamente.

Certifique-se de que a rotagdo completa da alavanca n&o é impedida ou comprometida.

AVISO: Ndo permita que nada interfira com o funcionamento correcto do dispositivo de descida ou
respectivos componentes. Certifique-se de que a alavanca do mosquetéo e a area de abertura do conector
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ndo entram em contacto com quaisquer objectos ou superficies que possam impedir o seu funcionamento
ou fazer com que a carga seja suportada pela drea de abertura - ver utilizagbes incorrectas.

Com a alavanca na posicdo ACCIONADA:

a. Experimente empurrar o dispositivo de descida pela corda - deverd estar fixo e ndo descer pela corda.
Caso desga, certifique-se de que a corda estd instalada correctamente e de que ndo existem sinais de
desgaste.

b. Ainda assim, o dispositivo de descida deve subir pela corda.

Coloque gradualmente o seu peso no dispositivo de descida e, segurando o lado de travagem da corda
com uma mé&o, empurre lentamente a alavanca, de modo a permitir que a corda deslize pelo dispositivo
de descida. Certifique-se de que consegue controlar o movimento e de que este é suave. Caso isto ndo
funcione, verifique a instalagdo da corda.

Liberte a alavanca e verifique se o dispositivo de descida para. Caso ndo pare, ndo continue a utilizar o
dispositivo de descida.

[I] Movimento horizontal /transversal. O travdo de PANICO é facilmente activado em terrenos
inclinados ou horizontais ou com cargas leves. Para se deslocar suavemente, utilize o botéo do polegar
no excéntrico. NOTA: o angulo a que se segura o dispositivo pode afectar a velocidade da corda ao
longo do dispositivo.

[3] uso indevido previsivel

[K] Descida (trabalho). Para controlar o dispositivo de descida durante a descida, utilize a m&o que
ndo esta no travdo para controlar a posicdo da alavanca e a médo do travdo no lado de travagem
da corda, de modo a obter uma maior seguranga e um ajuste preciso do controlo da velocidade. Se
empurrar a alavanca em demasia durante a descida, o dispositivo de descida ird activar a fungéo de
PANICO, fazendo com que o dispositivo de descida pare.

A funcdo de PANICO serd mais dificil de activar se o lado de travagem da corda for segurado
firmemente com a méo do travdo, o que é o comportamento normal.

Para fazer a REPOSICAO do dispositivo de descida, rode a alavanca na mesma direccdo a partir da
posigdo de PANICO (ver Fig. D). Isto iré permitir-lhe continuar a descida. Apesar de n&o ser um requisito,
se for utilizado um segundo mosquetdo para adicionar fricgdo ao sistema, deve certificar-se de que este
se encontra afastado do ponto de fixagdo do dispositivo de descida principal - ver Fig. I.

[L] Posicionamento de trabalho. Depois de parar na posigdo de trabalho, bloqueie o dispositivo de
descida na corda deslocando a alavanca na direcgéo oposta a utilizada para a descida - "PREMIR PARA
TRAVAR”. Assim que atingir a posigdo de TRAVAGEM, a alavanca n&o ird continuar a deslocar-se nessa
direccdo (deverd ouvir um “clique”). Para continuar a descida depois de concluir o trabalho, empurre a
alavanca para a posicdo ACCIONADA enquanto segura o lado de travagem da corda e, para iniciar a
descida, continue a rodar a alavanca.

[M] Subida: Com o dispositivo de descida na posigdo ACCIONADA, utilize um dispositivo de subida
manual (RP220) e aumente a folga a medida que se levanta. Nunca permita que exista folga entre o
dispositivo de subida manual e o dispositivo de descida.

Mutilizacdo ializada (para operadores tr to e a experiéncia

adequados)

* Antes de utilizar as informagdes fornecidas, é importante compreender completamente as indicagbes
da nota de utilizagdes excepcionais.

« O dominio/execugdo destas técnicas requer formagdo

» Para sua seguranga, deverd contactar um profissional antes de tentar realizar estas técnicas por conta
propria.

com o

[N] Preparado para salvamento/ancoragem: A alavanca do dispositivo de descida tem de estar na
posicdo de TRAVAGEM. Deve ser protegido por um sistema de reserva com um né adequado (como o
“né de mula”) com uma folga de tamanho adequado para permitir o deslize em caso de sobrecarga do
sistema. Em caso de salvamento, retire o né e inicie a descida.

54

RP88X series: Issue I - December 2025



climb. work. rescue.

Cargas de derrapagem minimas aproximadas (para reduzir as forgas de impacto):
D4 - 5 kN*

D5 - 9 kN*

*o estado e/ou tamanho da corda pode influenciar estes valores.

Segurando no lado de travagem da corda, desloque a alavanca para a posigdo ACCIONADA e rode
gradualmente a alavanca para permitir que a corda deslize através do dispositivo de descida. O controlo
é auxiliado pela variagdo no aperto do lado de travagem da corda. Para activar a fungdo de travagem
automatica, liberte a alavanca. Se, quando o dispositivo de descida estiver ligeiramente carregado, a
fungdo de PANICO for activada com demasiada facilidade, utilize o botdo do polegar no excéntrico. Apesar
de ndo ser um requisito, se for utilizado um segundo mosquetdo para adicionar fricgdo ao sistema, deve
certificar-se de que este se encontra afastado do ponto de fixagdo do dispositivo de descida principal —
ver Fig. I.

[0] Salvamento de resgate: O dispositivo de descida tem uma classificagéo de 240 kg, o que possibilita
uma série de cendrios de salvamento. E possivel acrescentar friccdo adicional quando tal for necessario,
mas nem sempre tal acontece.

[P] Polia de resgate/Linhas horizontais/Tirolesa: O dispositivo de descida pode ser utilizado para
captar o curso de uma corda num ponto de ancoragem de uma linha horizontal. Com a alavanca na
posicdo ACCIONADA, a tensdo da linha pode ser aumentada através de uma polia de tens&o e uma pega
para a corda (RP209/RED), ou manualmente, até se atingir a tensdo pretendida, momento em que a
alavanca deve ser deslocada para a posicdo de TRAVAGEM. Deve ser protegido por um sistema de reserva
com um né adequado (como o “né de mula”) com uma folga de tamanho adequado para permitir o deslize
em caso de sobrecarga do sistema. Em caso de salvamento, retire o nd e inicie a descida.

[Q] Versées PRO: As versdes PRO dos dispositivos de descida (trabalho) de salvamento D4 e D5
ndo estdo equipadas com uma funcionalidade de travdo de péanico. O utilizador tem de descer a uma
velocidade adequada. Todas as outras funcionalidades mantém-se.Deve tomar-se muito cuidado ao
trabalhar com linhas horizontais, uma vez que é possivel criar forcas excessivas e sobrecarga
na corda, pontos de ancoragem e material de fi 30 - é ario i o e formagdo
especializados para garantir que este tipo de sistema é preparado e utilizado em seguranca.

Quando retirar o equipamento

« Quando o dispositivo de descida for submetido a uma carga superior a carga de derrapagem, como pode
acontecer numa situagdo de carga dindmica

* Quando o indicador de desgaste de bronze da bobina superior estiver visivel

* Quando né&o for aprovado na inspecgdo

« Quando n&o conhecer o seu histérico de utilizagdo completo

« Quando existirem duvidas acerca do seu estado ou fiabilidade

« Quando ficar obsoleto devido a alteragdes nas normas, legislagdo, técnicas ou incompatibilidades com
outros equipamentos

* Quando o curso da corda ao longo da estrutura lateral mével estiver completamente gasto.

Certifique-se de que o equipamento é destruido, para evitar mais utilizacdes.

Legislacdo

O dispositivo de descida de trabalho/salvamento ISC é um dispositivo de descida com ajuste de corda
do tipo C, em conformidade com a norma EN 12841:2024. A fungdo principal do dispositivo de descida
é a progressdo ao longo da linha de trabalho. Quando a linha de ancoragem ajustavel fica carregada
com o peso total do utilizador, torna-se a linha de trabalho. O dispositivo de descida deve ser utilizado
em conjunto com um dispositivo de descida de reserva do tipo A (por exemplo, ISC RED) numa
segunda corda (corda de seguranga), a menos que uma avaliagdo de riscos tenha demonstrado que
uma configuragdo alternativa implicaria menos riscos para as pessoas. O dispositivo de descida n&do é
adequado para utilizagdo num sistema anti-queda EN363. Os testes de certificagdo foram realizados
no Centro de Tecnologia SATRA (AB0321) utilizando uma massa de teste de 240 kg, com as seguintes
cordas: BEAL Intervention de 10,5 mm g, BEAL Industrie de 11,5 mm de g, BEAL ERGO de 12,5 mm de g,
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Courant Bandit de 12,5 mm de ¢ e Teufelberger KM III de 13,0 mm de g. O dispositivo de descida tem de
ser utilizado com um sistema/ponto de ancoragem localizado acima do utilizador. O ponto de ancoragem
tem de estar em conformidade com a norma EN795 (no minimo 12 kN), ANSI z359 ou com qualquer outra
Norma Internacional especificamente reconhecida ou com as melhores praticas da industria referentes a
utilizagdo especifica ou um ponto de ancoragem n&o submetido a um estudo técnico, mas que seja capaz
de suportar cargas adequadas. Para reduzir o risco de queda livre, a corda entre o dispositivo de ajuste
da corda e o ponto de ancoragem tem de estar sempre esticada. AVISO: Para a seguranga, € essencial
verificar o espago livre necessario por baixo do utilizador no local de trabalho, antes de cada utilizagdo, de
modo a garantir que, em caso de queda, ndo ocorra colisdo com o solo ou com qualquer outro obstaculo
na trajetdria da queda. O dispositivo de descida deve ser utilizado com um arnés de corpo inteiro, que
esteja em conformidade com a norma EN361 e/ou EN1497, ou as suas equivalentes internacionais. O
dispositivo de descida deve ser preso ao ponto de fixagdo do arnés de corpo inteiro que suporta carga, na
posigdo ventral, utilizando um mosquetdo de bloqueio automatico (EN 362 ou equivalente). Certifique-se
de que o ponto de ancoragem estd posicionado corretamente de forma a limitar o risco e a altura de uma
queda. O ponto de ancoragem deve ser posicionado de forma a garantir o livre movimento do sistema e o
trajeto de queda sem obstrugdes. Trabalhe o mais perto possivel do ponto de ancoragem (maximo de 30°
na vertical) para prevenir ferimentos provocados por quedas relacionadas com balangos. Quando existir
a possibilidade de o escalador conduzir inadvertidamente o dispositivo para fora da extremidade da linha
de trabalho, deve ser dado um né de bloqueio num ponto apropriado da corda. O n6 de bloqueio deve
estar a, pelo menos, 500 mm da extremidade ndo terminada. O né garante que o dispositivo de descida
ndo possa sair pela extremidade da corda de escalada.

@ Svenska

Dessa instruktioner méaste lasas och forstds helt och héllet tillsammans med de medfoljande allmanna
anvandarinstruktionerna.
[A] Mérkning.
1 - Produktnamn, marke DXtm
2 - Tillverkaridentifikation.
3 - Meddelat organ som kontrollerar tillverkning av personlig skyddsutrustning.
4 - Lés alltid och folj instruktionerna som tillverkaren tillhandahéller.
5 - Repstorlek och typ: RP880xx (D4) - EN1891A (10,5 - 11,5 mm)
RP883xx (D5Y) - NFPA ‘T’ 7/16” Armortech (11,1 - 12 mm)
RP885xx (D5) - NFPA'G’ 2" (12,5 - 13 mm)
6 - Standarder
7 - Serienummer: YY - Ar, BBBBB - Produktionssats, XX - enskilt serienummer.
8 - del kod
[B] Delarnas namn.
1 - rorlig sidoplatta, 2 - kam, 3 - topprulle, 4 - handtag, 5 - fast sidoplatta, 6 - tryckpunkt, 7 - fastpunkt,
8 - tumgrepp.
Huvudsakliga material: Aluminium, rostfritt stal.
[C] TERMINOLOGI: A - Bromshand, B - repets bromssida.
[D] Rengdring, inspektion och smorjning av nedfirningsdon: Efter anvéndning, eller nér apparaten
blir nedsmutsad, kan rengéring av apparaten ske pa foljande satt:
Med varmt <30°C vatten och ett milt tvdttmedel anvédnder du en mjuk trasa eller en nylonborste for
ingrodd smuts och rengér apparatens exponerade delar.
For inte ned apparaten fullsténdigt i vattnet.
Skélj den ordentligt i rent vatten och I8t den torka naturligt genom att rotera den flera g&nger under
torkningen for att sakerstélla att instéangt vatten dréneras.
Applicera en liten méngd (ex. 1 eller 2 droppar) latt olja som 3-i-1, enligt féljande:
Tryckknapp: Oppna den rérliga sid tan, slapp try helt och applicera en liten méngd
olja p& kanten, slapp och frigor flera génger for att sékerstalla att tryckknappen ror sig fritt och inte ar
férhindrad av smuts. Torka bort oljerester med en trasa.
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Rorlig sidoram: Applicera en liten mangd olja under kanten p& niten och gnid in ramen négra génger
for att fordela oljan. Torka bort oljerester med en trasa.
Handtag: Applicera en liten mangd olja i mellanrummet mellan klacken och handtaget flera génger for
att fordela oljan. Torka bort oljerester med en trasa.
Efter rengéring ska man utféra en kontroll fore anvandning s& som angivet i denna manual.
Om apparaten &r rejalt nedsmutsad, d& ska man vara sarskilt uppmarksam p& delarnas rérelse for att
sakerstalla att smuts och frimmande féremal inte har kommit in eller stor mekanismen.
Om det finns eventuella tveksamheter om enhetens funktion méste den tas ur drift och servas av en
kvalificerad person.
[E] Handtagslége: 1 - PARKERA, 2 - FORBEREDD, 3 - NEDFIRNING, 4 - PANIK, 5 - ATERSTALL.
[F] Inspektion
Slitageindikatorn &r en méassingbult som finns under topprullens yta. Sakerstéll att denna inte &r synlig
fore anvandning. Om den &r synlig ska enheten tas ur anvéndning.
Kontrollera om det finns sprickor, rost, skarpa kanter och deformation.
Kontrollera l6sa fastanordningar/komponenter.
Verifiera att kammen kan réra sig fritt i Iaget FORBEREDD.
Séakerstall att sidoplattorna ar korrekt inriktade.
Var uppmérksam p& tryckknappen som |8ser ramen for att sakerstélla att den kopplas helt i den rérliga
sidoplattan. Du kommer hora ett “klickljud” nér ramen klickar i ordentligt.
Verifiera att handtaget roterar fritt och att man hér 3 “klickljud” under roteringen. Kontrollera att
samverkan mellan kammen och handtaget ar fullt funktionell. Fér att gora detta:
1. Flytta handtaget till Iaget FORBEREDD
2. Oppna den rorliga si tan s8 att k exponeras
3. Tryck och héll ned kammen i riktning mot forankringen
4. Dra i handtaget genom NEDFIRNING och till PANIK
Medan steg 3 och 4 utfors ska funktionen for handtaget och kammen réra sig tillsammans. Néar
handtaget ndr PANIK, maste kammen klicka in fram&t i samma riktning som det applicerade trycket.
[G] Installation pé rep.
L&s fast nedfirningsdonet i selen med en karbinhake.
ISC rekommenderar en oval karbinhake.
Stall handtaget i Iaget FORBEREDD for att kammen ska kunna réra sig fritt.
Oppna den rérliga sidoplattan
For in repet som indikerat
Stang den rorliga sidoplattan

VARNING! Den rorliga sidoplattan maste vara ordentligt ikopplad med tryckknappen for att I&sa
ramen och karbinhaken méste monteras pa férankringspunkten pd bdda ramarna. (Se fig. J). Tank p&
forutsebar felanvandning!

[H] Driftkontroller. Utfér samtliga kontroller fére anvéndning samtidigt som du anvénder ett
reservsdkerhetssystem (rekommenderat).

Verifiera fore varje anvandning att repet ar korrekt installerat.

Séakerstall att handtaget kan rotera fullt utan hinder.

VARNING! L3t inte ndgot stora eller forhindra att nedfirningsdonet samt dess komponenter fungerar som

de ska. S&kerstall att nedfirningsdonets handtag och porten till kopplingen inte kommer i kontakt med
o o o ) ) o

nagra féremal eller ytor som kan forhindra dess funktion eller orsaka korsbelastning - se felanvandning.

Med handtaget i liget FORBEREDD

a. Forsok att dra ned nedfirningsdonet lIdngs repet - det bor inte réra sig nedfor repet. Om det gor det,
kontrollera d& att repet &r korrekt installerat, och att det inte finns ndgra tecken pa slitage.

b. Nedfirningsdonet bor fortfarande rora sig upp for repet.

L&gg successivt din vikt p& nedfirningsdonet, och med ena handen héller du repets bromssida och drar
I1&ngsamt ned handtaget s8 att repet kan glida igenom nedfirningsdonet. Sékerstall att det & en mjuk
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rérelse som kan kontrolleras. Om detta inte fungerar, kontrollera da repets installation.

Frigor handtaget och kontrollera att nedfirningsdonet stannar. Om det inte stannar, fortsatt d& inte att
anvanda nedfirningsdonet.

[I] Horisontal rérelse/tvirgéende. P& sluttande eller horisontal terrang eller med latt last aktiverar
man enkelt PANIK-bromsen. Fér att du ska kunna fardas mjukt kan du anvanda tumgreppet pa
kammen. OBS! vinkeln som man haller i apparaten kan paverka repets hastighet genom apparaten.

[3] 6verskadlig missbruk

[K] Nedfirning (arbete). For att kontrollera nedfirningsdonet vid nedfirning, anvander du handen som
inte anvénds for att bromsa for att kontrollera handtagets ldge, och din bromshand anvénds for repets
bromssida for att ge dig extra séakerhet och finjusteringar av fartkontrollen. Om du drar handtaget for
18ngt nar du fardas nedat, kommer nedfirningsdonet att koppla i PANIK-funktionen vilket far donet att
stanna.

PANIK-funktionen kommer att vara hdrdare att koppla i om repets bromssida hills i h&rt med
bromshanden, vilket ar normalt.

For att ATERSTALLA nedfirningsdonet frén PANIK-ldget, ska man rotera handtaget i samma riktning (se
fig. D). P& detta satt kommer du att kunna fortsatta med nedfirningen. Om en andra karbinhake anvands
for att ge systemet friktion (dven om det inte &r ett krav), m8ste du sakerstélla att den &r placerad p& en
annan plats an nedfirningsdonets férankringspunkt - se fig I.

[L] Arbetspositionering. Efter att du stannat vid din arbetsposition, 18s d& nedfirningsdonet p& repet
genom att flytta pd handtaget i motsatt riktning till den som anvénds for nedfirning - “TRYCK FOR ATT
PARKERA”. Nar du har ndtt laget PARK kommer handtaget inte att réra sig langre i den riktningen (du
borde hora ett “klickljud”). Fér att fortsatta med din nedstigning efter att du slutfort ditt arbete, ska du
samtidigt som du hdller i repets br i drai till laget FORBEREDD och p&borija din

nedstigning och rotera handtaget.
[M] Uppstigning: Med handtaget i laget FORBEREDD, ta upp den slaka delen nar du stéller dig upp
med hjalp av ett handdrivet uppfirningssdon (RP220). Det far aldrig finnas n&gon slak del mellan det
handdrivna uppfirnings- och nedfirningsdonet.

@ - 2t .

o Det ar viktigt att man helt och hallet forstar informationen i meddelandet Exceptionell anvandning innan
man anvénder den tillhandah&lina informationen.

e Man behover utbildning for att kunna beharska/utféra dessa tekniker

« For din egen sakerhets skull bor du rédfréga en expert innan du utfér dessa tekniker.

[N] Riggad for raddning /Forankring: Nedfirningsdonets handtag méste vara i laget PARKERA. Det
maste backas upp med en lamplig knut (ex. mule) med en lamplig slak langd i handelse av glidning vid
6verbelastning av systemet. I handelse av raddning, ta d8 bort knuten och p&borja nedfirningen.
Ungefarliga lagsta glidlaster (for att reducera slagkraft):

D4 - 5kN*

D5 - 9kN*

* repets skick och/eller storlek kan péverka dessa siffror.

H&ll i repets br ida, flytta handtaget till laget FORBEREDD, rotera handtaget gradvis s& att
repet kan glida genom nedfirningsdonet. Kontrollen underlattas genom att variera greppet pa repets
br ida. Frigor h for att aktivera sjalvbromsfunktionen. Nar nedfirningsdonet har en latt
last och om PANIK-funktionen aktiveras for latt, anvand d& tumgreppet pd kammen. Om en andra
karbinhake anvands for att ge systemet friktion (&ven om det inte &r ett krav), maste du séakerstalla att
den &r placerad pa en annan plats &n nedfirningsdonets férankringspunkt - se fig I.

[0] Avplockning vid raddning: Nedfirningsdonet &r klassat fér 240 kg vilket gor det mgjligt med
flera olika réddningsscenarier. Ytterligare friktion kan ldggas till om det behévs, men det &r inte alltid
noédvandigt.

[P] Férflyttningsinformation/Horisontala linor/Tyroler: Nedfirningsdonet kan anvandas for att fa
information om ett reps forflyttning vid en forankringspunkt p& en horisontal lina. Med handtaget i laget
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FORBEREDD kan linan spdnnas med en spanntrissa och ett repgrepp (RP209/RED) eller fér hands, tills
6nskad spanning ar uppnddd, vid denna punkt ska handtaget flyttas till Iiget PARKERA. Det méste backas
upp med en lamplig knut (ex. mule) med en lamplig slak langd i hédndelse av glidning vid 6verbelastning
av systemet. I handelse av raddning, ta d& bort knuten och pabérja nedfirningen.
[Q] PRO-versioner: PRO-versionerna av D4- och D5-nedfirningsdonen for arbete och raddning ar inte
utrustade med ndgon panikbroms. Anvéndaren maste fira sig ned i en lamplig hastighet. Alla andra
funktioner &r samma som vanligt.

Extrem omsorg maste vidtas nir man arbetar med horisontala linor eftersom det dr méjligt
att man skapar en for stor kraft och éverbelastar repet, férankringar och hdrdvara -
specialistutbildning och kunskap kravs for att sdkerstdlla att denna typ av system &r riggat
och fungerar sakert.

Nér du ska ta din utrustning ur drift

e Om nedfirningsdonet &r belastad med en last som &verstiger glidlasten, vilket kan intréffa vid en
dynamisk last

* Om slitageindikatorn i méassing i topprullen &r synlig

e Om det inte blir godkéant vid inspektion

e Om du inte ka@nner till hela dess anvandningshistorik

» Om det finns tveksamheter rérande skick eller pdlitlighet

« Om den blir forlegad pa grund av férandringar av standarder, lagstiftning, teknik eller inkompatibilitet
med annan utrustning

e Om repets vag dver den rorliga sidoramen &r helt utsliten.

Se till att utrustningen kasseras for att forhindra ytterligare anvandning.

Lagstiftning

ISC-nedfirningsdonet for arbete/raddning &r ett nedfirningsdon med repjustering enligt EN12841:2024
Typ C. Den primara funktionen for nedfirningsdonet &r forflyttning langs arbetslinan. Nar den reglerbara
férankringslinan belastas med anvéndarens hela vikt, blir denna lina en arbetslina. Nedfirningsdonet
méste anvéndas tillsammans med ett reservnedfirningsdon av Typ A (t.ex. ISC RED) pa ett andra rep
(sékerhetsrep), sdvida inte en riskbedémning har visat att en alternativ konfiguration skulle innebara
en mindre risk for personer. Nedfirningsdonet &r inte lampligt for att anvéndas som ett EN363
fallskyddssystem. Certifieringstester utférdes hos SATRA Technology Centre (AB0321) och utférdes
med 240 kg testmassa med rep av typerna BEAL Intervention ¢10,5 mm, BEAL Industrie g11,5 mm,
BEAL ERGO 12,5 mm, Courant Bandit 12,5 mm och Teufelberger KM III 13,0 mm. Nedfirningsdonet
maste anvandas med en forankringspunkt eller ett férankringssystem placerat ovanfér anvandaren.
Férankringspunkten méaste uppfylla EN795 (minimum 12 kN), ANSI z359 eller ndgon annan specifikt
erkdnd internationell standard eller basta praxis for branscher i relation till specifik anvéandning, eller en
ej manipulerad forankringspunkt som klarar av lampliga laster. For att minska risken for ett fritt fall ska
repet mellan repjusteringsdonet och férankringen alltid vara stréckt. VARNING: Det ar avgérande for
sdkerheten att kontrollera att det finns tillréckligt med fritt utrymme under anvéndaren vid arbetsplatsen,
s& att om ett fall skulle intraffa skall det inte finnas nagon fara for kollision med marken eller andra
hinder i fallets vag. Nedfirningsdonet méste anvandas med en helkroppssele som uppfyller kraven enligt
EN361 och/eller EN1497, eller internationella motsvarigheter till dessa. Nedfirningsdonet méste fastas
vid den lastbarande infastningen p& en helkroppssele i ventral position med hjélp av en automatisk
I&sande karbinhake (EN 362 eller motsvarande). Se till att forankringspunkten &r korrekt positionerad for
att begréansa risken och langden for ett fall. Forankringspunkten ska placeras s& att systemet kan réra
sig fritt och det inte finns négra hinder p& fallstrackan. Arbeta sd nara direkt under férankringspunkten
som majligt (hogst 30° frén en vertikal linje under forankringspunkten) for att undvika svangfallskador.
Om det finns en majlighet att klattraren oavsiktligt kan kéra av enheten frén &nden av arbetslinan, bér
en stoppknop installeras p& en lamplig plats p& repet. Stoppknopen ska vara minst 500 mm frén den
ej avslutade anden. Knopen sékerstéller att nedfirningsdonet inte kan glida av klattringsrepets énde.
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[D] indirme cihazi i, denetl i ve yaglanmasi:

Kullanimdan sonra veya cihazin kirlendigi herhangi bir zamanda, cihaz asagidaki gibi yikanarak temizlik
yapilabilir:

Cihazin agikta kalan kisimlarini temizlemek igin <30°C'nin altinda ilik su ve hafif ev tipi bulasik deterjani
kullanarak, yumusak bir bez veya agir kirlenme igin naylon bulasik tipi bir firga kullanin.

Cihazi tamamen deterjana / suya batirmayin.

Cihazi temiz suda iyice durulayin ve dogal olarak kurumaya birakin, sikismis suyun bosalmasina izin
verilmesini saglamak igin kurutma sirasinda cihazi birkag kez gevirin.

3’0 1 arada yag gibi az miktarda (yani yalnizca 1 veya 2 damla) hafif yagi asagidaki gibi uygulayin:
Basmali diigme: Hareketli yan plakayi agin, basmali diigmeye sonuna kadar basin ve kenara az
miktarda yag uygulayin, birkag kez basin ve serbest birakin, basmali diigmenin sorunsuz hareket
ettiginden ve dokintu tarafindan engellenmediginden emin olun, fazla yagi bir bezle silin.

Hareketli yan gergeve: Percin kafasinin kenarinin altina az miktarda yag uygulayin, yagi dagitmak igin
cergeveyi birkag kez gevirin, fazla yagi bir bezle silin.

Kol: Gikinti ile kol arasindaki bosluga az miktarda yag uygulayin, yagi dagitmak igin kolu birkag kez
dondirin, fazla yagi bir bezle silin.

Temizligin ardindan, bu kilavuzda ayrintili olarak agiklandigi gibi bir kullanim 6ncesi kontrol
gergeklestirin.

Cihaz gok kirliyse, kir ve yabanci cisimlerin mekanizmaya girmediginden / tehlikeye girmediginden emin
olmak igin pargalarin hareketine cok dikkat edin.

Unitenin islevi hakkinda herhangi bir siiphe varsa, kullanimdan kaldiriimali ve yetkili bir kisi tarafindan
servis edilmelidir.

[E] Kol konumu: 1 - PARK, 2 - HAZIR, 3 - INDIR, 4 - PANIK, 5 - SIFIRLA.

[F] Denetim: Asinma gostergesi, Gist bobin ylizeyinin altinda bulunan piring bir pimdir. Kullanmadan
o6nce bunun gérinir olmadigindan emin olun. Gériiniirse, cihaz servisten kaldiriimaldir.

Catlaklar, korozyon, keskin kenarlar ve deformasyon olup olmadigini kontrol edin.

Gevsek baglanti elemanlari / bilesenleri olup olmadigini kontrol edin.

Kamin HAZIR konumdayken serbestge hareket ettigini dogrulayin.

Yan plakalarin dogru hizalandigindan emin olun.

Hareketli yan plakaya tam olarak oturdugundan emin olmak igingergeve kilitleme diigmesine dikkat
edin. Gergeve dogru sekilde oturdugunda sesli bir “tik” sesi duyacaksiniz.

Kolun serbestge déndugiini ve déndirme sirasinda 3 defa “tik” sesi oldugunu dogrulayin. Kam ve
kolun etkilesiminin tamamen islevsel oldugunu kontrol edin. Bunu yapmak igin:

1. Kolu HAZIR konuma getirin

2. Kami ortaya gikarmak icin hareketli yan plakay agin

3. Kama ankraj yoniinde basing uygulayin ve koruyun

4. Kolu INDIR ve sonrasinda PANIK moduna getirin

3. ve 4. adimlar gergeklestirilirken, kol ve kamin islevi birlikte hareket etmelidir. Kol PANIK moduna
ulastiginda, kam uygulanan basing yéninde 6ne dogru gekilmelidir.

[G] Halat iizerine kurulum:

Kilitleme karabineri kullanarak inisi kusak takiminiza baglayin.

ISC bir Oval Karabiner 6nerir. (111mm maks. uzunluk. Dz bir sirt olmali)

Kamin serbestge hareket etmesini saglamak igin kolu HAZIR konumuna getirin.

Hareketli yan plakayi agin

Halati belirtildigi gibi takin

Hareketli yan plakay: kapatin

UYARI: Hareketli yan plaka, gergeve kilitleme diigmesine diizgln bir sekilde yerlestiriimeli ve
karabiner her iki gergevenin baglanti noktasindan takilmalidir. (Bkz. Sekil J). Lutfen éngérulebilir
yanlhs kullanimlarin farkinda olun!

[H] Operasyonel kontroller: Bir yedek giivenlik sistemi kullanirken tiim kullanim &ncesi kontrolleri
yapin (6nerilir).

Her kullanimdan énce halatin dogru sekilde takildigindan emin olun.
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Tam kol donustiniin engellenmediginden veya tehlikeye atiimadigindan emin olun.
UYARI: Hicbir seyin indirme cihazinin veya bilesenlerinin dogru galismasina mudahale etmesine izin
vermeyin.
indirme cihazinin kolunun ve konektériin kapisinin, islevini engelleyebilecek veya gapraz yiiklemeye
neden olabilecek herhangi bir nesne veya ytlizeyle temas etmediginden emin olun - bkz. yanlis kullanim.
Kol HAZIR konumdayken:
a. Indirme cihazini halattan asagi gekmeye galisin - halattan asadi inmemelidir. inerse, halatin dogru
sekilde takildigini ve aginma belirtisi olmadigini kontrol edin.
b. indirme cihazi hala halattan yukari dogru hareket etmelidir.
Agirliginizi yavas yavas indirme cihazina verin ve bir elinizle halatin fren yapan tarafini tutarak kolu
yavasga gekerek halatin indirme cihazindan kaymasini saglayin. Hareketin kontrol edilebildiginden ve
purizsiz oldugundan emin olun. Bu ise yaramazsa, halatin kurulumunu kontrol edin.
Kolu serbest birakin ve indirme cihazinin durup durmadigini kontrol edin. Durmazsa, indirme cihazini
kullanmaya devam etmeyin.
[I] Yatay hareket / Travers: E§imli veya yatay arazide veya hafif yiiklerde PANIK fren kolayca
devreye girer. Sorunsuz bir sekilde seyahat etmenizi saglamak igin kam tzerindeki parmakla tutma
yerini kullanin. NOT: Cihazin tutuldugu agi, halatin cihazdan gegme hizini etkileyebilir.
[3] Ongériilebilir yanlis kullanim
[K] iInis (is): Inis sirasinda inis cihazini kontrol etmek igin, fren yapmayan eliniz kolun konumunu
kontrol etmek igin kullanilir ve fren eliniz, size ekstra giivenlik ve hiz kontrolniin ince ayarini
saglamak igin halatin frenleme tarafinda kullanilabilir. Kolu gok uzaga gekerseniz, inig sirasinda inen
PANIK islevini devreye sokarak inisin durmasina neden olur.
Halatin frenleme tarafi frenleme eli ile sikica tutulursa, PANIC fonksiyonunun devreye girmesi daha
zor olacaktir ki bu normal bir davranistir.
inis cihazini SIFIRLAMAK igin, kolu PANIiK konumundan ayni yénde déndiiriin (bkz. Sekil D).
Bu, inisinize devam etmenizi saglayacaktir. Bu bir gereklilik olmasa da, sisteme sirtinme eklemek igin
ikinci bir karabiner kullaniliyorsa, ana indirme cihazi
baglanti noktasi uzakta bulundugundan emin olmalisiniz - bkz. Sekil I.
[L] is konumlandirma: Calisma pozisyonunuzda durduktan sonra, kolu inis igin kullanilanin tersi
ydnde hareket ettirerek inisi halata kilitleyin - “PARK ETMEK ICIN IT”. PARK konumuna ulastiginizda,
kol bu yénde daha fazla hareket etmeyecektir (bir “tik” sesi duymalisiniz). isinizi tamamladiktan sonra
inisinize devam etmek igin, halatin frenleme tarafini tutarken, kolu HAZIR konumuna gekin ve inisinize
baslamak igin kolu déndirmeye devam edin.
[M] Yiikselme: indirme cihazi HAZIR konumundayken, bir el yiikselme cihazi (RP220) kullanarak
ayaga kalkarken halatin bosunu alin. El yiikselme ve indirme cihazi arasinda bosa asla izin vermeyin.
(1) Uzman kullanimi (uygun bilgi ve deneyime sahip, egitimli operatérler igin)
eSaglanan bilgileri kullanmadan énce “Uzman kullanimi” bildiriminde verilen bilgilerin tam olarak
anlagilmasi 6nemlidir.
*Bu tekniklere hakim olmak/uygulamak egitim gerektirir
eGuvenliginiz igin bu teknikleri kendi basiniza uygulamaya galismadan 6nce bir profesyonele danisin.
[N] Kurtarma / Ankraj igin donatilmis: indirme cihazinin kolu PARK konumunda olmalidir. Sistemin
asir yuklenmesi durumunda kaymaya izin vermek igin uygun bir gevsek uzunlukta uygun bir digam
(6rnegin Katir) kullanilarak desteklenmelidir. Bir kurtarma durumunda, digimu gikarin ve indirmeye
baslayin.
Halatin frenleme tarafini tutarak, kolu HAZIR konumuna getirin, halatin indirme cihazindan kaymasina
izin vermek igin kolu kademeli olarak déndirtin. Kontrol, halatin frenleme tarafindaki tutusu degistirerek
desteklenir. Kendi kendine frenleme islevini etkinlestirmek igin kolu serbest birakin. indirme cihazi
hafifge yiiklendiginde, PANIK islevi ok kolay bir sekilde etkinlesirse, kam lzerindeki bagparmak
kavrama yerini kullanin. Bu bir gereklilik olmasa da, sisteme strtiinme eklemek igin ikinci bir karabiner
kullaniliyorsa, ana indirme cihazi baglanti noktasi uzakta bulundugundan emin olmalisiniz - bkz. Sekil I.
[0] Toplama kurtarma: Indirme cihazi, gesitli kurtarma senaryolarina izin veren 240 kg igin
derecelendirilmistir.
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Gerekirse ek surtiinme eklenebilir, ancak her zaman gerekli dedildir.

[P] ilerleme yakalama/Yatay cizgiler: indirme cihazi, yatay bir gizginin ankraj noktasindaki bir
halatin ilerlemesini yakalamak igin kullanilabilir. Kol HAZIR konumdayken, hat bir germe kasnagi ve
bir halat kavrayisi (RP209 / RED) kullanilarak veya istenen gerilime ulasilana kadar elle gerilebilir, bu
noktada kol PARK konumuna taginmalidir. Sistemin asiri yiiklenmesi durumunda kaymaya izin vermek
icin uygun bir gevsek uzunlukta uygun bir dugum (6rnedin Katir) kullanilarak desteklenmelidir.

Bir kurtarma durumunda, dugumu gikarin ve indirmeye baslayin.

[Q] PRO Siiriimleri: D4 ve D5 is kurtarma indirme cihazlarinin PRO versiyonlari panik fren 6zelligi ile
donatilmamistir. Kullanici uygun bir hizda inmelidir. Diger tum islevler ayni kalir.

Minimum yaklagik kayma yiikleri (darbe kuvvetlerini azaltmak igin):

D4 - 5kN*

D5 - 9kN*

*Halat durumu ve/veya boyutu bu rakamlari etkileyebilir.

Yatay cizgilerle calisirken asiri dikkat gosterilmelidir, glinkii asiri kuvvetler olusabilir

ve halatin, ankrajlarin ve d asin yikl i miimkiindiir - bu tiir bir sistemin
donatilmasini ve giivenli bir i cahistir g k igin u Ik egitimi ve bilgisi
gereklidir.

Ekipmaninizi ne zaman kullanimdan kaldirmalisiniz

« Dinamik bir ylk olayinda yasanabilecegi gibi indirme cihazi, kayma yukiinden daha buytk bir yike
maruz kalirsa

« Ust bobindeki piring asinma géstergesi gériiniiyorsa

* Denetimden gegemiyorsa

e Tam kullanim gegmisini bilmiyorsaniz

e Durum veya givenilirlik ile ilgili herhangi bir siiphe varsa

« Standartlardaki, mevzuattaki, teknikteki degisiklikler veya diger ekipmanlarla uyumsuzluk nedeniyle
tedavilden kalkarsa

* Hareketli yan gergeve tzerindeki halat yolu tamamen asinmissa.

Daha fazla § icin eki imha edildiginden emin olun.

Mevzuat

ISC Galisma/Kurtarma inis Cihazi, EN 12841:2024 standardina uygun C tipi bir halat ayarli inis cihazidir.
inis cihazinin birincil islevi, calisma hatti boyunca ilerlemektir. Ayarlanabilir baglanti hatti kullanicinin
tim agirhgi ile yiiklendiginde bu hat bir galisma hatti haline gelir. Inis cihazi, risk degerlendirmesi
sonucu alternatif bir yapilandirmanin kisiler igin daha az risk olusturacagi kanitlanmadikga ikinci bir
halat (guvenlik halatr) iizerinde A tipi bir yedek inis cihazi (6rnegin ISC RED) ile birlikte kullanilmalidir.
inis cihazi, EN363 diisme &nleme sisteminde kullanim igin uygun degildir. Belgelendirme testi SATRA
Teknoloji Merkezi (AB0321) tarafindan gergeklestirilmis olup bu test BEAL Intervention ¢10,5 mm,

BEAL Industrie 11,5 mm, BEAL ERGO ¢12,5 mm, Courant Bandit 12,5 mm ve Teufelberger KM III
©13,0 mm marka halatlar ile 240 kg test kiitlesi kullanilarak gergeklestirilmistir. Inis cihazi, kullanicinin
Gzerinde bulunan bir baglanti noktasi/sistemi ile birlikte kullanilmalidir. Baglanti noktasi EN795
(minimum 12kN), ANSI z359 veya belirli kullanimla ilgili gegerli diger uluslararasi standartlara veya
sektordeki en iyi uygulamalarla uyumlu olmali ya da uygun yukleri tasiyabilecek mihendislik disi bir
baglanti noktasi olmalidir. Serbest diisme riskini azaltmak igin halat ayarlayici ile baglanti noktasi
arasindaki halat her zaman gergin olmalidir. UYARI: Guvenlik agisindan digsme durumunda zeminle veya
dusme yénundeki diger engellerle garpisma ihtimalinin 6nlenmesi igin isyerinde her kullanimdan 6nce
kullanicinin altindaki gerekli boslugun kontrol edilmesi ok énemlidir. inis cihazi, EN361 ve/veya EN1497
standartlarina veya bunlarin uluslararasi muadillerine uygun tam viicut emniyet kemeri ile birlikte
kullanilmalidir. inis cihazi, otomatik kilitli (EN 362 veya muadili) bir karabina kullanilarak tam viicut
kemerinin yiik tasima baglantisina karin bélgesinden takilmalidir. Diisme riskini ve diisme mesafesini
sinirlamak igin baglanti noktasinin dogru konumlandirildigindan emin olun. Baglanti noktasi, sistemin
serbest hareketini ve diisme yontinii engellemeyecek sekilde konumlandiriimalidir. Sallanarak diisme
nedeniyle olusabilecek yaralanmalari 6nlemek igin baglanti noktasinin mimkin oldugunca yakininda,
dogrudan altinda (dikeyden maksimum 30° agiyla) galisin. Tirmanicinin yanliglikla cihazi calisma
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halatinin ucundan disari kaydirma ihtimali bulunuyorsa halatin uygun bir yerine durdurucu dagum
takilmalidir. Durdurucu digim, sonlandiriimamis ugtan en az 500 mm mesafede olmalidir. Digum, inis

cihazinin tirmanma ipinin ucundan disari kaymasini énler.
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CE BIRiKER (Art. 10) %17~ f</232H4R9: SATRA Technology Europe Ltd., Bracetown Business Park,

Clonee, Co. Meath D15 YN2P Ireland (2777)

EEEZSU VS BLUSRCEIL THEN S 3 238 (Mod D): SGS Fimko Oy, Takomotie 8, Helsinki 00380,
Finland (0598)
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A full Declaration of Conformity is available at www.iscwales.com

i i ion (EU) 2016/425
Notified Body having carried out the CE type test (Module B):
0Oznameny subjekt, ktery provedl test typu CE (Module B):
Den underrettede myndig| har get CE-ty (Module B):
Zustindige Stelle, die die CE-Typ-Priifung durchgefiihrt hat (Module B):
Autoridad notificada tras realizar la prueba de tipo CE (Module B):
CE-ty suorittanut ilmoi laitos (Module B):
Organlsme notifié ayant mené le test de type CE (Module B):

[o] ifi che ha il test di conformita CE (Module B):

De i ie die het CE-ty heeft ui (Module B):
Teknisk kontrollorgan som har utfgrt CE-typetesten (Module B):

o i izacja, ktéra przep! ita test CE (Module B):

Orgso notificado que realizou o tipo de teste CE (Module B):
Anmilt organ som har utfort CE-typtest (Module B):

AB Tipi testi gerceklestiren Onaylanmis Kurulus (Modiil B)
SATRA Technology Europe Ltd. (2777),

Bracetown Business Park,

Clonee,

Dublin,

D15 YN2P.

Ireland

Notified body responsible for production monitoring and inspection (Module D):

o: y subjekt yza 4ni vyroby a kontroly (Module D):

Den underrettede myndighed, der har ansvaret for overvagning og inspektion af produktionen (Module D):
Zusténdige Stelle fiir die Uberwachung und Priifung der Produktion (Module D):

Autoridad notifi r de la i i6n y del control de produccién (Module D):

Tuotannon valvonnasta ja seurannasta vastannut ilmoitettu laitos (Module D):

Or i notifié de I'i ion et du contrdle de la production (Module D):

Organi ifi r ile del monitoraggio della produzione e delle ispezioni (Module D):

De i ie die ijk is voor het toezicht op de productie en de inspectie (Module D):

Teknisk komrouorgan som er ansvarllg for overvakning °g kontroll av produks)onen (Module D):

o i za it anie i i je pi ji (Module D):
Orgao notificado responsavel pela monitorizagao de producdo e inspegdo (Module D):
Uretim ibil ve i sorumlu O Kurulus (Modiil D)

SGS Fimko Oy (0598)
Takomotie 8
FI-00380 Helsinki
Finland

UKCA Certification UK PPE Regulation 2016/425 (as retained in UK law and amended). 850120

Module D - Ongoing conformity - Production monitoring and inspection
Module B - Type Approval - Product type test examination

Approved Body (Module D): Approved Body (Module B):
SGS United Kingdom Ltd (0120), SATRA Technology Centre (0321),
Rossmore Business Park Wyndham Way, Telford Way,
Ellesmere Port, Cheshire Kettering
CH65 3EN Northamptonshire
U.K. NN16 8SD

U.K.
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Product Record Details

10

11

12

13

72

Item, Polozka, Element, Artikel, Articulo, Tuote, Elément, Articolo, Onderdeel, Artikkel,
Pozycja, Item, Objekt, Parca, JBH, ™™

Serial Number, Sériové él'slo, Serienummer, Seriennummer, Nimero de serie,
Sarjanumero, Numéro de série, Numero di serie, Serlenummer, Serlenummer, Numer
seryjny, Nimero de série, Serienummer, Seri Numarasi, /\—, 7§ 5.

Year of manufacture, Rok vyroby, Produktionsér, Herstellungsjahr, Afio de fabrlcauon,
Valmistusvuosi, Année de fabrication, Anno di produzione Rroductle]aan ProdukSJonsar,
Rok produkcji, Ano de fabric, Tillverkningsar, Uretim yili, duys S, HIEED.

Purchased from, Zakoupeno od, Kgbt af, Gekauft von, Comprado en (distribuidor),
Ostopaikka, Acheté auprés de, Acquistato da, Gekocht bij, Kjept fra, Zakupione od,
Adquirido de, Inképt hos, Suradan satin alindi, B AJT, TEER.

Purchase date, Datum nakupu, Kgbsdato, Kaufdatum, Fecha de compra, Ostopéivé, Date
d’achat, Data di acquisto, Aankoogdatum, Kjgpsdato, Data zakupu, Data da aquisigdo,
Inképsdatum, Satin alma tarihi, B8\ H, WL HE.

Name of Manufacturer, Vyrobce, Producent, Hersteller, Fabricante, Valmistaja, Fabricant,
Produttore, Fabrikant, Produsent, Producent, Fabricante, Tillverkare, Ureticinin Adi, X —71

—%, HEENET.

Date of first use, Datum prvniho pouziti, Datoen for forste anvendelse, Datum der ersten
Benutzung, Fecha del primer uso, Ensimmaéinen kdyttopéiva, Date de premiére utilisation,
Data del primo utilizzo, Datum van ingebruikname, Dato for fgrste gangs bruk, Data

pierwszego uzycia, Data da prlmewa utlllzagao, Datum for férsta anvandning, Ilk kullanim

tarihi, #EEA R, E—XERB

Inspection date, Datum kontroly, Inspektionsdato, Prifungsdatum, Fecha de inspeccion,
Tarkistuspéiva, Date d' |nspect|on Data ispezione, Inspectiedatum, Kontrolldato, Data
przegladu, Data da inspegdo, Inspektionsdatum, Denetim tarihi, *ﬁﬁﬁ ﬁﬁﬁﬁﬂ

Reason (periodic examination (E) or repair (R)), Diivod (periodické prohlidka (E) nebo
oprava (R)), Grund (periodisk undersggelse (E) eller reparation (R)), Grund (regelmé&Bige
Priifung (E) oder Reparatur(R)), Motivo (examinacion periddica (E) o reparacion(R)), Syy
(mé&éaraaikainen tarkistus (E) tai korjaus (R)), Motif (examen périodique (E) ou réparation
(R)), Motivo (esame periodico (E) o riparazione (R)), Reden (periodiek onderzoek (E)

of reparatie (R)), Arsak (periodisk kontroll (E) eller reparasjon (R)), Powdd (przeglad
okresowy — E; naprawa — R), Motivo (inspeg&o periddica [E] ou reparagéo [R]), Orsak
(periodiskt &terkommande granskning (E) eIIer reparatlon ebep gduzenll muayene

(E) veya onarim (R)), B ([E] £IXER R, [FRA ( %ﬂ$ﬁ§[E1_§2 Z2IR

Conform, Odpovida, Overholdelse, Bedingungen erfillt, Conformidad,
Vaatimustenmukaisuus, Conformité, Conforme, Voldoet aan, Samsvar, Zgodnos¢,
Conformidade, Efterlevnad, Uyum, 75;: A

Comments, Pfipominky, Bemaerkninger, Kommentare, Comentarios, Kommentit,
Commentaires, Commenti, Opmerki\ng\en, Kommentarer, Uwagi, Comentarios,
Kommentarer, Yorumlar, A X >~ 118,

Signature, Podpis, Underskrift, Unterschrift, Firma, Allekirjoitus, énature, Firma,
Handtekening, Signatur, Podpis, Assinatura, Underskrift, imza, &

Next inspection date, Datum dalsi kontroly, Neeste inspektionsdato, N&chster
Inspektionstermin, Proxima fecha de inspeccién, Seuraavan tarkastuksen paivamaars,
Prochaine inspection, Prossima data d‘ispezione, Volgende inspectiedatum Neste
inspeksjonsdato, Termin kolejnego przegladu, Proxima data de inspecdo, Nasta
inspektionsdatum, Bir sonraki denetim tarihi, JR[B &% H, T /RiGE HE.
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1S5

Solutions in Metal

International Safety Components Ltd.
Unit 1, Plot 2

Llandygai Industrial Estate

Bangor

Gwynedd

LL57 4YH

United Kingdom

+44 (0) 1248 363 125
sales@iscwales.com
www.iscwales.com

E Stay up to date with ISC e-mail alerts!

Scan the QR Code with your Smartphone to register for ISC e-mail Alerts. We will
email you from time to time with news of new products, product updates and other
news features which are relevant to your chosen industry.
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